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Acerca de este documento

Resumen

En este documento se proporcionan descripciones y procedimientos para la instalacion, funcionamiento
y mantenimiento del hardware del controlador hibrido HC900.

Referencias

La siguiente lista identifica todos los documentos que pueden ser fuente de referencia para el material analizado
en esta publicacién.

Titulo del documento N° de ID
Especificaciones técnicas generales del controlador hibrido HC900 51-52-03-31
Especificacion del médulo HC900 51-52-03-41
Especificacion del software de control del controlador HC900 51-52-03-42
Especificacion del disefiador de control hibrido 51-52-03-43
Guia del usuario de la Interfaz del operador del controlador hibrido HC900 51-52-25-108
Guia del usuario del disefiador de control hibrido HC900 51-52-25-110
Guia del usuario de utilidades de control hibrido del controlador HC900 51-52-25-126
Guia de referencia del bloque de funciones del controlador hibrido HC900 51-52-25-109
Guia del usuario de las comunicaciones del controlador hibrido HC900 51-52-25-111
Funcionamiento del sistema y descripcion general de las caracteristicas 51-52-25-133

de redundancia del controlador HC900

Contactos

Internet

A continuacién se enumeran los sitios Web de Internet que seran de interés para nuestros clientes.

Organizacién de Honeywell Direccién de Internet (URL)
Oficina central http://www.honeywell.com
Honeywell Process Solutions http://hpsweb.honeywell.com
Sugerencias técnicas http://content.honeywell.com/ipc/faq

Teléfono

Péngase en contacto con nosotros por teléfono a través de los siguientes nimeros.

Organizacion Numero de teléfono

Estados Unidos y Canada Honeywell 1-800-423-9883 Asistencia técnica
1-800-525-7439  Servicio
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Definiciones de simbolos

En la siguiente tabla se enumeran aquellos simbolos que pueden ser utilizados en este documento y en el producto
para indicar determinadas condiciones.

Simbolo

Definicién

A WARNING

A\ CAUTION

CAUTION

A\

ik D@ B b

El simbolo de DANGER (PELIGRO) indica una situacién de riesgo
inminente, que si no se evita, tendra como resultado lesiones graves
o la muerte.

El simbolo de WARNING (ADVERTENCIA) indica una posible situacién de
riesgo, que si no se evita, podria tener como resultado lesiones graves
o la muerte.

El simbolo de CAUTION (PRECAUCION) puede aparecer en instrumentos
y en la bibliografia de control del producto. Si aparece en un producto,

el usuario debe consultar la parte apropiada de la bibliografia que
acompania al producto para obtener mas informacion.

El simbolo de CAUTION (PRECAUCION) indica una posible situacién
de riesgo, que si no se evita, puede dafiar la propiedad.

ADVERTENCIA

LESIONES PERSONALES: Riesgo de descarga eléctrica. Este simbolo advierte al
usuario de un posible riesgo de descarga eléctrica donde se puede obtener acceso
a tensiones PELIGROSAS ACTIVAS superiores a 30 V eficaces, 42,4 V de pico
060 V CC. El no seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves

o fatales.

ATENCION, riesgo de descarga electrostatica (ESD). Respete las precauciones
que se toman para el manejo de dispositivos electrostaticos sensibles.

PRECAUCION, SUPERFICIE CALIENTE: Este simbolo advierte al usuario de
posibles superficies calientes, las cuales deben ser manipuladas con la precaucion
apropiada.

Terminal de puesta a tierra de proteccion (PE): Se proporciona para la conexion
del conductor de puesta a tierra de proteccion (verde o verde/amarillo) del sistema
de alimentacion eléctrica.

Terminal de puesta a tierra funcional. Se utiliza con objetivos distintos de la
seguridad, como el perfeccionamiento de la inmunidad al ruido. NOTA: Esta
conexioén se unira a la puesta a tierra de proteccion en la fuente de alimentacion
eléctrica segun los requisitos de los codigos eléctricos local y nacional.

Puesta a tierra. Conexion de puesta a tierra funcional. NOTA: Esta conexién se
unira a la puesta a tierra de proteccion en la fuente de alimentacién eléctrica segun
los requisitos de los codigos eléctricos local y nacional.

Puesta a tierra del bastidor. Indica que la conexién al bastidor o estructura del
equipo se unira a la puesta a tierra de proteccién en la fuente de alimentacion
eléctrica segun los requisitos de los codigos eléctricos local y nacional.
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Introduccioén

Objetivo

En esta publicacion se describen los procesos de instalacion, funcionamiento y mantenimiento del
controlador hibrido HC900 de Honeywell. Esta publicacién incluye las siguientes secciones.

Titulo del capitulo | Pagina Contenido

Introduccién 1 Numeros de modelo, procedimiento de verificacion de la compatibilidad de los
componentes, descripcion de las funciones de los componentes y resumen de
caracteristicas.

Componentes 10 Caracteristicas fisicas y funcionales del sistema y cada uno de los componentes
y arquitectura principales del controlador hibrido HC900. Componentes de red y métodos de
interconexion.
Planificacion previa 38 Consideraciones previas y pautas de procedimiento para la planificacion de una
a la instalacion instalacion.
Instalacion 53 Procedimientos para instalar los componentes principales del sistema: bastidor del
en bastidor controlador, bastidores de expansion de E/S e interconexiones de comunicacion.
Instalacion 65 Procedimientos para instalar los médulos de E/S en el bastidor del controlador y en
y cableado de los bastidores de expansién de E/S, asi como para el cableado de dispositivos de
maédulos de E/S campo al bloque de terminales asociados con cada modulo de E/S.
Instalacion para 104 Pautas para instalar el cableado de RS-232, RS-485 y Ethernet, asi como los
comunicaciones componentes asociados.
Caracteristicas de 131 Caracteristicas del controlador hibrido HC900 relacionadas con la configuracion
funcionamiento de una estrategia de control y con el funcionamiento de un sistema instalado
y en funcionamiento.
Caracteristicas 140 Caracteristicas de funcionamiento redundante.
de funcionamiento
redundante
Diagnosticos 145 Mecanismos que detectan y reaccionan ante los fallos de funcionamiento de los
y solucion de componentes de software o hardware del controlador hibrido HC900.
problemas
Calibracion 162 Configuracién de hardware necesaria para calibrar los médulos de entrada
analdgica y salida analdgica desde el software de configuracion.
Procedimientos para 166 Pautas para reemplazar componentes del sistema; incluye las precauciones
retirar y reemplazar y advertencias correspondientes.
componentes
Especificaciones 176 Detalles del disefio y el funcionamiento del controlador hibrido HC900.
Apéndice: 189 El panel de terminaciéon remota (RTP) permite conectar de manera sencilla
Instalacion el controlador HC900 al cableado de campo. ElI RTP integra algunos de los
de paneles componentes tipicos conectados externamente, reduciendo el tiempo de
de terminacion instalacién del cableado y de preparacion. También minimiza la necesidad
remota (RTP) de utilizar cables multiples con una conexién de un Unico tornillo, expandiendo

la conectividad de los terminales compartidos de los médulos de E/S.
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Introduccién - Guia de seleccion de modelos

Guia de seleccion de modelos

Descripcion

Ndmero de modelo

Bastidores

Bastidor de 4 ranuras de E/S

900R04 — 0001

Bastidor de 8 ranuras de E/S

900R08 — 0101

Bastidor de 12 ranuras de E/S

900R12 - 0101

Bastidor de 8 ranuras (alimentacion redundante)

900R08R - 0101

Bastidor de 12 ranuras (alimentacion redundante)

900R12R - 0101

Bastidor de CPU redundante

900RRO - 0001

Controladores

Documentacion y software de configuracién de la CPU C50 del controlador

900C51 — 00XX-00

CPU C50 del controlador

900C52 — 00XX-00

Documentacion y software de configuracion de la CPU C30 de controlador

900C31 — 00XX-00

CPU C30 del controlador

900C32 — 00XX-00

Documentacién y software de configuracion de la CPU C70 del controlador

900C71-00XX-00

CPU C70 del controlador

900C72-00XX-00

Documentacion y software de configuracion de la CPU C70R del controlador

900C71R-0000-XX

CPU C70R del controlador

900C72R-0000-XX

Modulo de conmutacién de redundancia

900RSM - 0001

Escaner de E/S: 2 puertos (1 por bastidor de E/S)

900C73R-0000-XX

Escaner de E/S (para bastidor remoto)

900C53 — 00XX-00

Modulo de estado de alimentacion redundante

900PSM - 0001

Fuentes de alimentacion eléctrica

120/240V CA., 60 W

900P01 -0001

120/240 V CA, 28 W

900P02 -0001

+24V CC

900P24-0001

Médulos de E/S

Entrada analdgica (8 canales)

900A01 - 0102

Entrada analdgica de alto nivel (16 canales)

900A16 - 0001

Salida analdgica, de 0 mA a 20 mA, (4 canales)

900B01 -0101

Salida analdgica, de 0 mA a 20 mA (8 canales)

900B08 — 0001

Salida analogica, de 0 mA a 20 mA (16 canales)

900B16 - 0001

Entrada digital, tipo de contactos, (16 canales)

900G01 - 0102

Entrada digital, 24 V CC (16 canales)

900G02 - 0102

Entrada digital, 24 V CC (32 canales)

900G32 - 0001

Entrada digital, 120/240 V CA (16 canales)

900G03 - 0102

Salida digital, relés (8 canales)

900HO01 - 0102

Salida digital, 24 V CC. (16 canales)

900H02 - 0102

Salida digital, 24 V CC (32 canales)

900H32 - 0001

Salida digital, 120/240 VV CA (8 canales)

900H03 - 0102

Pulso/frecuencia/cuadratura

900K01 - 0001

Componentes de E/S

Bloque de terminales de baja tension (estilo europeo)

900TEK - 0001
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Introduccion - Guia de seleccion de modelos

Descripcion

Ndmero de modelo

Bloque de terminales de baja tension (estilo barrera)

900TBK -0001

Bloque de terminales de alta tension (estilo europeo)

900TER - 0001

Bloque de terminales de alta tension (estilo barrera)

900TBR - 0001

Bloque de terminales de alta densidad

900TCK - 0001

Panel de terminales remotos (RTP) de entrada analégica

900RTA - LOO1

Componentes de E/S

Panel de terminales remotos (RTP) de salida de relé

900RTR - HOO1

Panel de terminales remotos (RTP) de entrada digital, salida digital y salida
analogica

900RTS - 0001

Cable de RTP de baja tensién (1,0 m, 3,28 pies)

900RTC - LO10

Cable de RTP de baja tensién (2,5 m, 8,2 pies)

900RTC - L025

Cable de RTP de baja tensién (5,0 m, 16,4 pies)

900RTC - LO50

Cable de RTP de alta tensién (1,0 m, 3,28 pies)

900RTC - HO10

Cable de RTP de alta tensién (2,5 m, 8,2 pies)

900RTC - H025

Cable de RTP de alta tensién (5,0 m, 16,4 pies)

900RTC - HO50

Cable de RTP de alta densidad (1,0 m, 3,28 pies)

900RTC - 3210

Cable de RTP de alta densidad (2,5 m, 8,2 pies)

900RTC - 3225

Tapa de terminales del bloque adaptador

900TNF - 0001

Regleta de terminal con blindaje (paquete de 2)

900TSS - 0001

Puentes del tablero de terminales (10 puentes de dos posiciones)

900402 - 0001

Puentes del tablero de terminales (10 puentes de diez posiciones)

900J10 - 0001

Manuales

Juego completo de documentos en CD

900ME1-00XX-XX

Juego completo de documentos, impreso (en inglés)

900ME2-00XX-XX

Software

CD del software de configuracion de HC Designer

900W01-00XX-XX

CD de documentacion y software de HC Utilities

900W02-00XX-XX

Kits y accesorios

Kit de extension de bastidor de alimentacion redundante

900RPE-0001

Kit de etiquetas de E/S de repuesto

51452262-501

Kit de sustitucion de baterias

51500638-501

Cable Ethernet (3 metros)

51451432-010

Cable Ethernet (6 metros)

51451432-020

Cable cruzado Ethernet (6 metros)

51451996-020

Cable de médem nulo

51404755-501

Cable de médem nulo utilizado con el modelo 900C70R.

50004820-501

Kit de resistores de derivacion de 250 ohmios (8/paquete)

51205995-501

Concentrador de conmutacion Ethernet (8 puertos)

50008930-001

Fuente de alimentacion de 24 V CC

51452041-501

Interfaz del operador

559-T12, tipo 12

559T12-00XX-XX

559-T4, tipo 4

559T04-00XX-XX
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Introduccién - Guia de seleccion de modelos

Descripcion

Ndmero de modelo

1042, con unidad de disquete

10420F-00XX-XX

1042, con unidad ZIP

10420Z-00XX-XX

Software TREND Manager

TMPCON5

Accesorios y kits de la interfaz del operador

Teclado de membrana 559-T12

51404493-501

Kit de montaje 559-T12

51404524-501

Tapa de la Interfaz del operador 559-T12 (tipo 4X)

51500452-501

Montaje de bisel y caja 559-T12

51404551-501

Accesorios y kits de interfaz de operador

Junta del panel 559-T4

51451315-501

Kit del conector del teclado 559-T4

51404533-502

Pantalla LCD en color 559-T12/T4 con iluminacién posterior

51404528-501

Tarjeta del inversor 559-T12/T4

51404597-501

Conector de la interfaz del operador al controlador 559-T12/T4

51404600-501

Kit de cables 559-T12/T4

51404797-501

Lampara de pantalla de reemplazo 559-T12/T4

51404610-501

Kit de sustitucion/actualizacion de la unidad Zip 1042

51451948-501

Kit de fijadores moleteados de la interfaz del operador 1042

51452136-501

Kit de piezas de mantenimiento de la interfaz del operador 1042

51451582-501

Comprobacion de la compatibilidad de los nimeros de modelo HC900

el mismo nimero de modelo.

ATENCION: Asegurese de comprobar la compatibilidad de los nimeros de modelo antes de realizar la
instalacion. Para que un sistema HC900 sea totalmente compatible, todos los componentes deben presentar

El formato del nimero de modelo de todos los componentes es XXXXXXX-XXYY-ZZ. Por ejemplo, el
ntmero de modelo de la CPU HC900 es 900C71R-0000-40. En los sistemas de CPU redundantes, deben
coincidir los nimeros ZZ del nimero de modelo de los componentes. En sistemas de CPU no redundantes,
deben coincidir los nimeros Y'Y del nimero de modelo de los componentes. Consulte los ejemplos que se

presentan a continuacion.

Ejemplo de sistema redundante compatible

Componente Nimero de modelo XXXXXXX-XXYY-ZZ
CPU HC900 900C71R-0000-40

Escaner 2 900C73R-0000-40

Software HC Designer 900W01-0040-40

CD con los manuales 900ME1-0040-40

Interfaz del operador 1042 10420F-0040-40
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Introduccion - Guia de seleccion de modelos

Ejemplo de sistema no redundante compatible

Componente NUumero de modelo XXXXXXX-XXYY-Z2Z
CPU HC900 900C51R-0040-00
Escaner 1 900C53R-0040-00

Software HC Designer

900W01-0040-40

CD con los manuales

900ME1-0040-40

Interfaz del operador 1042

10420F-0040-40
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Introduccion - Descripcion funcional

Descripcion funcional

Todos los controladores:

=
El controlador hibrido HC900 de Honeywell es
un controlador légico y de lazo integrado disefiado
especificamente para operaciones con unidades
[a]a]n]=]a]a]=]s]

de mediana y pequefia escala.

Cuenta con un conjunto de médulos de software y hardware
que se pueden organizar para satisfacer una amplia gama de
aplicaciones de control de procesos. El controlador hibrido
HC900 puede estar formado por un Unico bastidor, segin
se indica en la Figura 1, o puede estar conectado en red con
otros controladores a través de conexiones Ethernet para
expandir las dimensiones del control sobre un amplio rango
de procesos de unidades, seguin se indica en la Figura 2.

Figura 1 — Configuracion de un controlador HC900 pequefio

Controller Rack with 2 slot /O
Expansion /O

% H Expansion 1/O

Figura 2 — Configuracién de un controlador HC900 expandido (s6lo para CPU C50/C70)
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Introduccion - Descripcidn funcional

El disefio del controlador HC900 le permite a los usuarios y a los fabricantes de equipos originales
expertos en la integracion de sistemas organizar un sistema que se adapte a un amplio rango de
necesidades. Cualquier configuracion se puede modificar o ampliar rapidamente segin las necesidades.
Durante la configuracién inicial y en modificaciones posteriores, el controlador HC900 logra un éptimo
equilibrio entre costo y rendimiento.

Las configuraciones como las que se muestran en la Figura 1 y en la Figura 2, y muchas variantes,

se pueden organizar desde componentes modulares. Muchos componentes son propios de Honeywell,

y algunos pertenecen a otros proveedores. Dichos componentes modulares se pueden obtener en cualquier
cantidad y combinacidn para satisfacer las necesidades de una aplicacion determinada.

Tal y como se indica en la Figura 3, el controlador HC900 esta preparado para establecer comunicaciones
mediante Ethernet con sistemas host, como por ejemplo el PlantScape Vista HMI de Honeywell y otros
programas de software HMI compatibles con el protocolo Ethernet Modbus/TCP. Ademas, la estructura de
comunicacioén del controlador HC900 permite la ubicacion remota de componentes de entrada/salida, lo
cual permite obtener un importante ahorro en conexiones y cableados.
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Introduccion - Descripcion funcional

Redundancia

Ethernet Vista
or 3" Part
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Switch —
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@lr- Process
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® CPU redundantes: la redundancia procede de dos CPU C70R que funcionan en un bastidor del controlador;
este bastidor no presenta E/S. Cada CPU cuenta con su propio enlace fisico de comunicaciones Ethernet 100Base-
T con uno o mas bastidores de E/S. Un médulo de conmutacion de redundancia (RSM) reside entre las CPU.

(@ Alimentacién de CPU redundante: dos fuentes de alimentacién para las CPU.

® Conexion de E/S de CPU redundante: cada CPU cuenta con su propio enlace de comunicaciones fisico
Ethernet 100Base-T con uno o mas bastidores de E/S. Varios bastidores de E/S requieren conmutadores Ethernet.
@ Bastidores de E/S (5 bastidores mostrados, de arriba abajo): 4 ranuras con 1 fuente de alimentacion, 8 ranuras con

1 fuente de alimentacion, 12 ranuras con una fuente de alimentacion, 8 ranuras con fuentes de alimentacion redundantes,
12 ranuras con fuentes de alimentacion redundantes. Se requiere un modulo de estado de alimentacion (PSM) si se
utilizan fuentes de alimentacion redundantes. Existen fuentes de alimentacion de alta y baja capacidad disponibles.

® Redes redundantes para comunicaciones de host: se incluyen redes redundantes para comunicaciones de servidor
en la CPU C70R. Ambos puertos de red se encuentran activos permanentemente en el controlador principal. Los puertos
de red de la CPU de reserva no se encuentran disponibles para las comunicaciones externas. Existe un servidor OPC
disponible a través de Honeywell para admitir las comunicaciones Ethernet redundantes y transferir automaticamente las
comunicaciones durante un fallo de red.

® Médulo de escaner 2: presenta 2 puertos, uno para cada conexioén de CPU a E/S

Figura 3 — Proceso Unico con redundancias

8 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide Revision 15
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Introduccion - Resumen de caracteristicas

Resumen de caracteristicas

Hardware
« Estructura de bastidor modular; los componentes se solicitan individualmente, segun las necesidades.
« CPU con comunicaciones Ethernet
« Fé&cil de armar, modificar y expandir.
« Bastidores de entrada/salida local (C30) y remoto (C50/C70), subred con conexién Ethernet privada.

« Procesamiento en paralelo: un microprocesador en cada médulo de E/S realiza el procesamiento
de sefiales para mantener las velocidades de actualizacion.

« Fuentes de alimentacion: suministran alimentacion al bastidor de la CPU vy al bastidor de E/S del escaner.

Redundancia
« CPU C70R redundante
¢ Moddulo de conmutacion de redundancia (RSM): necesario entre CPU redundantes.

« Fuente de alimentacion redundante: suministra alimentacion redundante a cualquier bastidor de CPU
0 bastidor de E/S del escéner 2.

« Modulo de estado de alimentacién (PSM): necesario cuando se utiliza una segunda fuente de
alimentacion en el bastidor de E/S del escaner 2.

Comunicaciones

Todas las CPU (excepto cuando se indique lo contrario):
« Dos puertos de serie, cada uno de ellos configurable como RS-232 o0 RS-485.

o Puerto RS-232 utilizado para la conexién con la herramienta de configuracion del PC (hasta 50 pies
0 12,7 metros). Puerto que se puede configurar como maestro o esclavo de Modbus RTU/TCP.

« Puerto RS-485 utilizado para la conexidn bifilar con la interfaz del operador (hasta 2.000 pies 0 601 metros).
Puerto que se puede configurar como maestro o esclavo de Modbus RTU.

« Conexion Ethernet 10/100Base-T a: hasta 5 PC servidores mediante protocolo Modbus/TCP, comunicaciones
entre pares con otros controladores HC900 y con Internet. EI modelo C70 cuenta con 2 puertos Ethernet para
la conexion de hasta 10 PC servidores. Ademas, admite la funcion Modbus/TCP Initiator en ambos puertos.

Conexidn Ethernet 100Base-T privada a los bastidores de expansion de E/S (excepto la CPU C30).

Redundancia

« Red de supervision: Ethernet 10/100Base-T a aplicaciones de PC (HC Designer y HC Utilities), que
establece comunicaciones con controladores HC900 del mismo nivel a través de Ethernet. EI modelo
C70R presenta dos puertos Ethernet. La CPU C70R principal admite hasta 10 sockets simultaneos.
Ademaés, admite la funcién Modbus/TCP Initiator en ambos puertos.

« Red de E/S: conexion directa a cada CPU C70R.

« Red de dispositivos: interfaz en serie RS-232 0 RS-485; Modbus RTU. Dos puertos en serie disponibles.
Cada puerto puede configurarse como maestro o esclavo de Modbus. Interfaz en serie de host de
Honeywell o interfaz de operador de terceros.

Para obtener mas informacién

Para obtener un resumen completo de las caracteristicas y especificaciones, consulte el apartado
Especificaciones en la pagina 176.

Revision 15 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide 9
1/08



Componentes y arquitectura

Descripcion general

En esta seccion se proporciona una descripcién de cada uno de los componentes principales que se pueden
incluir en la configuracion fisica del controlador HC900 e indica algunos de los métodos mediante los
cudles se pueden combinar.

Componentes

El Controlador hibrido Honeywell HC900 incluye un conjunto de médulos de hardware que se pueden
combinar y configurar segiin sea necesario para un amplio rango de aplicaciones y procesos entre pequefios
y medianos.

Algunos de los mddulos se requieren en todas las configuraciones. Otros son opcionales; se seleccionan
seglin sea necesario para brindar funciones opcionales y/o para "establecer las dimensiones™ del sistema,
en la planificacién inicial o para modificar y/o expandir el sistema para satisfacer requisitos cambiantes.

En Figura 4 se ilustra la configuracién de un controlador HC900 con multiples controladores.
Esta ilustracion incluye nimeros clave que identifican componentes descritos en Tabla 1.

En Figura 5 se ilustra la configuracion de un controlador HC900 redundante con multiples bastidores
de E/S. Esta ilustracion incluye nimeros clave que identifican los componentes descritos en Tabla 2.

CAUTION

El bloqueo de las comunicaciones es posible en condiciones de alto trafico de red.

Es posible que se produzca trafico extrafio al compartir ancho de banda con otros dispositivos.

Es recomendable ubicar el controlador en un segmento de red privada. De lo contrario, en casos

de trafico elevado, podria dar como resultado un bloqueo de las comunicaciones y la necesidad
de conectar y desconectar la alimentacion eléctrica del controlador.
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Componentes y arquitectura - Componentes
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Figura 4 — Configuracién con multiples controladores

CAUTION

La conexidn de E/S de expansion del sistema HC900 es una red privada, y el conmutador que se utiliza
para la interconexién del procesador HC900 y los escaneres no debe conectarse a ninguna otra red LAN
0 WAN. Del mismo modo, no debe conectarse ningln dispositivo aparte de los componentes del sistema
HC900 al conmutador de conexion de E/S. El incumplimiento de estas directrices provocara fallos de
comunicacion en la conexién de E/S, lo que ocasionara la activacion y desactivacion de los ajustes de
autoproteccion.
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Componentes y arquitectura - Componentes

Tabla 1 — Descripciones de componentes principales (Figura 4)

N° de Nombre del Descripcion Origen

clave componente

1 Bastidor de Incluye: el bastidor, la fuente de alimentacion eléctrica, Honeywell
controlador (local) | el médulo del controlador y los médulos de E/S.

2 Bastidor (Opcional) Incluye: el bastidor, la fuente de alimentacion | Honeywell
de expansion de eléctrica, el médulo del escaner y los médulos de E/S.

E/S (s6lo para
CPU C50/C70)

3 Interfaz del (Opcional) enlace al puerto RS-485 de un modulo del | Honeywell
operador controlador; proporciona pantallas de utilidades y de

operacion. Incluye botones y la interfaz del teclado
AT (opcional).

4 Herramienta (Opcional) EI PC (portatil o de escritorio) se conecta El PC es de otro
de configuracion | al puerto RS-232 en cualquier moédulo del proveedor. El software
del PC controlador (uno). Incluye el disefiador de control de configuracioén es de

hibrido de Honeywell (software de configuracion). Honeywell.

5 HMI (interfaz (Opcional) Enlace del PC a la red Ethernet, que puede El PC es de otro
hombre- incluir la Interfaz hombre-maquina, otros controladores proveedor. El software de
maquina) HC900 y otras redes (incluyendo Internet). Interfaz hombre-maquina

Por lo general incluye el software de Interfaz esta disponible en
hombre-magquina. H%ney\Q//e" (zléantSca%e
También puede incluir un disefiador de control hibrido 0 SpecView3?) o puede
: P 4 obtenerse de otro
(herramienta de configuracion y software de utilidades). proveedor.

6 Conmutador Permite conectar el puerto Ethernet 100Base-T privado | Honeywell
Ethernet de un maédulo del controlador a los médulos del escaner
100Base-T en los bastidores de expansion de E/S 2, 3 6 4 (sélo

para CPU C50/C70). (Si se conecta un tnico bastidor
de expansion de E/S directamente a un médulo del
controlador, no sera necesario el conmutador).

6a Conmutador Permite interconectar varios dispositivos Otros proveedores.
o router Ethernet | Ethernet 10/100Base-T en una red Ethernet. Los
10/100Base-T dispositivos incluyen otros controladores HC900,

interfaces hombre-maquina y también pueden incluir
routers, brouters, servidores y otros dispositivos en
redes mas amplias.

7 Cable blindado Permite conectar los bastidores de expansion de E/S | Otros proveedores
CATS5 Ethernet (s6lo para CPU C50/C70) a los controladores o alos | o Honeywell.
conmutadores Ethernet 10/100Base-T. 10’ 6 20’

(3,04 m 6 6,08 m).
Cable de fibra Permite una distancia desde el controlador hasta
oOptica el bastidor remoto de hasta 750 m (2.460 pies) con
un cable de fibra. Se pueden alcanzar distancias de
hasta 1.500 m (4.920 pies) con un conmutador de
fibra utilizado como repetidor en el punto medio.

8 Cable blindado Conecta dispositivos en la red Ethernet de Otros proveedores
CATS5 Ethernet conectividad abierta. El cable cruzado se utiliza para | o Honeywell.

realizar conexiones entre el controlador y el PC;

directamente para la conexién entre el controlador

y la conexién electrénica. 20’ (6,08 m).
9 Cable RS-485 Belden #9271 o equivalente, hasta 2.000’ (601 m). Otros proveedores.
10 Cable RS-232 Cable de médem nulo, hasta 50’ (15,24 m) (cable Otros proveedores

del médem del PC si se utiliza con médems).

o Honeywell.
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Componentes redundantes

N —el =1
| =1=)
EE ol =] el —
H == | ]
Innlnnn E:..7|:|
| o e %

Figura 5 — Configuracién redundante con multiples bastidores de E/S

CAUTION

La conexidn de E/S de expansion del sistema HC900 es una red privada, y el conmutador que se utiliza
para la interconexion del procesador HC900 y los escaneres no debe conectarse a ninguna otra red LAN
0 WAN. Del mismo modo, no debe conectarse ningln dispositivo aparte de los componentes del sistema
HC900 al conmutador de conexion de E/S. El incumplimiento de estas directrices provocara fallos de
comunicacioén en la conexion de E/S, lo que ocasionara la activacion y desactivacion de los ajustes de
autoproteccion.
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Tabla 2 — Descripciones de los componentes de redundancia principales Figura 5

N° de Nombre del Descripcion Origen
clave componente

1 Bastidor de Incluye: el bastidor, 2 fuentes de alimentacion, Honeywell
controlador (local) | 2 controladores C70R, 1 médulo de conmutacién

de redundancia (RSM)

2 Bastidor de Incluye: 1 escaner, 2 médulos, 1 fuente de Honeywell

expansion de E/S | alimentacién y hasta 4, 8 6 12 mddulos de E/S.
Segunda fuente de alimentacion y médulo de estado
de alimentacion (PSM) opcionales en los bastidores
de E/S de 8 y 12 ranuras.

3 Interfaz del (Opcional) enlace al puerto RS-485 en un modulo Honeywell
operador del controlador; proporciona pantallas de utilidades

y de operacion. Incluye botones y la interfaz del
teclado AT (opcional).

4 Herramienta (Opcional) EI PC (portatil o de escritorio) se conecta | El PC es de otro
de configuracion al puerto RS-232 en cualquier modulo del proveedor. El software
del PC controlador (uno). Incluye el disefiador de control de configuracién es de

hibrido Honeywell (software de configuracion). Honeywell.

5 HMI (interfaz (Opcional) Enlace del PC a la red Ethernet, que ElI PC es de otro
hombre-maquina) | puede incluir la Interfaz hombre-maquina, otros proveedor.

controladores HC900 y otras redes (incluyendo

Internet). El software de Interfaz
hombre-maquina

Por lo general incluye el software de Interfaz esta disponible en

hombre-maquina. Honeywell (PlantScape
o SpecView32)

También puede incluir un disefador de control o puede obtenerse

hibrido (herramienta de configuracién y software de otro proveedor.

de utilidades).

6 Conmutador Necesario cuando se utilizan dos o mas bastidores Honeywell
Ethernet de expansion de E/S. Permite conectar el puerto
100Base-T de E/S Ethernet 100Base-T de un médulo del

controlador a los médulos del escaner. No se
requiere el conmutador para establecer la conexion
a un unico bastidor de E/S.

6a Conmutador Permite interconectar varios dispositivos Ethernet Honeywell u otros
o router Ethernet 10/100Base-T en una red Ethernet. Los dispositivos | proveedores.
10/100Base-T incluyen otros controladores HC900, interfaces

hombre-maquina y también pueden incluir routers,
brouters, servidores y otros dispositivos en redes
mas amplias.

7 Cable blindado Permite conectar los bastidores de expansion Otros proveedores
CATS Ethernet de E/S a los controladores o a los conmutadores o Honeywell.

Ethernet 10/100Base-T.

Cable de fibra Permite conectar un controlador y un bastidor

optica remoto separados por una distancia de hasta 750 m
(2.460 pies) con un cable de fibra. Se pueden
alcanzar distancias de hasta 1.500 m (4.920 pies)
con un conmutador de fibra utilizado como un
repetidor en el punto medio.

8 Cable RS-485 Belden #9271 o equivalente, hasta 2.000’ (601 m). Otros proveedores.

9 Cable RS-232 Cable de médem nulo, hasta 50’ (15,24 m) (cable Otros proveedores

del médem del PC si se utiliza con médems). o Honeywell.
14 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide Revision 15
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Componentes de hardware

Esta seccién contiene descripciones generales de cada uno de los componentes principales del sistema

HC900. Para obtener informacion acerca de especificaciones ambientales, consulte la seccion
correspondiente en Planificacion previa a la instalacion.

Bastidor del controlador HC900

Se muestra un controlador HC900 ("bastidor local™) en la Figura 6. Tal y como se indica en esta figura,

el bastidor del controlador incluye:

1. Bastidor, disponible en versiones

de 4, 8 ranuras 0 12 ranuras

2. Fuente de alimentacion
3. Modulo del controlador

4. Barras de conexion a tierra
(para el cableado de E/S, opcional)

5. Mddulos de entrada/salida

6. Bloques de terminales de E/S

Figura 6 — Componentes del bastidor del controlador

Bastidor del controlador redundante HC900

Se muestra un controlador HC900 en la Figura 7.

1. Bastidor

2. Médulo de conmutacion de redundancia (RSM) .
Interfaz entre los controladores principal y de
reserva.

3. Controladores principal y de reserva. Dos CPU
C70R, denominadas “CPU-A” (izquierda)
y “CPU-B” (derecha).

4. Dos fuentes de alimentacion.

Honeywell

-

Figura 7 — Componentes del bastidor del controlador redundante
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Bastidor de expansion de E/S
Los bastidores de expansion de E/S (“"remotos™) que se muestran en Figura 8 se encuentran disponibles para

alojar modulos de entrada/salida adicionales o para permitir la ubicacion de los mddulos de E/S préximos
al proceso y remotos con respecto al controlador. En el modelo C70R, todas las entradas y salidas se

encuentran en uno o varios bastidores distintos del bastidor del controlador.

Un bastidor de expansién de E/S incluye:
1. Bastidor, disponible en versiones de 4, 8 6 12 ranuras

2. Fuente de alimentacion
3. Modulo del escaner 1 (C50/C70) (mostrado) o médulo del escaner 2 (C70R)

4. Barras de conexion a tierra (para el cableado de E/S, opcional)
5.Modulos de /6 \ ) ) ) Iy
entrada/salida / \
6. Bloques de v - v Vv v v v
terminales de <&
E/S
7.Modulo de B B B B B BN
estado de O _‘l X‘ \“ \a \ \ N
alimentacion N, . n N 0 o__@
(PSM) / { .': ! <] ) (") S =
(necesario si se £ ! ; !

utiliza la fuente
de @ @ @ @ @,

alimentacion
de reserva)

8. Fuente de alimentacion

de reserva (opcional).
Disponible en los bastidores

de 8 6 12 ranuras.
Figura 8 — Componentes del bastidor de expansién de E/S

Revision 15
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Opciones de bastidor

Los bastidores estan disponibles en versiones
con 4 ranuras, 8 ranuras y 12 ranuras. Los
bastidores se pueden intercambiar entre el
bastidor del controlador y el bastidor de
expansion de E/S (sélo para CPU C50, C70
y C70R), y las tres versiones que se muestran
en la Figura 9 se encuentran disponibles para
cualquier propdsito.

So6lo en el modelo C70R: El bastidor de E/S
incluye el médulo del escaner 2 Los bastidores
de E/S de 8 y 12 ranuras se pueden modificar
con ranuras adicionales para la fuente de
alimentacion de reserva opcional y el médulo
de estado de alimentacion.

Nota: Puede instalar una fuente de alimentacion
redundante en cualquier bastidor de E/S.

:4 1/0 Slots

1 4
: 18 1/0 Slots
1 8
E
L 12 1/0 Slots
Toull -~
1 12
—E

[SEEEEEEEE Scanner Module Slot

------------ Power Supply Slot

---------- Power Status Module
(req’d if using Reserve Power Supply)

--------- Optional Reserve Power Supply

Figura 9 — Opciones de bastidor
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Fuente de alimentacion

La fuente de alimentacion P01, que se muestra en la Figura 10, proporciona CC de 5V y CC de 24 V a los
conectores del panel posterior de los bastidores local y remoto. La fuente de alimentacion se utiliza en
todos los bastidores del controlador, en los bastidores de expansion de E/S y en todas las versiones de

bastidores (4, 8 y 12 ranuras).

Para las aplicaciones de E/S reducidas, se
encuentra disponible la fuente de alimentacién
P02 de menor capacidad. Consulte la pagina 39
para determinar la fuente de alimentacion
eléctrica correcta.

La fuente de alimentacion P24 proporciona CC de

5V y CC de 24 V para satisfacer los requisitos de ~ (1)---...

alimentacion de un controlador Gnico con E/S, un
bastidor remoto de E/S remoto o una CPU C70R
redundante. La capacidad de 60 vatios requiere
una disminucidn de la capacidad nominal minima
en los modulos de E/S HC900 disponibles.

La tapa fijada con herramientas cubre las
conexiones de tension. Un fusible interno no
reemplazable limita el suministro de corriente

en determinadas condiciones de fallos.

Cada fuente de alimentacidn eléctrica incluye un fusible interno de 5,0 amperios que no se puede
reemplazar en campo. (El usuario puede agregar un fusible externo. Consulte la pagina 59).

Elementos que se muestran con ndmeros de clave:

@

WARNING

SHOCK HAZARD:
MORE THAN ONE SWITCH
MAY BE REQUIRED TO
DE-ENERGIZE UNIT

24V 5V GND

""""""

|

zo ®

* AC INPUT

__________ 22 IR

= P

1. Puntos de prueba de tension (s6lo en el modelo PO1)

. Bloque de terminales de entrada de CA

2
3. Etiqueta de cableado
4

. Orejeta de conexion a tierra (referencia: la orejeta no es parte de la fuente de alimentacion; se encuentra

ubicada en la parte inferior del bastidor).

Figura 10 — Fuente de alimentacion
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Médulo de estado de alimentacion (C70R)

El mddulo de estado de alimentacion (PSM) (Figura 11) reside entre las fuentes
de alimentacién redundantes del bastidor de E/S (consulte la pagina 16). Se trata
de un modulo de estado para ambas fuentes de alimentacidn, que indica la que
se encuentra en uso: PS-1 (izquierda), PS-2 (derecha) o ambas (ajuste normal).

Cuando el indicador de estado de una fuente de alimentacién o de ambas se
ilumina, indica que el estado de la fuente de alimentacion asociada es bueno

y que las salidas se encuentran dentro de los limites especificados. Si el indicador
de estado esta apagado, indica que la fuente de alimentacion esta desconectada

0 que la tension se encuentra fuera del rango de tolerancia permitido.

PSM

Power

<>

Ps-1 PS-2

Figura 11 — Médulo de estado de alimentacion (PSM)
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Moédulo controlador

Figura 12. Los controladores C30, C50, C70 y C70R comparten las mismas caracteristicas, con las
excepciones indicadas.

1.
2.

NUmero de modelo de CPU (C30, C50, C70, C70R).

Bateria de litio (debajo de la tapa), a la que se puede acceder facilmente para realizar el cambio

en campo.

3. Conmutador de modo (Pgm, Run/Pgm). Ausente en el modelo C70R; consulte RSM.

. Dos puertos en serie, S1y S2, ambos configurables

como RS-232 0 RS-485. Interfaces RS-232 para
PC, médem externo o dispositivos Modbus.
Interfaces RS-485 para PC, interfaz del operador o
dispositivos/host Modbus.

. Indicadores LED de estado para funciones de

comunicaciones.

. Conexion al puerto de E/S del médulo del escéner.

So6lo en los modelos C50/C70/C70R.

. Segunda conexidn de host Ethernet para

aplicaciones de PC o controladores HC900 del
mismo nivel. S6lo en los modelos C70/C70R.

. Primera conexion de host Ethernet para

aplicaciones de PC o controladores HC900 del
mismo nivel.

. Indicador LED de estado/diagnéstico para el

puerto en serie S2 (izquierdo).

10. Indicador LED de estado/diagndstico para el

puerto en serie S1 (derecho).

11. Indicador LED de estado/diagndstico para el

médulo del controlador.

El bastidor del controlador redundante contiene dos
unidades C70R (consulte la pagina 15). La CPU izquierda se denomina CPU-Ay la derecha
se denomina CPU-B; cualquiera de ambas CPU puede ser la principal.

Pg

Run/Pgm

)
@

Run/Pgm —~0S1

-

I—n§2
o "“
- E1 <-
.....>—|
.....>_|
E2 <
.....>—|
-
110 <
o

Q

Figura 12 — Mddulo controlador
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Médulo de conmutacién de redundancia (s6lo en el modelo C70R)

El médulo de conmutacion de redundancia (RSM) se muestra en Figura 13.
Reside entre los controladores C70R del bastidor. El controlador izquierdo se
denomina “CPU-A”y el derecho se denomina “CPU-B”. Entre las caracterist
se incluyen:

1. Indicadores de estado del controlador principal o de reserva.

2. Conmutador con llaves para cambios manuales en los modos del controlad
o para facilitar el procesamiento manual de migracidn tras error.

icas,

or

RSM \/

CPU-A CPUB
Lead

<>

Reserve

Run/ Run

Pgm lFsII/
Pgm § Over

\

Figura 13 — Mddulo de conmutacion de redundancia

Médulo del escaner 1 (s6lo en los modelos C50/C70)

El médulo del escaner 1 se muestra en Figura 14. Reside en el
bastidor de E/S y proporciona el enlace entre el controlador y la
E/S remota. Entre las caracteristicas de la parte frontal del médulo
se incluyen:

1. Indicador LED de estado para las funciones del escaner.

2. Puerto Ethernet 10Base-T privado; se conecta al puerto de
expansion de E/S del médulo del controlador (o a un puerto
de un conmutador que se conecta al médulo del controlador).

1 PORT

S

SCANNER @

.}

.
2
’ﬁ@

3. Indicadores LED de estado o diagndstico para funciones de K
comunicaciones. /

Figura 14 — Médulo del escaner 1
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Médulo del puerto del escaner 2 (s6lo en el modelo C70R)

El modulo del puerto del escaner 2 se muestra en Figura 15. Los SOANNER
puertos dobles proporcionan redundancia a través de las dos CPU. 2 PORT P @
Entre las caracteristicas de la parte frontal del médulo se incluyen: 2

1. Indicador LED de estado o diagnostico para las funciones del
escaner.

2. Puerto de E/S A. Puerto Ethernet 10Base-T privado. Permite

la conexion directa al puerto de E/S de la CPU-A (o la conexion _@
indirecta a través de un conmutador). ; ; |
K I
3. Puerto de E/S B. Puerto Ethernet 10Base-T privado. Permite la >h
conexion directa al puerto de E/S de la CPU-B (o la conexion @
indirecta a través de un conmutador). <. @
4. Indicadores LED de estado o diagnostico para funciones ol |a

de comunicaciones. \

Figura 15 — Médulo del escaner 2

Modulos de entrada/salida

Tipos de mddulo de E/S: | Q_U |
. 4 s . . ) @ZT ® @ __ (]
Madulo de entrada} analdgica de alto nivel (_je 16_puntos. cada o e @g @lo
punto puede configurarse para V o mA. Aislamiento punto o lo =
a punto. O |o =®|0
g | e
« Moddulo de salida anal6gica aislado de 4 puntos: admite entre 519 Eg o
0y 20 mA en cada punto. o 8 5 ® g
—
o Moddulo de salida analdgica de 8 6 16 puntos: admite entre é_ < 32 ©
0y 20 mA en cada punto. Aislado en grupos de 4 canales. ® |o = P|°
O |o @ — O
« Moddulos de entrada digital de 16 puntos: tipo de contacto 9 |o = ®|o
de cierre, tipos de tension de CC y CA. % o gg g
=) O
« Ma0ddulo de entrada digital de 32 puntos: tension de CC. %_ o ® 3 o
o O3
« Moddulos de salida digital de CA de 8 puntos o de CC de @18 lo @' —®|
16 puntos (de tipo sumidero).
M [m

« Salida digital de 32 puntos: tensién de CC (de tipo fuente).
« Modulo de salida de relé de 8 puntos: cuatro relés de tipo de forma C y cuatro relés de tipo de forma A.
« Modulo de entrada analdgica universal de 8 puntos

« Modulo de E/S de pulso/frecuencia/cuadratura de cuatro canales

Figura 16 — Bloques de terminales del médulo de E/S

22

HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide Revision 15
1/08



Componentes y arquitectura - Componentes de hardware

Cada modulo de E/S incluye un indicador de estado para el mddulo. Los médulos de entradas y de salidas
digitales también incluyen un indicador de estado para cada canal. Los blogues de terminales disponibles
incluyen el estilo europeo (a la izquierda en la Figura 16) y el estilo de barrera (a la derecha en la Figura 16).

Para obtener mas informacion acerca de los médulos de E/S y de los bloques de terminales asociados,
consulte la seccién de este manual acerca del Cableado e instalacién de entrada/salida.

Ordenador personal

Para crear la estrategia de adquisicion de datos y control (archivo de configuracion) que se ejecuta en el
controlador se requiere un ordenador personal y el software de configuracion Hybrid Control Designer.

El PC también se puede utilizar para descargar/cargar archivos de configuracién hacia/desde el controlador
y se puede usar para descargar actualizaciones de programas hacia el firmware en los médulos del escaner
y/o el médulo del controlador.

Se puede conectar un PC al controlador a través del puerto RS-232 en el médulo del controlador y también
se puede conectar en red al controlador a través del puerto de red 10/100BaseT Ethernet de conectividad
abierta.

Controladores redundantes: el PC se comunica con el controlador principal Gnicamente.

NOTA: Para satisfacer requisitos especificos del PC o de software, consulte el Manual del usuario del
disefiador de control hibrido.

Dispositivos del médem RS-232

La herramienta de configuracion del PC se conecta desde el puerto en serie RS-232 del médulo del
controlador a un puerto en serie del PC (Figura 17). El PC puede localizarse de manera remota desde el
controlador mediante médems y conexiones telefonicas. Los médems y el cableado adecuados se pueden
obtener de otros proveedores.

Controladores redundantes: el PC se comunica con el controlador principal Unicamente.

PC
Configuration
Tool

Controller

] E
| ‘P |
Modem F/ //
N Ve  Cable | | y
| a

' PC
‘ Modem‘
Cable Telephone | /-
Modem [ 7 | Cable ) /
B Telephone ‘
( Cable |

Figura 17 — Dispositivos del médem RS-232
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Dispositivos Ethernet/consideraciones

Los requisitos de dispositivos Ethernet varian segun las aplicaciones especificas. Teniendo en cuenta el uso
para el que estan destinados, sin embargo, se pueden clasificar en dos categorias:

. CAUTION Laconexion de E/S de expansién del sistema HC900 es una red privada,

y el conmutador que se utiliza para la interconexion del procesador HC900 y los escaneres no debe
conectarse a ninguna otra red LAN o WAN. Del mismo modo, no debe conectarse ningdn dispositivo
aparte de los componentes del sistema HC900 al conmutador de conexion de E/S. El incumplimiento de
estas directrices provocard fallos de comunicacion en la conexion de E/S, lo que ocasionara la
activacion y desactivacion de los ajustes de autoproteccion.

« Componentes de la red Ethernet de conectividad abierta, que establece la conexion entre el controlador
hibrido HC900 y los del mismo nivel, a las estaciones de supervision de interfaz hombre-maquina
y a otros dispositivos Ethernet 10/100Base-T compatibles con el protocolo TCP/IP. La red Ethernet de
conectividad abierta es potencialmente mas compleja que la red de expansion de E/S, y en algunos
casos puede requerir los servicios de un profesional especializado en redes de tecnologia de la
informacion.
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Red de E/S

Red de expansién de E/S (s6lo para las CPU C50/C70)
En Figura 18 se muestran ejemplos de configuraciones de expansion de E/S para el controlador HC900.

O T ©)

|_||—||
r||_||-||

©,

0

|I1'II'I|—||

0

ul

a Tll

i}

Figura 18 — Configuraciones del controlador HC900

En Figura 18, cualquiera de los bastidores que se muestran en cada configuracion del controlador puede
pertenecer a las versiones de 4, 8 6 12 ranuras.

Los cables Ethernet para los enlaces de expansion de E/S son cables blindados estandar de Categoria 5, con
conectores RJ45 estandar. Cada segmento de cable puede tener una longitud de hasta 100 metros (328 pies).

También pueden utilizarse cables de fibra Optica para las conexiones entre el controlador y un bastidor
remoto. Se pueden cubrir distancias de hasta 750 m (2.460 pies) con un cable de fibra. Se pueden alcanzar
distancias de hasta 1.500 m (4.920 pies) con un conmutador de fibra utilizado como repetidor en el punto
medio. (Consulte la pagina 187).

El ejemplo de configuracion 1 corresponde a la CPU C50/C70 con E/S, pero sin bastidores de expansién de E/S.

El ejemplo de configuracion 2 muestra la CPU C50/C70 con un bastidor de expansion de E/S. El cable
Ethernet permite conectar directamente los conectores 10Base-T del mddulo del controlador de la CPU
C50 y el mddulo del escaner.

Atencion: Se requiere un conmutador si se utilizan dos o mas bastidores de expansion de E/S.
Utilice inicamente conmutadores recomendados por Honeywell. La cantidad total de conmutadores
se limita a dos en serie entre una CPU y sus escaneres.

El ejemplo de configuracion 3 muestra la CPU C50/C70 con tres bastidores de expansion de E/S. Debido

a que se utilizan dos bastidores de expansion de E/S como minimo, se requiere un conmutador. Si se utiliza
un conmutador Ethernet para realizar la conexion con el bastidor de expansion de E/S, se conectara un
cable entre el puerto de E/S del controlador y el conmutador. Se conectan dos cables del conmutador a los
dos escaneres. Un tercer cable se conecta del conmutador a un segundo conmutador, que a su vez se
conecta a un tercer escaner remoto.

Entre los requisitos de puesta en practica de E/S se incluyen:
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« La construccion de un archivo de configuracion y su carga en el médulo del controlador. Este archivo
incluye asignaciones de numeracion de E/S para cada bloque de funciones de E/S relacionado con el
nimero de bastidor, el nimero de médulo (nimero de "ranura™ o posicion en el bastidor, comenzando
por la izquierda) y el nimero de canal.

« La asignacion fisica de los nimeros de bastidor, mediante la ubicacion de puentes o interruptores DIP
en el mddulo del escéner de cada bastidor.

« La colocacion del tipo de médulo apropiado en cada ranura de cada bastidor.

La red de expansion de E/S utiliza un protocolo privado de Honeywell que optimiza la seguridad
y el rendimiento de E/S.

La configuracidon y la operacion de la red de expansion de E/S son automaticas, se encuentran
completamente bajo el control de un software privado incorporado que reside en el médulo del controlador
y en cada modulo del escaner incluido en el sistema HC900. El controlador examina la estrategia de control
almacenada en su memoria, verifica que la configuracion fisica (los nimeros de bastidor y el tipo de
modulo de E/S, por nimero de mddulo) coincida con la estrategia de control almacenada y establece

la comunicacion con cada uno de los mddulos de E/S en cada uno de los bastidores de E/S.

Red de expansion de E/S (s6lo en modelo C70R)

La entrada/salida de los controladores redundantes coincide con la de la red de expansion de E/S indicada
en la pagina 25, con las excepciones y anotaciones siguientes.

« Enlafigura 18, cualquiera de los bastidores que se muestran en cada configuracion del controlador
puede pertenecer a las versiones de 4, 8 6 12 ranuras. La fuente de alimentacion de E/S redundante
no se encuentra disponible con la version de 4 ranuras.

o Los puertos de E/S son 100Base-T en lugar de 10Base-T.
« Maximo de dos conmutadores entre cada CPU (CPU Ay CPU B) y los bastidores de E/S.

Red Ethernet de conectividad abierta

La configuracidn de la red Ethernet de conectividad abierta varia seguln las aplicaciones especificas, tanto
en sus objetivos como en su complejidad. En algunas aplicaciones, la configuracién es directa y forma
parte de las actividades de los técnicos de instalacidn experimentados. En otras aplicaciones (por ejemplo,
en aquellas que incluyen la interconexién con otras redes, como por ejemplo una Intranet o Internet),

es necesario tener conocimientos para trabajar en redes.

La red Ethernet de conectividad abierta para un controlador HC900 determinado permite:
e Redes redundantes.

e Comunicacion al mismo nivel

e Conexion a otros PC servidores

e Interconexion con otras redes (por ejemplo, para el envio de mensajes de alarma/eventos por correo electrénico)

CAUTION

El bloqueo de las comunicaciones es posible en condiciones de alto trafico de red.

Es posible que se produzca trafico extraio al compartir ancho de banda con otros dispositivos.

Se recomienda ubicar el controlador en un segmento de red privada. Dejar de hacerlo, en casos

de trafico elevado, podria dar como resultado un bloqueo de las comunicaciones y la necesidad
de conectar y desconectar la alimentacion eléctrica del controlador.
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Redes redundantes

El servidor OPC de Honeywell es compatible con las redes redundantes. Se pueden distribuir hasta

10 conexiones con cualquier combinacion a través de los dos puertos de red del controlador (E1 y E2).
Los PC servidores pueden incluir, por ejemplo, software de supervision de interfaz hombre-maquina
o el software de configuracion Hybrid Control Designer). Los puertos redundantes pueden utilizarse
en modo simple (no redundante).
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Comunicacién al mismo nivel

La comunicacién al mismo nivel permite a cualquier controlador HC900 solicitar una relacién al mismo
nivel con hasta 32 controladores HC900. Asimismo, otros controladores pueden solicitar una relacion

al mismo nivel con este controlador. La cantidad total de controladores del mismo nivel con los que

un controlador puede relacionarse es de 32. La comunicacidn al mismo nivel utiliza la red Ethernet

de conectividad abierta y emplea el protocolo estandar de datagrama de usuario (UDP) para lograr una
transferencia de informacion rapida y eficaz. La comunicacion al mismo nivel se basa en mecanismos
de vencimiento de datos y a prueba de fallos que proporcionan consideraciones de carga y fallos sin
solicitar una asignacion de ancho de banda de red reservada. La comunicacion al mismo nivel esta
disefiada para configurarse facilmente como parte del proceso de configuracion estandar del dispositivo
y no requiere la distribucion de una base de datos global.

Con los controladores redundantes, la comunicacién al mismo nivel siempre reside en el controlador
principal.

La puesta en préactica de las comunicaciones al mismo nivel implica:

o Lainterconexion de los controladores con dispositivos Ethernet y dispositivos de red (cables,
conmutadores, etc.).

o La configuracion (a través del disefiador de control hibrido):

- La configuracién del controlador, que incluye la especificacion de una direccion IP, una mascara
de subred y un nombre de controlador para cada controlador. (EI nombre del controlador es utilizado
Unicamente por el software patentado de Honeywell para obtener acceso a la red entre los
controladores; no se debe confundir con un nombre de dominio de red o un nombre de grupo
de trabajo).

- Bloques de funciones de intercambio de datos entre sistemas interconectados (PDE), que se incluyen
en la estrategia de control (archivo de configuracion). Los blogques de funcién de PDE incluyen
Control de PDE, Escritura de PDE y Lectura de PDE. (Consulte la Guia del usuario del bloque
de funcién del Controlador hibrido HC900 para obtener informacién adicional).

En la Figura 19 se incluye una ilustracién de comunicacién al mismo nivel del controlador HC900 en una
red de area local (LAN). Por lo general, se utiliza un router para la interconexion con otra red (LAN, WAN
0 de otro tipo).

Remote

PC Host | [ PC Host PCHost| XAN
&4 #1 [t ¥/]
[ ing Devices (e.g., Hubs, etc) |
Router
H: PC Host
Lcﬂ.u” GIIrlZIIII|\CIIr‘B I |Pc&101s| | Gl
i 1 I
i i H H i
Networking Devices .g.. Hubs, Switches, efc)
Canfiguration File Canfiguration File
{Function Blocks) Peer {Function Blocks)
- OE e €3 <10 - BBE i
; — : |
FOE Canro— PP=Poa PDE Control
HC800 Controller
LAN

Figura 19 — Estructura de red modular
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Conexién a PC servidores

La conexidn con PC servidores (por ejemplo, PC que incluyen software de supervision de interfaz hombre-méaquina
0 el software de configuracion Hybrid Control Designer) puede establecerse a través de Modbus/TCP o de Modbus
RTU en serie a través de los puertos de comunicacion RS-485 o0 RS-232. Ambos puertos son compatibles con
Modbus RTU y se pueden configurar como maestros o esclavos. Los 5 servidores TCP pueden ser simultaneos con
los servidores Modbus en uno de los otros puertos 0 en ambos. Cualquier controlador determinado es capaz de
establecer comunicaciones simultaneas con hasta cinco PC servidores. (El significado de la palabra “servidor” varia,
pero para esta definicion, un PC servidor es cualquier PC que se encuentra en la misma LAN que el controlador,

o0 en cualquier LAN o0 WAN (red de gran amplitud) que esta conectada en red al controlador).

Cada controlador HC900 presenta cinco “sockets” (recursos de memoria y software), cada uno de los cuales
puede brindar servicio a las solicitudes de datos desde cualquier PC conectado en red sobre una base de cliente
(servidor)/servidor (controlador). EI modelo C70R cuenta con 10 sockets. Los socket estan disponibles siguiendo
un patrén segun el cual el primero que llega, es el primero que recibe servicio. En general, cuando el servicio de
datos para una solicitud de cualquier PC servidor se completa o llega a su fin, permite que el socket quede
disponible para cualquier otro PC servidor de la jerarquia de redes.

Nota: Las comunicaciones con intercambio de datos entre sistemas interconectados, analizadas
anteriormente, no utilizan los socket de conexién del PC servidor. Las comunicaciones con intercambio
de datos entre sistemas interconectados estan separadas de (y se transmiten en forma simultanea con) las
comunicaciones entre el PC servidor y el controlador.

El PC servidor puede incluir software que se relacione estrechamente y sea compatible con el funcionamiento
del controlador y también puede incluir otros programas de software que se relacionen de manera remota o que
no tengan ninguna relacion. Entre los software que se relacionan estrechamente, se pueden incluir:

Ambos
Hybrid Control Designer: para generar y administrar archivos de configuracion,
0

Interfaz hombre-maquina (HMI) (software de adquisicion de datos/supervisién) o el panel del operador
con un controlador Modbus/TCP.

0
Ambas configuraciones y el software de la Interfaz hombre-maquina (y/o el panel).

Todas las comunicaciones establecidas entre un controlador y un PC servidor utilizan el protocolo abierto
Modbus/TCP, cuyo uso esta tan difundido, que se esta transformando en un estandar del sector. El protocolo
Modbus/TCP es basicamente una adaptacion de la estructura de mensajes Modbus que utiliza TCP/IP para un
portador de mensajes. Por lo general, los mensajes Modbus estan disponibles en dos versiones: ASCII, donde
cada byte de ocho bits se envia como 2 caracteres ASCII, y RTU, donde cada byte se envia como dos
caracteres hexadecimales de cuatro bits. Cada estructura de mensajes Modbus se coloca en un datagrama
TCP/IP, tal y como se indica en la

Transaction Protocol Length Modbus
Identifier Identifier Field Frame
Y
I ',
Address Egrc‘g“o" Data Checksum
Figura 20.
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Transaction Protocol Length Modbus
Identifier Identifier Field Frame
e
Address E:ré%tmn Data Checksum

Figura 20 — Diagrama del Modbus/TCP

El controlador HC900 utiliza los protocolos Modbus/TCP o Modbus RTU, pero no ASCII. La estructura
de asignacion de Modbus del controlador HC900 se basa en la estructura de asignacion utilizada en el
controlador UMCB800 de Honeywell, y los codigos de funcion y los métodos de acceso a los parametros
también son practicamente idénticos.

Asignaciones de Modbus

En la configuracion del controlador, se asigna una direccién de Modbus automaticamente a determinados
parametros. Entre estos parametros, se incluyen determinados tipos de blogues de funciones (por ejemplo, circuitos y
programadores de puntos de consigna), sefiales y variables, entre otros. A través de sus direcciones, se puede acceder
a estos parametros o visualizarlos de forma remota como, por ejemplo, a través de la interfaz de operador de terceros.
Estas direcciones y parametros de Modbus se denominan conjuntamente “asignacion de Modbus”.

Existen dos opciones de asignacion de Modbus: la asignacion fija y la asignacién personalizada

Si utiliza HC Designer, podra utilizar una asignacion fija predefinida en la que los parametros
comunes se asignan automaticamente a direcciones fijas, o bien configurar una asignacion
personalizada para configuraciones de la version 4.0 o superior.

Los bloques de funciones afiadidos al controlador en la version 4.0 y superiores no se incluyen
automaticamente en la asignacién de Modbus fija. Para acceder a los registros de estos bloques
de funciones, debe utilizar la asignacién de Modbus personalizada e insertar los datos del blogque
manualmente en dicha asignacion.

El software de supervision de interfaz hombre-maquina/SCADA se encuentra disponible a través de
distintos proveedores, y los requisitos de funcionalidad y configuracién varian segin los proveedores
y los productos especificos. En todos los casos, el software seleccionado debe ser compatible con el
protocolo Modbus/TCP abierto.

El usuario puede utilizar el conjunto de comandos Modbus estandar para generar un conjunto personalizado
de controladores para su aplicacion especifica, o bien puede adquirir software adicional (por ejemplo, OPC
con el protocolo Modbus /TCP) para reducir o practicamente eliminar las tareas de desarrollo.
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Software de interfaz hombre-méaquina (HMI)

El software de la interfaz hombre-maquina disponible para utilizarse con el controlador HC900 incluye,
pero sin limitarse necesariamente, los paquetes que se describen a continuacion:

« disponible en Honeywell

- Software PlantScape Vista, que funciona con el software del sistema operativo Windows 2000/XP
Pro, proporciona adquisicion de datos y control de supervision basado en PC. Este paquete incluye
una amplia seleccion de plantillas de pantalla de operacion estandar, que permiten reducir
notablemente el tiempo de desarrollo. PlantScape incluye un completo entorno de desarrollo de
pantallas graficas, que permite desarrollar graficos personalizados con respuestas animadas a las
condiciones de proceso cambiantes.

En la versién 400, se encuentra disponible una opcién de informes de lotes que incluye una
plantilla estandar para crear informes de lotes.

- SpecView32 (SpecView Corporation).
- Servidor OPC (funciona con redes redundantes y no redundantes)

« Otros software (disponibles en otros proveedores)
Los siguientes programas de software, que incorporan la conectividad Modbus/TCP estan
disponibles en otros proveedores.

—La familia de productos Fix (Intellution Incorporated).
—Wonderware (Wonderware Corporation).
—Citect (CI Technologies).

—Servidor OPC/software de cliente (varios; disponibles en Kepware y otros proveedores)

Nota: Honeywell no vende los elementos incluidos en esta lista. No todos han sido probados y
certificados por Honeywell y no necesariamente son recomendados o avalados por Honeywell
para ningun uso especifico.

Interconexién con otras redes

En muchos casos, una aplicacion de controlador HC900 puede incluir un tnico controlador auténomo
que no implique ninguna conexi6n a través de una red Ethernet de conectividad abierta. En otros casos,
el controlador HC900 sera un integrante de una red de &rea local (LAN) tal y como se indicaen . La red
LAN de un controlador HC900 puede ser muy simple o puede incluir muchos dispositivos en una
estructura altamente desarrollada y compleja. En cualquiera de los casos, siempre debe verse como una
entidad Gnica y modular que se puede proteger contra las invasiones mediante cualquier otro dispositivo
de red al que se encuentre conectada la red LAN.

Se encuentran disponibles distintos tipos de dispositivos de red que permiten realizar conexiones selectivas
con otras redes. Un “router” es el dispositivo que habitualmente se utiliza para este propdsito.

Los routers pueden examinar y “filtrar” pagquetes de mensajes, permitiendo el paso de los mensajes
deseados y rechazando el paso de todos los demas.

La caracteristica que da nombre a un router es que permite traducir las direcciones IP, lo que a su vez
permite que las redes con direcciones IP de redes diferentes se puedan comunicar como si fueran
integrantes de una misma red. Esta caracteristica resulta especialmente Gtil cuando la red LAN del
controlador HC900 se instala bajo las “normas locales de direcciones”. Es decir, las direcciones IP

se pueden asignar sin contar con aprobacion ni entrar en conflicto con los organismos que regulan el uso
de Internet en el mundo. Con cada CPU C30 y C50 se proporciona una direccién IP por defecto:
192.168.1.254. A continuacion, cuando se establece la conexidn con las redes se con requisitos

de direccion maés estrictos, solo es necesario configurar el router con las asignaciones de direcciones

y realizar la conexion entre la LAN existente y las otras redes existentes.
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Los objetivos y los métodos de conexiones con otras redes varian. A continuacion, se describen algunos
de ellos.

Comunicaciones de correo electrénico

El controlador HC900 incluye un software de correo electronico que permite establecer comunicaciones de alarmas
y eventos hacia un méaximo de tres direcciones de Internet. La puesta en préctica de esta funcién consiste en:

o Utilizar el disefiador de control hibrido para configurar:
— Grupos de alarmas y grupos de eventos.
— Asignacion de alarmas especificas a las prioridades y a la activacion del correo electronico
— Listas de direcciones de correo electronico.
— Direccion IP del servidor de correo SMTP.

— Debe configurarse la puerta de acceso por defecto para poder enviar mensajes de correo electrénico.
Con los controladores redundantes, deben configurarse dos puertas de acceso por defecto; una para
cada red redundante (suponiendo que ambas se utilicen). Por lo general, sera la direccion IP de la
LAN de los routers utilizados para conectar el controlador a la red externa.

e Instalacion y configuracion del hardware
Nota: Estos datos se incluyen a modo de referencia. Los siguientes elementos deben ser puestos
en préctica por personal de TI/MIS altamente capacitado.

— Instalacién y configuracién de un router para brindar aislamiento y seguridad. (Figura 21) (debe
formar parte de la instalacion estandar de una red).

— Instalacién y configuracion del acceso a Internet del servidor de protocolo de transporte de correo
simple (SMTP). Esto puede incluir la ubicacion de un servidor existente en una red existente.

Nota: Consulte a su proveedor de servicios para conocer la disponibilidad de acceso a la red, al servicio
de cable local o al servicio de DSL en su zona.

HC900 Controller LAN Legend:
Eﬁhernet -------
PC Host [|====- Fiber —--—-
Controller }|----- E
i‘“' Router [ Cable Modemp-—--p
Controller -----!

Figura 21 — Instalacion tipica mediante un médem con cable
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Puertos serie (RS-232 y RS-485)

Descripcién general

$2: RS-485 default 1.81: RS-232 default

RS-485 terminals: w §1 RS-232 terminals:

Shield  wes ;E «=e= Ground
TX/RX- sans — 23 o TX
TXIRX+ =aen 1 RX
52
S1and S2
can be set to
RS-232 or
RS-485.

@

Figura 22 — Puertos serie del controlador

El ajuste por defecto del puerto S1 es RS-232 y el del puerto S2 es RS-485. Cada puerto puede ajustarse
en RS-232 0 RS-485 (consulte la pagina 34). Para obtener informacion acerca de las conexiones de
cable RS-232, consulte la pagina 111. Para obtener informacion acerca de las conexiones RS-485,
consulte la pagina 128.

Los puertos se pueden configurar como ELN (ajuste por defecto) o Modbus RTU.
El controlador puede actuar como Modbus maestro o esclavo en cualquiera de los dos puertos.
El controlador puede ser esclavo de maestros como

— Interfaz del operador de Honeywell (1040, 559). Debe encontrarse en el puerto RS-485 S2. No funcionara con
el puerto S1 aunque esté ajustado en RS-485. No funcionara en el puerto RS-232 con el convertidor
232/485.

- Software de PC HC Designer de Honeywell

- Software de Interfaz hombre-maquina (HMI) de terceros

— Interfaz del operador de terceros

El controlador puede ser maestro de dispositivos esclavos como

— Cualquier dispositivo Modbus de Honeywell (ejemplo: registradores, controladores, seguridad para llamas)
— Cualquier dispositivo Modbus que no sea de Honeywell.

So6lo se puede definir un puerto maestro a la vez, no se pueden tener ambos puertos RS-232 y RS-485
€omo puertos maestros.

Para varios esclavos en el puerto RS-232, se requiere un convertidor 232 a 485.

Los puertos Modbus maestros se ajustan por defecto como puertos esclavos, con el protocolo ELN
cuando las CPU se encuentran en modo de programa.

Velocidad de 57.600 baudios
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Configuracién de los puertosn serie S1y S2 en RS-232 0 RS-485

El ajuste por defecto del puerto en serie S1 es RS-232 y el del puerto en serie S2 es RS-485 con

terminacion. Su funcionalidad viene determinada por el ajuste del interruptor DIP en SW1 (puerto S1)

y SW2 (puerto S2). Consulte la figura 23. Para cambiar el ajuste de uno de los puertos, utilice los ajustes
de interruptores que se indican en la Tabla 3. Utilice un destornillador ranurado pequefio o un clip de papel
para mover con cuidado los interruptores DIP. Si ejerce demasiada presion, podria dafiar los interruptores
0 un circuito cercano. Evite utilizar lapices, ya que la punta podria romperse y causar dafios.

Tabla 3 — Configuracion del interruptor DIP de los puertos serie

RS-232 RS-485 sin terminacion RS-485 con terminacion RS-485 con polarizacion
(dltimo enlace de la red) externa, sin terminacién
o<t o<t g <t T <t
o g ap) G CgMm
=7 N - 7N yd=sla\ Za N
Ofg—r— OcAHr— O rar— Ora~

Figura 23 — Configuracion predeterminada del interruptor DIP de los puertos serie
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Configuraciones simultdneas de puertos

La Figura 24, la Figura 25 y la Tabla 4 muestran los métodos de configuracion simultanea de los dos
puertos en serie de la CPU.

Las figuras indicadas muestran el modelo C30, pero se puede utilizar cualquier controlador. El puerto S2
(lado izquierdo) es el RS-485 por defecto; el puerto S1 (lado derecho) es el RS-232 por defecto.

Asegurese de realizar las conexiones RS-485 con ambas unidades CPU-A y CPU-B de los controladores
redundantes con el modelo de CPU C70R.

No realice conexiones RS-232 con ambas unidades CPU-A y CPU-B de los controladores redundantes.

Tabla 4 — Configuraciones simultaneas de puertos serie

Consulte Puerto RS-232 configurado como Puerto RS-485 configurado como
Figura 24 #1 Dispositivo ELN* Dispositivo ELN*
Figura 24 #2 El controlador es Modbus esclavo Dispositivo ELN*
Figura 24 #3 Dispositivo ELN* El controlador es Modbus esclavo
Figura 24 #4 El controlador es Modbus maestro Dispositivo ELN*
a esclavos multiples**
Figura 24#5 El controlador es Modbus maestro a esclavo Dispositivo ELN*
unico
Figura 24 #6 El controlador es uno de los Modbus Dispositivo ELN*
esclavos multiples**
Figura 25 #7 El controlador es Modbus esclavo El controlador es Modbus maestro
a esclavos multiples
Figura 25 #8 El controlador es Modbus maestro El controlador es Modbus esclavo
a esclavos multiples
Figura 25 #9 El controlador es Modbus esclavo El controlador es Modbus esclavo
Figura 25 #10 Dispositivo ELN* El controlador es Modbus maestro
a esclavos multiples
Figura 25 #11 El controlador es Modbus esclavo por Dispositivo ELN*
maédem

*Como el software de configuracion HCDesigner de Honeywell que se ejecuta en un PC o la Interfaz del operador
1040/559 Honeywell
**Requiere el convertidor RS-232 a RS-485
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1 ELM and ELM 2Modhus Slave and ELRM

3™ party HMI
Modbus Master

Modbusz Slave

ELM protocol protocol

ELM protocol ELM protocol

2000 Ft 2000 Ft

3 ELM and Modbus Slave 4 Modhus Master and ELM

bl

Modbuz
Slaves

0 R523240-R54385 corverter

ELM protocal Modbus Master protocol

Modbuz Slave
protocol 3™ party HMI

ELN protocal s
Modbus Master
2000 Ft 2000 Ft

a modhus haster and ELM B Modbus Slave and ELM

3™ Party Hhl

Modbus Master
Modbus

Slave R% 435
0 R523240-R.5485 corerter

Modbus Master pratocal Modbus Slave protocol

ELM pratocal  pgs

Figura 24 — Configuraciones de los puertos seriela6
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3 Modbus Master and Modhus Slave

7 Modhus Slave and Modbus Master P

laves

R3 455 —=——— M hodbus Master

3 RS232-10-R5455 converter

Modbus Slave protocol Modbus Master protocol

Modbus Slave
protocol

2000 Ft

Modbuz
3" party Hil
Modbus Master

10 ELM and Modhus Master

3@ party HM
RO 445 Modbus Master

ELM protacol mod b s

Slaves

Modbus Master
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Modbus Mast

Eh 2000 Ft

11 PC Application for Dial Out Function
mModbus SlaverSix Met Modem ELM

ELM Slave or Modbus Slave protocol

ELM pratocal  puss

Figura 25 — Configuraciones de los puertos serie 7a 11

Consulte también

Consulte el apartado Instalacion de comunicaciones en la pagina 104 para obtener informacion acerca de
las comunicaciones.
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Planificacion previa a la instalacion

Descripcion general

La planificacion previa a la instalacion realizada en forma metddica evitara errores y arranques en falso que
pueden ocasionar costosas reconfiguraciones de hardware y/o un bajo rendimiento del sistema. Entre los
factores a considerar en la planificacion previa a la preinstalacién se incluyen:

Las CPU C70R requieren el médulo de estado de alimentacién 900P02.

El bastidor de E/S puede utilizar una fuente de alimentacion de CA 900P01, 900P02 (consulte la pagina )
o0 una fuente de alimentacién de CC de +24 V 900P24 (consulte la pagina 40).

Limite de 10 mddulos de salida analdgica por bastidor. Limite de 4 modulos PFQ por bastidor.

Espacio para el bastidor de la fuente de alimentacion (si se utiliza alimentacion de E/S redundante)
(consulte la pagina 41).

Orientacion y montaje del bastidor (consulte la pagina 40).

Paneles de terminales remotos (consulte la pagina 42).

Condiciones ambientales (consulte la pagina 42).

Disminucién de la capacidad nominal por aumento de temperatura (consulte la pagina 43).
Planificacion de la distancia de cableado (consulte la pagina 44).

Consideraciones sobre electricidad: conexion a tierra del controlador, conformidad con CE, agrupacion
de cables, relé de control maestro para paradas de emergencia (consulte la pagina 46).

Bloques de funciones del monitor del sistema (consulte la pagina 52).
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Seleccion de la fuente de alimentacion de CA para bastidores con E/S

Para determinar la fuente de alimentacion de CA del bastidor de E/S que debe utilizarse (P01 o P02),
calcule los requisitos de alimentacion que se indican a continuacion.

ﬂ ATENCION
El uso de una fuente de alimentacion eléctrica no apropiada hara que la alimentacién eléctrica
del controlador se conecte y se desconecte.

A B C D E

Especificar | Corriente Corriente Calcular corriente de 5 V| Calcular corriente de 24 V|
Tipo de médulo cantidad max.adV | max.a24V| (D=A*B) (E=A*C)
Controlador (C30) ( ) | 820 mA 0 mA ( ) ( 0 )
Controlador (C50) ( ) | 930 mA 0 mA ( ) ( 0 )
Controlador (C70) ( ) | 1150 mA 0 mA ( ) ( 0 )
Controlador (C70R) ( ) | 1500 mA 0mA ( ) ( 0 )
Puerto del escaner 1 ( ) | 670 mA 0 mA ( ) ( 0 )
Puerto del escaner 2 ( )| 770 mA 0 mA ( ) ( 0 )
Madulo de estado de alimentacion (PSM) | ( )| 22 mA 0 mA ( ) ( 0 )
Entrada analégica (8 puntos) ( ) | 40 mA 25 mA ( ) ( )
Entrada analégica (16 puntos) ( )| 75 mA 50 mA ( ) ( )
Salida analégica (4 puntos)* ( ) | 40 mA 200 mA ( ) ( )
Salida analdgica (8 puntos)*** ( ) | 225 mA 350 mA ( ) ( )
Salida analdgica (16 puntos)*** ( ) | 350 mA 700 mA ( ) ( )
Entrada digital de CA (16 puntos) ( ) | 130 mA 0 mA ( ) ( )
Entrada digital de CC (16 puntos) ( ) | 130 mA 0 mA ( ) ( 0 )
Entrada de contactos (16 puntos) ( )| 130 mA 40 mA ( ) ( )
Entrada digital de CC (32 puntos) ( )| 215 mA 0mA ( ) ( 0 )
Salida digital de CA (8 puntos) ( ) | 220 mA 0 mA ( ) ( 0 )
Salida digital de CC (16 puntos) ( ) | 340 mA 0 mA ( ) ( 0 )
Salida digital de CC (32 puntos) ( ) | 235 mA 0mA ( ) ( 0 )
Salida de relé (8 puntos) ( )| 110 mA 100 mA ( ) ( )
Pulso/frecuencia/cuadratura* ( )| 110 mA 250 mA ( ) ( )
*Limite de 10 médulos de salida analdgica por bastidor de E/S.
**Limite de 4 médulos PFQ por bastidor de E/S.
***Limite de 2 modulos de 16 puntos por bastidor. Limite de 5 modulos de 8 puntos
por bastidor con fuente de alimentacion interna. Utilice el ajuste 0 mA para el valor | MA totales a 5V = MA totales a 24 V =
24 V si utiliza una fuente de alimentacion externa de 24 V. ( ) ( )
Rellene las columnas A, D y E anteriores.
¢ El total de mA de la columna D a 5 V es inferior a 2.000 mA? Si/No
¢ El total de mA de la columna E a 24 V es inferior a 900 mA? Si/No
Si las respuestas a 1y 2 son Si, dirijase a 4. Si la respuesta a 1 6 2 es NO, utilice la fuente de alimentacién 900P01-0001.
Multiplique el total a 5 V por 5,1. ( )
Multiplique el total a 24 V por 24,5. ( )
Sume los resultados de 4 y 5. ( )
Divida el resultado de 6 por 1.000 ( )
¢ El resultado de 7 es menor que 287 Si/No
Si la respuesta para 8 es Si, utilice la fuente de alimentacion eléctrica 900P02-0001.
Si la respuesta para 8 es No, utilice la fuente de alimentacion eléctrica 900P01-0001.
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Fuente de alimentacion de CC

La fuente de alimentacion de CC P24 esta destinada a utilizarse con aplicaciones de entrada de
alimentacion de +24 V. La potencia nominal coincide con la de la fuente de alimentacion PO1.

Orientacion y montaje del bastidor

Los bastidores deben montarse tal y como se indica en las ilustraciones que se incluyen a lo largo de todo
este manual, de manera que se permita la circulacion de aire en forma vertical entre los bastidores. Es decir,
gue los bastidores nunca deben montarse verticalmente ni con el panel posterior en forma horizontal (por
ejemplo, derechos sobre un panel horizontal o una mesa). Las especificaciones ambientales se aplican sélo
para la configuracion de montaje normal.

Las dimensiones del bastidor, que incluyen las dimensiones generales y los patrones de perforacion de los
orificios de montaje se pueden encontrar en la Figura 26 y la Figura 27. El espacio vertical entre los
bastidores, necesario para su ventilacion y para el tendido de cables, se muestra en la Figura 28.
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Figura 26 — Dimensiones del bastidor (modelos C30 y C50)
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Paneles de terminacion remota

Si va a instalar el controlador en un panel aparte con terminaciones intermedias entre el cableado de

campo Y el cableado del controlador, considere utilizar paneles RTP para sustituir dichas terminaciones.

Las instalaciones de precableado de los paneles RTP eliminan la necesidad de colocar terminaciones
de cableado independientes entre el controlador y los paneles de terminales intermedios. Para obtener
mas informacion, consulte la pagina 189.

Entorno

El controlador HC900 debe instalarse en cabinas adecuadas para el equipo. Es decir, todos los
componentes, tales como el bastidor del controlador, los bastidores de E/S y la interfaz del operador
fabricada por Honeywell deben montarse en alojamientos aprobados y destinados a aplicaciones
industriales.

Consulte el apartado Condiciones ambientales y aprobaciones en la pagina 182.
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Disminucion de la capacidad nominal por aumento de temperatura

El controlador HC900 tiene una capacidad nominal para funcionar a 60 °C. Sin embargo, para lograr la maxima
fiabilidad, se deben observar las siguientes pautas para su aplicacién en ambientes que superen los 52 °C.

1. Ubique los médulos que utilizan menos alimentacion eléctrica (entrada analégica, entrada de

contactos, etc.) junto al médulo del controlador o del escaner, y sitle los médulos que requieren mas

alimentacion eléctrica (salida de CA, entrada de CA, etc.) alejados del mddulo del controlador.
Para obtener informacién acerca del consumo de potencia de cada médulo, consulte la Tabla 5.

2. Para aplicaciones con CA de 240 V y temperaturas superiores a los 56 °C 0 CA de 264 V y 52 °C

de temperatura, disminuya la cantidad de entradas activadas por médulo de entrada de CA. (Consulte

la seccion de datos de disminucion de capacidad nominal de entrada de CA, y consulte Figura 29.)

3. Limite la cantidad de médulos de salida analégica a un maximo de 10 por bastidor. (Consulte la Figura 30).

Tabla 5 — Potencia aplicada por tipo de médulo

Médulo Potencia del Potencia de Potencia
controlador HC900 (W) campo(W) total(W)
Controlador C30 4,2 0,0 42
Controlador C50 4,7 0,0 47
Controlador C70 59 0,0 59
Controlador C70R 7,7 0,0 7,7
Médulo de conmutacion de redundancia (RSM) 0,1 0,0 0,1
Maodulo de estado de alimentacion (PSM) 0,1 0,0 0,1
Puerto del escaner 1 34 0,0 34
Puerto del escaner 2 3,9 0,0 3,9
Entrada analdgica (universal) 0,8 0,0 0,8
Entrada analdgica (alto nivel) 1,6 0,0 1,6
Salida analdgica (4 puntos) 51 0,0 51
Salida analdgica (8 puntos, interna de 24 V) 9,4 0,0 9,4
Salida analdgica (8 puntos, externa de 24 V) 1.1 8,3 9,4
Salida analdgica (16 puntos, interna de 24 V) 18,3 0,0 18,3
Salida analdgica (16 puntos, externa de 24 V) 1,7 16,6 18,3
Entrada de contactos 1,6 0,0 1,6
Salida de relé 3,0 0,0 3,0
Entrada de CC de 16 puntos (a 24 V) 0,7 2,6 3,3
Entrada de CC de 16 puntos (a 32 V) 0,7 5,1 57
Entrada de CC de 32 puntos (a 24 V) 1,1 3,1 4,2
Entrada de CC de 32 puntos (a 32 V) 1.1 5,1 6,2
Salida de CC de 16 puntos 1,7 1,2 29
Salida de CC de 32 puntos 1,2 1,8 3,0
Entrada de CA (a 120 V) 0,7 1,9 2,6
Entrada de CA (a 240 V) 0,7 7,7 8,3
Salida de CA 1,1 12,0 13,1
PFQ 6,7 0,1 6,8
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Figura 30 — Disminucidn de la capacidad nominal de la fuente de alimentacion

Planificacion de la distancia de cableado

Tenga en cuenta las pautas siguientes para todas las instalaciones.

La longitud méxima del cableado RS-232 (del controlador al PC) es de 50 pies (15,2 metros).

La longitud méaxima del cableado RS-485 (del controlador a la interfaz del operador) es de 2.000 pies

(609,6 metros).

Para las conexiones Ethernet, la longitud de los cables deber ser inferior a 100 m. Para longitudes
superiores a 100 m se requiere un conmutador. El uso de cables Ethernet que superen los 100 metros
o0 de dispositivos que no sean los conmutadores recomendados producira demoras en las transmisiones

que podrian tener efectos negativos sobre el rendimiento del controlador.

También pueden utilizarse cables de fibra 6ptica para las conexiones entre el controlador y un bastidor
remoto. Se pueden alcanzar distancias de hasta 750 m (2.460 pies) con un cable de fibra. Se pueden

44

HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide

Revision 15
1/08



Planificacion previa a la instalacion - Planificacion de la distancia de cableado

alcanzar distancias de hasta 1.500 m (4.920 pies) con un conmutador de fibra utilizado como un
repetidor en el punto medio. (Consulte la pagina 187).Con las CPU redundantes, si se utilizan dos 0 mas
bastidores de E/S, serd necesario un conmutador Ethernet entre cada CPU y dichos bastidores. Utilice
Unicamente conmutadores aprobados por Honeywell (consulte la pagina 187).

« Maximo de dos conmutadores entre cada puerto de E/S de CPU y todos los bastidores de E/S.

« Las longitudes de los cables especificadas en este manual son absolutas. Cuando se planifique el tendido
de los cables y los conductores, asegurese de incluir el tendido vertical y horizontal dentro de los
armarios, recorridos y conductos para cables.

« Es conveniente minimizar la longitud del cableado de E/S. No obstante, también es una buena idea
ubicar los bastidores (y el cableado) alejados de condiciones ambientales adversas, como fuentes de
RFI, EMI, y alejados de areas que tengan elevados niveles de humedad, polvo y materiales corrosivos.

Fabricacion de cables Ethernet

El cable Ethernet (blindado de Categoria 5) contiene cuatro pares trenzados de cables y un cable de drenaje.
Cada par estd formado por un cable de color sélido y un cable de color con una raya blanca.

1. Sujete los extremos del cable y los conectores RJ45 extremo con extremo tal y como se indica
en la siguiente ilustracion:

2. Si utiliza un cable de conexion directa, organice los cables tal y como se indica en la tabla siguiente:
Los cables se conectan “directamente”, sin cruces.

Instalacién de cables de conexidn directa
Extremo izquierdo Descripcion de las Extremo derecho del cable
del cable sefiales De izquierda a derecha
De izquierda a derecha 10Base-T/100Base-T NGmero de

Numero de contactos/color contactos/color del cable
del cable

Blanco/naranja/1 Tx + Blanco/naranja/1

Naranja/2 T - Naranja/2

Blanco/verde/3 Rx + Blanco/verde/3

Azul/4 No se utiliza Azul/4

Blanco/azul/5 No se utiliza Blanco/azul/5

Verde/6 Rx - Verde/6

Blanco/marrén/7 No se utiliza Blanco/marrén/7

Marrén/8 No se utiliza Marrén/8
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3. Si utiliza un cable cruzado, organice los cables tal y como se indica en la tabla siguiente: (se cruzan los

pares TX y RX)
Instalacién de cables cruzados
Extremo izquierdo del cable Descripcién de las Extremo derecho
Dei ierd d h sefiales del cable
© leqrierda a dereena 10Base-T/100Base-T | pe jzquierda a derecha
Ndmero de contactos/color a
del cable Numero de
contactos/color
del cable
Blanco/naranja/1 Tx + Blanco/verde/1
Naranja/2 Tx - Verde/2
Blanco/verde/3 Rx + Blanco/naranja/3
Azul/4 No se utiliza Azul/4
Blanco/azul/5 No se utiliza Blanco/azul/5
Verde/6 Rx - Naranja/6
Blanco/marrén/7 No se utiliza Blanco/marrén/7
Marrén/8 No se utiliza Marrén/8

4. Engaste un conector RJ45 en cada extremo del cable. Para garantizar la fiabilidad, no destrence los pares
mas de lo necesario para completar la conexién engastada. Tenga cuidado de asegurarse de que el cable
de drenaje queda firmemente conectado a la pantalla del conector RJ45 al engarzar el cable. Consulte las
instrucciones del fabricante.

Consideraciones sobre electricidad

Todos los bastidores deben montarse en una carcasa metalica apropiada. En la Figura 31 se incluye un
diagrama que muestra la préctica de cableado recomendada para la carcasa de la unidad de chasis Unico,
y en la Figura 32, para el cableado de la cabina de chasis multiple.

Las desviaciones de las condiciones de instalacion especificadas en este manual pueden anular
la conformidad de este producto con las directivas EMC y aquellas sobre baja tension.

A WARNING /&\

Existen tensiones peligrosas en la carcasa del equipo.
« ldentifique las fuentes de tension y evite el contacto con ellas.
El no seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.

Conexién atierra del controlador

La CONEXION DE PROTECCION (conexidn a tierra) de este controlador y de la carcasa en la que esta
instalado debe cumplir con el Cédigo nacional de electricidad (ANSI/NFPA 70) y con los cddigos
eléctricos locales.
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Para las fuentes de energia eléctrica P01, utilice fusibles de accidn retardada de 3,0 A para el
funcionamiento con 115 V de CA.; fusibles de accion retardada de 2,5 A para el funcionamiento con 230 V
de CA. Para las fuentes de energia eléctrica P02, utilice fusibles de accidn retardada de 2,5 A para el
funcionamiento con 115 V de CA; fusibles de accion retardada de 2,0 A para el funcionamiento con 230 V
de CA. Para la fuente de alimentacion P24, utilice un fusible de accion retardada de 7,0 A.

Figura 33 — Fuentes de alimentacion redundantes con conmutador y fusible externo
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Conformidad CE

El ruido eléctrico produce efectos indeseables en las mediciones y en los circuitos de control.

Los equipos digitales son especialmente sensibles a los efectos del ruido eléctrico. Se deben aplicar los
siguientes métodos para reducir tales efectos:

« Se recomienda realizar una conexion complementaria de la carcasa del controlador a una toma a tierra
local, utilizando un conductor de cobre N° 12 (4 mm?). Esto puede ayudar a minimizar el ruido eléctrico
y los transitorios que pueden perjudicar al sistema.

« Separe el cableado externo: agrupe los cables de conexion en paquetes (consulte la) y tienda los
paquetes individuales a través de bandejas de metal o conductos para cables separados.

« Utilice cables de par trenzado blindado para todas las entradas/salidas analégicas, las variables de
procesos, los RTD, los termopares, la tension en milivoltios de CC, las sefiales de bajo nivel, los
circuitos de 4 mA a 20 mA, las entradas/salidas digitales y los circuitos de interfaz del ordenador.
Conecte a tierra los blindajes tal y como se describe en la seccion Instalacion y cableado de modulos
de E/S en la pagina 65.

Utilice dispositivos de supresion para lograr proteccion adicional contra el ruido. Es posible agregar

dispositivos de supresion en la fuente externa. Los dispositivos de supresién apropiados estan
disponibles en el mercado.

o Consulte el documento 51-52-05-01, Cémo aplicar instrumentos digitales en entornos de ruido eléctrico
severo para obtener pautas adicionales de instalacion.

Agrupacién de cables para el tendido

Los cables que transportan una energia eléctrica relativamente alta pueden producir un ruido indeseable en
los cables que transmiten sefiales con energia relativamente baja, en especial cuando se ubican paralelos al
recorrido del cableado. Una y arme paquetes con los cables de tipos similares y tienda el paquete separado
de los paquetes correspondientes a otros tipos de cables. En la tabla 6 se incluyen pautas sugeridas para

agrupar cables.

Tabla 6 — Pautas para agrupar cables

Grupo de cables

Funciones de cable

(<15 V de CC)

Alta tension « Cableado de la linea de alimentacion de CA.
(>50V de CC/V | « Cableado de conexion a tierra.
de CA) o Cableado de salida de relé de control.
o Cableado de alarmas de tension de linea.
Sefial Cables de sefial analdgica, como por ejemplo:

e Cable de la sefial de entrada (termopar, 4 mA a 20 mA, etc.).
o Cableado de sefal de salida de 4 mA a 20 mA.
o Cableado de circuito de hilo y cursor de realimentacion.

Comunicaciones

Baja tension

(<50 V de CC/V
de CA)

e Cableado de salida de relé de alarmas de baja tension.

o Cableado de baja tensién a los circuitos de control de tipo de estado sélido.
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Relé de control maestro

Una estructura del Relé de control maestro (MCR) es un mecanismo de seguridad para apagar el sistema
de control de procesos en situaciones de emergencia. Este mecanismo, que presenta un cableado fisico
(provisto e instalado por el usuario), puede incluir varios interruptores de parada de emergencia,
estratégicamente ubicados cerca del equipo de proceso. En Figura 34 se muestra un ejemplo de una
estructura de relé de control maestro o MCR.

Cuando se opera alguno de los interruptores de Parada de emergencia, se abre la ruta de retencion para
el MCR. Cuando se desactiva la alimentacién del MCR, se abre su contacto y se desconecta toda la
alimentacion de CA suministrada a los mddulos de entrada de CA y a los médulos de salida de CA.
Observe que la alimentacion de CA se desconecta solamente de los médulos de entrada/salida de CA.
Pero sigue habiendo suministro a las fuentes de alimentacion eléctrica en el bastidor del controlador

y en cada bastidor de expansién de E/S. EI médulo del controlador y los médulos del escaner en los
bastidores contintian ejecutando diagnosticos y otros programas.

A WARNING A

El relé de control maestro no elimina la alimentacion eléctrica del bastidor del controlador ni de ninguno
de los bastidores de expansion de E/S.

e Antes de realizar tareas de servicio, tales como la instalacién de conexiones de terminales o el
reemplazo de fusibles, utilice el o los interruptores apropiados para desconectar el suministro a las
fuentes de alimentacion eléctrica de cada médulo.

e Asegurese de que el disefio del cableado impida la anulacion del relé de control maestro por parte
de las acciones del operador.

El no seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.

A WARNING A Instalaciones de Clase 1, Division 2

e NO RETIRE NI REEMPLACE MODULOS MIENTRAS EL CIRCUITO ESTA VIVO, A MENOS
QUE SE SEPA QUE EL AREA NO CONTIENE VAPORES INFLAMABLES.
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Figura 34 — Ejemplo de cableado del relé de control maestro
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Planificacidn previa a la instalacién - Bloques de funciones del monitor del sistema

Bloques de funciones del monitor del sistema

El controlador HC900 incluye bloques de funciones que le permiten al usuario supervisar el estado de las
funciones del sistema. Cuando se construye una configuracion de control, considere agregar los siguientes
bloques de funciones de supervision a la estrategia de control:

e ASYS — Monitor del sistema
e FSYS - Monitor rapido del sistema
¢ RK — Monitor del bastidor

Estos bloques de funciones se describen en la Guia de referencia de bloque de funciones del controlador
HC900 num. 51-52-25-109.
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Instalacion en bastidor - Descripcion general

Instalacion en bastidor

Descripcion general

Esta seccién contiene procedimientos para la instalacién de uno o mas controladores HC900.
Es recomendable revisar la informacion contenida en esta seccién antes de comenzar la instalacion.
El conocimiento de todo el procedimiento ayudara a evitar errores y fomentara la eficacia en general.

Herramientas requeridas

Las herramientas principales requeridas durante la instalacion se enumeran en la Tabla 7.

Tabla 7 — Herramientas de instalacion

Elemento Descripcion Comentarios
Herramientas comunes
1 o Alicates pelacables Para la fuente de alimentacion eléctrica
o para el cableado de E/S
2 o Alicates de engarzar
Para las lengletas de los terminales en
) el cableado de la fuente de alimentacién
Destornilladores: eléctrica y en los blindajes del cableado
~ de E/S
3 e De punta plana pequena
4 o De punta plana pequefia/media
o Phillips Para los bloques de terminales de estilo
5 o Grandes (de vastago largo) europeo
Otros Para los bloques de terminales de estilo
barrera; también para los tornillos
6 « Taladro eléctrico, con brocas para imperdibles en los bloques de terminales
H o
:joerngggsa’;l 10 0 M4 y con extensor Para ser utilizado como extractor del
maodulo de E/S
7 » Aspiradora, cepillo
8 o Boligrafo, lapicera o rotulador para Para el montaje de bastidores
ingresar datos en las etiquetas de los
modulos de E/S)
. . . . Para ser utilizados durante y después
9 e Multimetro (voltios/ohmios/amperios) de las operaciones de perforacion
10 * Soldador (para conectar capacitores Para ingresar datos en las etiquetas de los
de filtro a los blindajes del cableado madulos de E/S
de E/S)
. . Para las verificaciones de seguridad y para
Herramientas especiales las pruebas de equipos
" * Medidores de precision Para conectar los capacitadores de filtro
en los blindajes del cableado de E/S
De ser necesarios, para probar la
calibracién analégica. Consulte la seccion
Calibracion analodgica en este manual.
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Instalacién en bastidor - Descripcion general

Preparacion de equipos

Se proporciona una lista de verificacion para la preparacion de sitios en la Tabla 8.

Tabla 8 — Preparacion de sitios y equipos

Paso

Procedimiento

Referencia

Compruebe que tiene a mano la cantidad suficiente de los
siguientes elementos:

o Bastidores (de 4, 8 y 12 ranuras)
o Fuentes de alimentacion: 1 por bastidor

¢ Puerto de moédulo o escaner 1 del controlador
C30/C50/C70 (1 por bastidor)

¢ Redundancia:

— Cada bastidor del controlador: 2 fuentes de alimentacion,
2 CPU C70R, 1 médulo de conmutacion de redundancia.

- Cada bastidor de E/S: 1 médulo de escaner de puerto
doble, 1 fuente de alimentacion, 1 fuente de
alimentacion de reserva (opcional), 1 médulo de
estado de alimentacién (opcional)

e Moddulos de E/S (tipo correcto para cada ranura
configurada)

¢ Bloques de terminales, estilo europeo o barrera
(1 por cada mddulo de E/S)

e Puentes de 2 o 10 posiciones (para bloques de
terminales designados)

o Abrazaderas (1 6 2 para cada bloque de terminales)

o Etiqueta de E/S (una por bloque de terminales, por tipo
de médulo)

e Tapa de bloque adaptador (1 para cada ranura no
ocupada por un médulo de E/S)

o Etiqueta en blanco (1 por cada tapa de bloque adaptador)

o Barras de conexion a tierra para blindajes del cableado
de E/S (1 6 2 para cada una de las 4 ranuras de cada
bastidor)

e Orejetas de terminales de cableado (para conectar los
blindajes de E/S a las barras de conexion a tierra)

e Tornillos de metal para laminas, acero N° 10 o M4, para
el montaje de bastidores en carcasas (4 tornillos para
bastidores de 4 ranuras, 8 tornillos para bastidores de
8 6 12 ranuras)

« Seccion sobre Planificacion
previa a la instalaciéon

e Secciones sobre instalacién

Instale (o verifique la instalacion correcta de) las carcasas
para los controladores HC900 y equipos auxiliares:

¢ Rieles de montaje o paneles planos
e (para armarios con chasis HC900 multiple):
- barra de conexion a tierra
- regleta de barrera para alimentaciéon de CA

+ Relé de control maestro

Bastidores de montaje

Tabla 9 — Bastidor de montaje
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Instalacion en bastidor - Descripcion general

Paso Procedimiento Referencia
3 Instale (o verifique la instalacion correcta de) las carcasas Consulte las secciones sobre
("armarios") para los dispositivos de red: planificacion previa a la
instalacion
Nota: Algunos dispositivos de
red pueden compartir carcasas
con los componentes del
controlador HC900.
4 Instale (o verifique la instalacién correcta de): Consulte Instalacién
N y cableado de médulos de E/S
 Interruptores de desconexién externos en la pagina 65.
e Fusibles
en las fuentes de alimentacion eléctrica asociadas con los
sensores de entrada o dispositivos de salida para los
maodulos de E/S.
5 Clasifique y ordene los elementos que desea instalar en las
carcasas o0 en sus proximidades.
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Instalacién en bastidor - Bastidores de montaje

Bastidores de montaje

Es posible encontrar informacién sobre el montaje de los bastidores en la .

Tabla 9 — Bastidores de montaje

Paso

Procedimiento

Comentarios/Referencias

Monte el bastidor en la
carcasa de la siguiente
manera:

Con los diagramas
siguientes como guia,
marque las
ubicaciones para el
montaje de bastidores
en la carcasa para los
orificios superiores del
bastidor.

(Consulte las
indicaciones de
PRECAUCION y Nota
ala derecha).

Haga orificios para
tornillos N° 10 (o M4).

Coloque los tornillos
de montaje (provistos
por el usuario) en los
orificios perforados.

Cuelgue el bastidor de
los tornillos en la parte
superior.

Marque las
ubicaciones para los
tornillos inferiores.

(Consulte
PRECAUCION ala
derecha).

Taladre orificios para
tornillos n.° 10 (o M4).

Quite el bastidor de la
carcasa.

Para obtener informacion acerca de las dimensiones del patron
para la perforacién de orificios, consulte el diagrama que se
encuentra a continuacion.

CAUTION Cuando perfore los orificios, cercidrese
de que las virutas metalicas no caigan dentro del bastidor
o sobre cualquier superficie dentro del armario eléctrico.

Nota: Instale siempre los bastidores siguiendo las
instrucciones anteriores. Es decir, nunca lo monte
verticalmente o con el panel posterior en posicion

horizontal.
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Instalacion en bastidor - Bastidores de montaje

Paso

Procedimiento

Comentarios/Referencias
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Las barras de conexion a
tierra de aluminio para el
cableado del médulo de E/S
son opcionales. Se pueden
montar en la parte superior,
en la parte inferior o en la
parte superior e inferior del
bastidor, tal y como se
indica a la derecha.

Si se incluyen las barras
de conexion a tierra,
conéctelas con dos tornillos
M3 (suministrados con las
barras de conexion a tierra
en la bolsa de plastico).

Nota: La bolsa plastica
también incluye cuatro
tornillos M4 para conectar
las orejetas de cable de
conexion a tierra, las cuales
se conectan después.

Coloque los tornillos M4
sin apretarlosen las barras
de conexion a tierra sin
apretarlos para obtener
una mayor seguridad.

_\_A \m \m \m\ m\m\miﬁ\ A |

© o o 9

Cuelgue el bastidor de la
carcasa en los tornillos
superiores.

Coloque todos los tornillos
en la parte inferior del
bastidor y, a continuacion,
apriételos.

Nota: Es posible que
considere mas facil
posponer este paso hasta
haber instalado el resto
de los componentes en el
bastidor.

\

[ o\

ls ) ) s e ) )

Repita el procedimiento
con todos los bastidores
del sistema.
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Instalacién en bastidor - Montaje del bastidor del controlador

Montaje del bastidor del controlador

Es posible encontrar informacion acerca del montaje del bastidor del controlador C30/C50/C70 en la Tabla 10.

Es posible encontrar informacién acerca del montaje del bastidor del controlador C70R en la Tabla 11.

Tabla 10 — Montaje del bastidor del controlador C30/C50/C70

Paso

Procedimiento

Comentarios/Referencias

Coloque con cuidado la
fuente de alimentacion en
la ranura situada mas hacia
la izquierda en el bastidor,
y asegurese de que el
conector posterior esté bien
colocado.

Inserte un destornillador
para ranuras en las ranuras
superior e inferior de la
tapa de la fuente de
alimentacion eléctrica
mientras tira hacia atras
para abrir la tapa.

Apriete los tornillos
(imperdibles en la cara de
la fuente de alimentacion
eléctrica) en las lengiietas
superior e inferior del
bastidor.

e

N\

N

A\ WARNING A

Tension peligrosa

de alimentacion eléctrica.

¢ Asegurese de que el cableado a la fuente de alimentacion eléctrica esté desconectado
de la fuente de CA del sitio antes de instalar el cableado.

¢ No quite los cables amarillo/verde del esparrago de conexion a tierra en la fuente

El no seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.

58

HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide

Revision 15
1/08



Instalacion en bastidor - Montaje del bastidor del controlador

Paso

Procedimiento

Comentarios/Referencias

Asegurese de que el cableado
a la fuente de alimentacion esté
desconectado de la fuente del
sitio y, a continuacion, conecte
el cableado de CA a la fuente
de alimentacién tal y como se
muestra en la parte derecha.

Nota: El cable amarillo/verde
se suministra con la fuente de
alimentacion eléctrica. Las
tuercas (con arandelas en
forma de estrella) del esparrago
de conexion a tierra se
encuentran en dicho
esparrago. La fuente

de alimentacion eléctrica tiene
un fusible intemo que no se
puede reemplazar. Silo desea,
puede agregar un segundo
fusible externo. Para las
fuentes de energia eléctrica
P01, utilice fusibles de accion
retardada de 3,0 A para el
funcionamiento con 115V

de CA,; fusibles de accion
retardada de 2,5 A para el
funcionamiento con 230 V

de CA. Para las fuentes de
energia eléctrica P02, utilice
fusibles de accion retardada

de 2,5 A para el funcionamiento
con 115V de CA,; fusibles de
accion retardada de 2,0 A para
el funcionamiento con 230 V de
CA. La fuente de alimentacion
P24 utiliza un fusible de accion
retardadade 7,0 A.

CAUTION

La fuente de alimentacion
P24 suministra CC de +24 V.
No aplique tension de CA de
ningun tipo a esta fuente de
alimentacion, ya que esta
accion la destruiria.

Aplique tension. Si utiliza la
fuente de alimentacion P01,
pruebe la tension en los
puntos de prueba que se
suministran en la parte frontal
de la fuente de alimentacion.

Nota: Los puntos de prueba
se conectan a la electricidad a
través del ganel posterior del
bastidor. Sila fuente de
alimentacion eléctrica no esta
correctamente colocada en los
conectores del panel posterior,
no se medira tension en los

puntos de prueba.

No conecte el cable de conexién a tierra protectora (PE)
(verde) directamente al terminal en la fuente de

#14 AWG
(2.1 mm?) -
Copper, 75 C

ATENCION

alimentacién eléctrica.

L1 {Hotl

Brown Black
(Eure) (USA)

L2IN i
Blue White
(Eure) (USA)

—— (Ground)
Green |

@

™ (Yellow/Green)

—L— (PE Ground)

#14 ANG
é2.1 mm?) o
opper, 75" C
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Instalacién en bastidor - Montaje del bastidor del controlador

Paso Procedimiento

Comentarios/Referencias

’ A\ WARNING &

Asegurese de que la
alimentacion de CA al
bastidor esté
desconectada.

Configure los puertos de
comunicacion del médulo
del controlador en los
ajustes deseados (pagina
34) rd

Coloque con cuidado el e

. N\

N

modulo del controlador en
el bastidor, inmediatamente | ...
a la derecha de la fuente de | **
alimentacion. Fijelo con
cuidado con dos tornillos

imperdibles en la parte
superior e inferior. K

ATENCION: 4

No instale la bateria
ahora. La instalacion de
la bateria antes de la
configuracion del
controlador puede
acortar sustancialmente
la vida util de la bateria.
Instalela con tensién
después de haber
completado la
configuracién del
controlador.

(Para obtener mas
informacién, consulte
Instalacion/sustitucion de la
bateria en la pagina 173.)

[

4 La entrada/salida se
instalara mas adelante.

Consulte la pagina 65.
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Instalacion en bastidor - Montaje del bastidor del controlador

Tabla 11 — Montaje del bastidor del controlador C70R

Paso

Procedimiento

Comentarios/Referencias

Coloque con cuidado las
fuentes de alimentacién en
las ranuras situadas mas
hacia la izquierda y la
derecha en el bastidor,

y asegurese de que el
conector posterior esté
bien colocado. Consulte
los pasos 1y 2 de la tabla
10 para obtener
informacién para obtener
informacién acerca del
cableado de la fuente

de alimentacion.

0

] =
Sk
| ] =

Configure los puertos
de comunicacion del
controlador.

Consulte la pagina 34.
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Instalacién en bastidor - Montaje del bastidor del controlador

Paso

Procedimiento

Comentarios/Referencias

A\ WARNING &

Asegurese de que la
alimentacion de CA
al bastidor esté
desconectada.

Coloque con cuidado los
médulos del controlador
en el bastidor, que se
encuentran adyacentes
a las fuentes de
alimentacion. Fijelos con
cuidado con tornillos
imperdibles en las partes
superior e inferior.

ATENCION:

La bateria de la CPU
viene instalada con una
lenglieta de pléastico
que sobresale de la
tapa de la bateria. Esta
lenguieta rompe el
circuito de la bateria.
No retire la lengueta en
este momento. Si la
retira antes de finalizar
la configuracion del
controlador, puede
acortar
sustancialmente la vida
atil de la bateria. Retire
lalenglieta con la
alimentacion encendida
y después de haber
completado la
configuracion del
controlador.

(Para obtener mas
informacioén, consulte
Instalacion/sustitucion
de la bateria en la
pagina 173.)

Consulte la figura del paso 1.

Inserte el médulo RSM
en la ranura central y
fijelo con tornillos en las
partes superior e inferior.

Consulte la figura del paso 1.
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Instalacion en bastidor - Montaje de los bastidores de expansién de E/S

Montaje de los bastidores de expansion de E/S

Encontrara informacién sobre el montaje de los bastidores de expansion de E/S en la Tabla 12.

Tabla 12 — Montaje de los bastidores de expansion de E/S

Paso Procedimiento Comentarios/Referencias
1 Inserte la fuente de Si utiliza alimentacion redundante, el bastidor de E/S presentara
alimentacion en la ranura | un segundo compartimiento mas pequefio (consulte 1 en la
situada mas hacia la figura a continuacion. Inserte primero la fuente de alimentacion
izquierda del bastidor de en el compartimiento mas grande tal y como se indica,
E/S. Consulte los pasos inmediatamente a la derecha de la placa que divide los
1y 2dela Tabla 10 para dos compartimientos.
obtener informacion
acerca del cableado. ﬂ |_|
™ T e e e
l"
r’r
o
D Il o n 0 B B B B
b N
A= A\ i
ﬂ d
@
A1 i
2 Alimentacion redundante Consulte 1 en la figura anterior. Consulte los pasos 1y 2 de
(opcional): la Tabla 10 para obtener mas informacion.
Inserte la segunda fuente
de alimentacion en el
lado izquierdo del
compartimiento mas
pequefio (consulte 1 en
la figura anterior).
Consulte los pasos 1y 2
de la tabla 10 para
obtener mas informacion.
Inserte el médulo PSM
situado entre las dos
fuentes de alimentacion.
Fijelo con tornillos en las
partes superior e inferior.
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Instalacién en bastidor - Montaje de los bastidores de expansion de E/S

Paso

Procedimiento

Comentarios/Referencias

Configure la direccion

del escaner del bastidor de
E/S mediante los
interruptores DIP del
modulo del escaner en
SW3 (ilustracion de la
derecha). Con los modelos
C50/C70, utilice la direcciéon
1-4. Con el modelo C70R,
utilice la direccién 1-5.

Los interruptores DIP 6-8
deben encontrarse
apagados. Solo un
interruptor DIP debe estar
encendido:

Interruptor DIP 1
encendido = escaner 1
Interruptor DIP 2
encendido = escaner 2
Interruptor DIP 3
encendido = escaner 3
Interruptor DIP 4
encendido = escaner 4
Interruptor DIP 5
encendido = escaner 5

Puede realizar esta
operacion con un
destornillador ranurado
pequefio o con un clip de
papel. Evite utilizar lapices.

Honeywell

—
~~

144458833
12345678

ON

//'
M

Repita los pasos 1 a 3
para cada bastidor de
expansion de E/S.

A continuacion, para cada
bastidor de expansion de
E/S, inserte el médulo del
escaner inmediatamente
a la derecha de la fuente
de alimentacién y fijelos
en posicién con los dos
tornillos imperdibles en

la tapa frontal.

o

',
|

Aol N\ N

La entrada/salida se
instalara mas adelante.

Consulte la pagina 65.
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Instalacion y cableado de modulos de E/S

Descripcion general

Esta seccidn contiene descripciones y procedimientos de instalacion de los médulos de E/S en bastidores del

controlador (todos los modelos de CPU) y en bastidores de expansion de E/S (sélo en las CPU C50, C70 y C70R).

Ubicacion de los mdédulos en los bastidores

Cada mddulo de entrada o salida se ubica en una ranura de E/S en un bastidor tal y como se muestra en la Figura 35.

Cada “ranura” de un bastidor incluye un conjunto de guias que ubican la placa de circuito en el bastidor
y un socket de 20 contactos (4 x 5) en el panel posterior que recibe el conector de 4 x 5 contactos asociado
en la parte posterior del modulo de E/S.

En la parte frontal de cada mddulo de E/S, un conector de 20 ¢ 36 contactos recibe el socket asociado en
la parte posterior del bloque de terminales. Cuando el médulo de E/S se inserta en el bastidor y el bloque
de terminales se coloca en la placa de circuito, se fijan dos tornillos imperdibles del bloque de terminales
en las lenglietas metalicas del bastidor.

+~=='20-Pin connector

&
/! Bl gmmm——- 20-Pin connector
to Terminal Block

Figura 35 — Instalacién de mddulos de E/S

A WARNING A

¢ No utilice un blogue de terminales de entrada/salida si el bloque de terminales esta dafiado,
si la puerta no esta o si falta uno o ambos tornillos de montaje.

¢ Ajuste siempre ambos tornillos del bloque de terminales antes de aplicar alimentacion
eléctrica de campo al modulo.

¢ No aplique un cableado de campo con corriente (“activo”) a un médulo de entrada/salida
que no esté instalado en uno de los bastidores del controlador HC900.

e No opere el controlador si no tiene una conexion de proteccion a tierra.
El no seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.
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Instalacién y cableado de médulos de E/S - Ubicacidon de los médulos en los bastidores

Estilos de bloques de terminales

El blogue de terminales se encuentra disponible en estilo
barrera, que se muestra a la izquierda en Figura 36, y en estilo
europeo, que se muestra a la derecha. No se incluye: un estilo
europeo con 36 conexiones que también se encuentra 1
disponible para determinados médulos de alta capacidad. 2

Los blogues de terminales tienen una “clave” de
numeracion grabada en relieve que muestra el patrén
de numeracion de las 20 6 36 conexiones.

DD

s[efe (slefe
| L

omepee

La estructura asociada con el blogue de terminales tiene
una puerta transparente con bisagras. La puerta con
bisagras es una tapa fijada con herramientas. Para abrir
la puerta, inserte un destornillador plano en la ranura de
las partes superior e inferior y tire de ésta hacia afuera. @
La puerta presenta lengiietas moldeadas que sostienen ®

las etiquetas, y que cuentan con codificacion de color

exclusiva para identificar cada tipo de modulo.

of)
§ 010) 0Io)=) |

Cada etiqueta esta impresa por ambos lados. En la parte
frontal (visible cuando la puerta esta cerrada) se encuentran ﬂ“

los nimeros de canales de E/S, con espacios para escribir los

nombres de etiquetas. En la parte posterior (visible cuando la puerta esté abierta)

se encuentran los patrones de cableado para el tipo de médulo ubicado en la ranura.

Figura 36 — Estilos de bloques de terminales

Los conectores en linea de 20 patillas ubicados en la parte posterior de los bloques de terminales son
universales; es decir, que se puede utilizar cualquier tipo de médulo de E/S con los bloques de terminales
de estilo europeo o barrera. Los bloques de terminales europeos de 36 contactos deben utilizarse con los
modulos de entrada analégica de alto nivel, salida analégica de alto nivel, entrada digital de 32 puntos

y salida digital de 32 puntos.

ﬂ ATENCION
Antes de montar los bloques de terminales en el bastidor, asegurese de que se adaptan
adecuadamente al tipo de mddulo con el que se van a utilizar. Consulte Procedimientos
de instalaciéon de médulos de E/S en la pagina 71.

Claves y colores de los bloques de terminales

Tanto el estilo europeo como el de barrera estan disponibles en dos colores (rojo y negro). Los bloques de
terminales negros, que presentan contactos dorados, se utilizan para sefiales de baja tensién y baja energia, como
por ejemplo las entradas de contactos y las tensiones de CC bajas. Los bloques de terminales rojos, que presentan
contactos de color estafio, se utilizan para tensiones altas, como por ejemplo de 120/240 V de CA.

Los colores de cada blogue de terminales deben corresponderse con los colores de los cabezales de los
modulos de E/S con los que se utilizan, es decir:

« Los bloques de terminales negros, que presentan contactos dorados, se utilizan con los médulos de E/S
de cabezales negros y contactos dorados en el conector de 20 contactos; se incluyen: Entrada analdgica,
salida anal6gica de 4 canales, entrada de CC, salida de CC, entrada de contactos, entrada de pulso,
salida de pulsos, entrada de frecuencia, entrada de cuadratura.

« Los blogques de terminales rojos, que presentan contactos blancos (color estafio), se utilizan con los
maédulos de E/S de cabezales rojos y contactos blancos (color estafio) en el conector de 20 contactos;
se incluyen: entrada de CA, salida de CA y salida de relé.

« Los bloques de terminales europeos negros de 36 contactos, que presentan contactos dorados, se utilizan
con los mddulos de salida analégica de 8 puntos, salida analogica de 16 puntos, entrada anal6gica
de 16 puntos, entrada digital de 32 puntos y salida digital de 32 puntos.

« Elinstalador puede incluir claves en los bloques de terminales para evitar que se instalen blogues
de terminales de alta tensidn en los mddulos de baja tensidn. Consulte Tabla 15.
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« Cualquiera de las etiquetas con cddigos de colores se adapta a la puerta de cualquier bloque de
terminales. Tenga la precaucién de garantizar que todos los componentes de hardware coincidan entre
si y también con la estrategia de control del archivo de configuracién.

Panel de terminacion remota (RTP)

El panel de terminacién remota (RTP) opcional proporciona una forma fécil de conectar el controlador
HC900 al cableado de campo. El RTP integra algunos de los componentes tipicos conectados en forma
externa, reduciendo el tiempo de cableado y preparacion. También minimiza la necesidad de cables
multiples con una conexion de un Unico tornillo, expandiendo la conectividad de los terminales
compartidos de los médulos de E/S.

Consulte el Apéndice - Instalacién de paneles de terminacién remota (RTP) en la pagina 189 para obtener
mas informacion.

Cableado del bloque de terminales a campo (sefnal)

Si bien ambos tipos de bloques de terminales disponibles se pueden utilizar en todos los tipos de médulos de E/S,
los métodos de cableado varian segun el tipo de médulo y segin los tipos de dispositivos de campo conectados al
bloque de terminales. En las descripciones que se facilitan a continuacion se proporcionan detalles.

El cableado se puede pasarse a través del blogue de terminales situado en la parte superior, inferior o en
ambas. El cableado se debe fijar en posicion utilizando ligaduras de cables en las pestafias ranuradas
moldeadas en la parte superior e inferior de cada blogue de terminales.

Recomendaciones y reglas de cableado
En general, se deben usar cables de cobre trenzado para las conexiones eléctricas sin termopar. Un cableado de
par trenzado con blindaje mejora la proteccién contra ruidos si se sospecha del tendido de los cables.

Calibre de los cables

Cuando realice conexiones eléctricas, respete todos los codigos locales. A menos que los codigos eléctricos locales
indiquen lo contrario, el calibre minimo recomendado de los cables para las conexiones se indica en la Tabla 13.

Tabla 13 — Calibres minimos recomendados de cables

Calibred Aplicacidn del cable
el cable
14 Conexion a tierra a la fuente de alimentacion eléctrica comun.
De14a16 CA a fuente de alimentacion eléctrica.
Del0al4 Cable de conexidn a tierra.
20 Cableado del campo de tensién y corriente continua.
22 Cableado de tension y corriente continua en la sala de control.

Tendido y seguridad de los cables

Por lo general, el cableado de campo se tiende hacia las conexiones que se encuentran en un panel de
terminales, cerca del controlador y, a continuacidn, desde el panel de terminales hacia los bloques de
terminales en los modulos de E/S.

Revision 15 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide 67
1/08



Instalacién y cableado de médulos de E/S - Cableado del bloque de terminales a campo (sefial)

Independientemente del método de tendido utilizado, el cableado debe tener un apoyo mecénico a lo largo
de toda su extensién y debe estar protegido contra dafios fisicos e interferencias electromagnéticas (ruido).
(Consulte Consideraciones sobre electricidad en la pagina 46).

Ademas, todos los cables deben tener terminaciones bien fijadas, realizadas siguiendo las practicas
de cableado adecuadas.

Conexion atierra de sefiales (Figura 37)
El blindaje para cada entrada debe conectarse a tierra en Notes ooy wirog
la barra de conexion a tierra (opcional) de la parte superior
o inferior de cada bastidor, tal y como se indica en Figura 38.
Para rechazar el ruido de baja frecuencia, los blindajes
del cableado de E/S deben conectarse a tierra inicamente
en el extremo del controlador.

Para rechazar ruido de alta frecuencia, los blindajes se
deben conectar a tierra en el controlador y en el dispositivo DC isolation
de campo. Si el potencial de conexion a tierra del High-Frequency Capacitor
dispositivo de campo es distinto del potencial del Noise Rejection
controlador, debera utilizar un capacitor de aislamiento
de CC entre el blindaje y la barra de conexién a tierra
del bastidor.

Figura 37 — Conexién atierra de los cables de sefiales

Las barras de conexion a tierra de aluminio para el cableado de E/S estan disponibles de manera opcional.
Si decide utilizarlas, debe sujetarlas a la parte superior o inferior de cada bastidor, tal y como se indica en la
Figura 38. Para permitir la conexion de multiples cables de conexion a tierra con un dnico tornillo, los
cables pueden estar trenzados y fijados con una orejeta para cables.

Para facilitar el reemplazo del mddulo, en la mayoria de los casos es conveniente tender todo el cableado
a través de la parte superior o inferior
del bloque de terminales. De esta
manera, el bloque de terminales puede
rotar hacia arriba o hacia abajo

y permitir un facil acceso al médulo;
ademas, es el método preferido para
una cantidad limitada de cables.

Si desea utilizar una mayor cantidad de
cables o cables de mayor calibre, se

recomienda tender algunos cables a EID _EEEEEE

través de la parte superior del bloque 0O . S .\. 0
de terminales y otros a través de la s o o [&_s 5 o
parte inferior, tal y como se indica en A

la Figura 38. En este caso, es necesario
ajustar la longitud del cable para
asegurar una adecuada flexibilidad de
los cables trenzados N
y para brindar espacio suficiente para

retirar el médulo de E/S.

Figura 38 — Conexioén atierra del blindaje de los cables
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Hileras de puentes del bloque de terminales

Se encuentran disponibles dos tipos de hileras de puentes del bloque de terminales para utilizar con los
bloques de terminales de estilo barrera: de diez posiciones y de dos posiciones. (Figura 39)

Los puentes de diez posiciones se utilizan

con los modulos de salida de CA para realizar

la conexion interna de L1 (activa de CA) de todos
los canales.

Los puentes de dos posiciones se utilizan para

la conexion comdn (neutra de CA o negativa

de CC) del médulo de entrada de CC, el médulo
de salida de CC y el médulo de entrada de CA.
Cada uno de estos tipos de moédulos tiene grupos
de ocho canales y los dos grupos estan aislados
el uno del otro. El puente de dos posiciones
conecta los terminales (comunes) 10y 12

y forma un grupo de 16 canales no aislados.

El puente de dos posiciones también se puede
utilizar para conectar los terminales V+ en el
médulo de salida de CC.

Consulte la informacién de cableado
correspondiente a cada mddulo que se encuentra
en esta seccién de este manual.

€

PREEAOOOO®E Q)
®R ORI OV

9

Figura 39 — Instalacion del puente de bloques de terminales
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Instalacién y cableado de médulos de E/S - Extraccion e insercidn bajo alimentacion eléctrica (RIUP)

Extraccion e insercion bajo alimentacion eléctrica (RIUP)

A WARNING

Lea detenidamente en su totalidad la informacién siguiente relacionada con la extraccion e insercion bajo
alimentacion eléctrica, antes de intentar extraer y/o reemplazar cualquier médulo de E/S, en especial en un
sistema que esté controlando activamente un proceso.

Todos los tipos de modulos de E/S del sistema del controlador HC900 incluyen la funcién de extraccion
e insercién bajo alimentacién eléctrica (RIUP). Eso significa que, mientras el bastidor esta recibiendo
alimentacion eléctrica, se puede extraer o insertar cualquiera de los médulos de E/S:

e Sin que se produzcan dafios fisicos en el modulo, en el bastidor, ni en los otros modulos del bastidor.
e Sin perturbar las funciones de los otros modulos de E/S en el bastidor o en el sistema.

En circunstancias estrictamente controladas, esta caracteristica permite al usuario extraer e insertar médulos
de E/S sin tener que desconectar completamente un sistema que esta en funcionamiento. Sin embargo, se
debe reconocer que la extraccién o la insercion de un médulo de E/S bajo alimentacién eléctrica representa
un potencial riesgo de que se produzcan dafios materiales y personales.

Las circunstancias que ameriten acciones prudentes dependen de las condiciones y las aplicaciones de
procesos especificas de la instalacion de cada usuario. Es responsabilidad del personal del sitio conocer
las posibles consecuencias de la extraccion e insercién bajo alimentacién eléctrica, y tomar las acciones
necesarias para evitar cualquier consecuencia adversa, antes de extraer o insertar un médulo de E/S bajo
alimentacion eléctrica. En la Tabla 14 se incluyen algunas pautas generales para establecer los
procedimientos adecuados en una instalacion determinada.

Tabla 14 — RIUP: Riesgos potenciales y acciones recomendadas

Riesgo

Origen

Acciones preventivas

A WARNING &

Tensiones peligrosas

Tensiones potencialmente letales
en los tableros de terminales

asociados con los médulos de E/S.

Desconecte todas las senales en
los bloques de terminales de las
fuentes de alimentacion eléctrica
antes de retirar el bloque de
terminales del modulo de E/S.

A\ CAUTION

Pérdida del control o de
la visualizaciéon de un
proceso en ejecucion.

Cada sefial en cada uno de los
terminales de un modulo de E/S
tiene una funcién especifica.
Cualquiera o todas las sefiales
pueden ser vitales para el control
seguro de un proceso.

Usted puede:

Recurrir a personal capacitado y a los
mecanismos de control apropiados

y realizar la transferencia al control
manual para cada sefial necesaria
para mantener el control seguro del
proceso.

O bien:

Detener el proceso de manera
segura antes de iniciar el
procedimiento de extraccion

o de insercion.

A WARNING & RIESGO DE EXPLOSION

e NO DESCONECTE NINGUN EQUIPO A MENOS QUE LA ALIMENTACION ELECTRICA HAYA
SIDO DESCONECTADA O QUE SE SEPA QUE EL AREA NO ES PELIGROSA.

Instalaciones Clase 1, Division 2
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Instalacion y cableado de médulos de E/S - Procedimientos de instalaciéon de E/S

Procedimientos de instalacion de E/S

Tabla 15 — Conexiéon del cableado de entrada/salida

Paso Procedimiento Comentarios Referencia

1 Utilice los datos correspondientes a AL G|
n.° de bastidor, n.° de ranura y n.° gy NEUTAG P
de canal obtenidos del informe del | with corent
disefiador de control hibrido para GolorBer:
rellenar los nombres de etiqueta en FillIn ceeeas” |
la efiqueta de cada médulo de E/S | ™enemes
configurado. La posicion de la
ranura del médulo debe tener en
cuenta la disminucion de la
capacidad nominal por aumento de
temperatura. Consulte Disminucién
de la capacidad nominal por
aumento de temperatura en la
pagina.

(ORANGE, WHITE TEXT)

(GREEN, WHITE TEXT)
IHK;IEIf;’IngFT,T_ (GREEN, WHITE TEXT)

EPSRCIO  (RED, WHITE TEXT)

OUTPUT, 8 PT.

{DARK BLUE, WHITE TEXT)

RELAY
PhLGA T (RED. WHITE TEXT)

ANALOG
INPUT 8 BT, | (WHITE, DARK GREY TEXT)
Asegt]rese de utilizar la etiqueta

apropiada para cada tipo de
maodulo.

(YELLOW, DARK GREY TEXT)

2 Coloque la etiqueta apropiada
suministrada con el médulo (con
el nombre de la etiqueta hacia
fuera) en la puerta con bisagras
de cada modulo de E/S.

Las lenguetas con ranuras, D%E%%NZE
moldeadas en el interior de la F%%?EUF?E FIELD
puerta, en la parte superior e sEra
inferior, mantienen la etiqueta en W[ermHNO-
Su posicion. m- 2|
IptDi2 3 |
iN2- 4 B
IN2- 5
IN3: 6
3 (Opcional): Instale las hileras de o 'I:';::
puentes{1><1} en los bloques de AC Output DC Output Relay Output
terminales de estilo barrera
designados para reducir el
cableado necesario para © z
suministrar alimentacion: O
puente de dos posiciones para el g 8
maodulo de entrada de CC y/o en 8
el modulo de salida de CC. = O
1
Puente de diez posiciones para ® <
el modulo de salida de CA. o2
Puente de cinco posiciones ®
(un puente de diez posiciones ®
cortado por la mitad) para un
modulo de salida de relé. [m

Para obtener informacién especifica, consulte los diagramas
de cableado del bloque de terminales.
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Paso Procedimiento Comentarios Referencia
4 Para cada modulo de E/S fenen

configurado y etiquetado,

separe las "lenguetas O

troqueladas{1><1}" segun &

el patrén con el que se T PP

identifica cada tipo de médulo. 7 ®

(Para obtener un diagrama = S e

de cada patrén de lengletas - - e

troqueladas, utilice los : Example:

médulos de E/S o los S Tabs Removed

diagramas que se muestran
en la pagina siguiente).

|
i

5

iqoooooo

&

‘l
L]

C>\oooo

for AC Output
Module
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Instalacion y cableado de modulos de E/S - Procedimientos de instalacion de E/S

Paso Procedimiento Comentarios Referencia
4 conti-| NOTA: En el diagrama facilitado a continuacién, los cortes blancos representan los cortes de
nuacion| los médulos que tienen aletas en el bloque de terminales. Esto significa que todas las aletas
troqueladas que se alinean con los cortes blancos del diagrama se deben mantener y todas
las otras aletas se deben retirar.
La orientacion de los diagramas facilitados a continuacién corresponde a la figura del bloque
de terminales que se muestra en la imagen anterior.
Diagramas para las lenguetas troqueladas del médulo de E/S
|—
z 3
8 8 5 = 5
©
2 23 2 £z z ©°
—_ o @© =
o o > Al c > O < © G
N ~ S o [) o] < cwo C
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Paso

Procedimiento Comentarios Referencia

Si instala el moédulo de entrada analdgica de alto nivel de 16 canales, ajuste los interruptores
DIP SW1 y SW2 correspondientes.

e En el modo de tension, ajuste los 16 conmutadores en OFF (ajuste por defecto, indicado
en la figura).

e Para el modo de corriente, ajuste los 16 conmutadores en ON. Con este ajuste,
se conectara un resistor interno de 250 ohmios.

Puede realizar esta operacion con un destornillador ranurado pequefio o con un clip de papel.
Evite utilizar lapices.

- Honeywell

Si instala el moédulo de salida analdgica de 8 6 16 canales, ajuste los interruptores DIP
correspondientes del modo indicado a continuacion. (El conmutador se encuentra en el borde
del médulo y presenta la marca “SW1”).

» Para utilizar la fuente de alimentacion interna del bastidor, ajuste el interruptor DIP en ON.
o Para utilizar la fuente de alimentacion externa (de 18 a 36 V), ajuste el interruptor DIP
en OFF (ajuste por defecto).

Nota: Es necesario utilizar la fuente de alimentacion externa de 24 V de CC si se usan
6 0 mas modulos de salida analdgica de 8 puntos, o 3 0 mas mdédulos de salida analdgica
de 16 puntos.

Puede realizar esta operacion con un destornillador ranurado pequefio o con un clip de papel.

Evite utilizar lapices.
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Paso Procedimiento Comentarios Referencia

7 Si instala un médulo PFQ, ajuste los interruptores DIP Input 1, Input 2 e Index en el modo
diferencial o de extremo unico. No es necesario que el modo de entrada coincida con
el de indice. Consulte las posiciones de los conmutadores a continuacion.

Ubicacion de los conmutadores en el médulo PFQ:

-~ Honeywell

SW1 D
INPUT 1, =

ol OFF
or (2
STl

v e

SW2
INPUT 2

SW3 P
INDEX Saf

\

Y

Configuracion (con el conmutador Input 1 como ejemplo)

Extremo unico (configuracion de fabrica):

ON OFF

piFr | cox| IN1

zl_cpm IN1
™~
SINGLE | §5= 2 | IN1
IN1
SwWi1 1y 2 (SINGLE) = ON, 3 y 4 (DIFF) = OFF
Diferencial:

ON OFF

go< IN1
DIFF o

—INT
SINGLE | § -5 ™ Nt

SWi1 1y 2 (SINGLE) = OFF, 3y 4 (DIFF) = ON
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Paso Procedimiento Comentarios Referencia
8 Inserte una ligadura de =
cables en el extremo | L
superior o inferior del |
bloque de terminales. [
Forme un leve codo en [ |
cada cable para que no
quede tirante y fije el
paquete de cables con
la ligadura.
Bloque de terminales de estilo europeo
O
I )
A
= o
Nz o
(T
9 Conecte una ligadura

de cables en las partes
superior o inferior del
bastidor.

Forme un leve codo

en cada cable para que
no quede tirante y fije el
paquete de cables con
la ligadura.
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Paso Procedimiento Comentarios Referencia
Instale los médulos de E/S
en los bastidores.
Asegurese de seguir las
pautas de colocacion / 8
indicadas en Disminucion
de la capacidad nominal por
aumento de temperatura en
la pagina 43.
J oL B B B B B B
]
I:I o) o)
le ] 5] o] e e (8 o
n
O
Instale el médulo de E/S (5] e (5] S
y la tapa del bloque
adaptador, numero de
pieza 900TNF-0001. o ¥ b4 L4 L4 9 o v Cj
gl @ § ® I
O o S
bW Mo
En cada ranura que no Nota: La tapa del bloque adaptador tiene una apariencia muy
esté ocupada por un similar a la de un conjunto de bloque de terminales de E/S,
modulo de E/S, instale excepto por el hecho de que no incluye el bloque de terminacién
una tapa de bloque de conductores (terminales de tornillo). El bloque adaptador
adaptador, numero de se monta de la misma manera que un bloque de terminales
pieza 900TNF-0001. (con tornillos imperdibles en la parte superior e inferior).
Se proporcionan etiquetas en blanco para montar en la puerta
con bisagras.
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Diagramas de cableado de bloques de terminales de E/S

Cableado del médulo de entrada analdgica universal

El médulo de entradas analégicas universal tiene ocho entradas, que pueden incluir cualquier combinacion
de los siguientes tipos de entradas: RTD, TC (termopar), ohmios, milivoltios, voltios o miliamperios. En la
Figura 41 se muestran ejemplos de cableado de cada tipo de entrada analégica. En la Figura 43 se presenta
un ejemplo de cableado para ocho entradas de TC.

En la seccidn de este manual correspondiente a las especificaciones se encuentran las especificaciones para

este modulo y para otros.

ﬂ ATENCION
Para indicar un fallo del sensor, el software de la entrada analdgica emitira una advertencia si
la resistencia termomeétrica es superior a 80 ohmios. Utilice cableado de calibre adecuado

para evitar advertencias de fallo imprecisas.

Tabla 16 — Resistencia termométrica tipica en ohmios por base doble a 68 grados F

N.°de Didmetro [TipoK  |TipoJ Tipo T Tipo E Tipo S TipoR TipoW5/  |Tipo W/
AWG en PYPT110 |PYPT113 (W26 W26
pulgadas
10 0,102 0,058 0,034 0,029 0,069 0,018 0,018 0,023 0,020
12 0,081 0,091 0,054 0,046 0,109 0,028 0,029 0,037 0,031
14 0,064 0,146 (0,087 0,074 0,175 0,045 0,047 0,058 0,049
16 0,051 0,230 0,137 0,117 0,276 0,071 0,073 0,092 0,078
18 0,040 0,374 |0,222 0,190 0,448 0,116 0,119 0,148 0,126
20 0,032 0,586 0,357 0,298 0,707 0,185 0,190 0,235 0,200
24 0,0201 |1,490 10,878 0,7526 1,78 0,464 0,478 0,594 0,560
26 0,0159 |2,381 |1,405 1,204 2,836 0,740 0,760 0,945 0,803
30 0,0100 [5,984 (3,551 3,043 7,169 1,85 1,91 2,38 2,03
. Consulte las especificaciones del fabricante.
Aislamiento

Este médulo dispone de ocho entradas que estan aisladas, excepto para las fuentes de corriente de RTD.

Entradas de RTD

Las entradas de RTD comparten fuentes de corriente

(dos entradas de RTD por fuente), tal y como se
muestra en la Figura 40, la Figura 41 y la Figura 42.

Por ejemplo, la fuente de corriente de la entrada de

RTD del primer canal (terminales 1y 2) es el terminal

3 (Irrp 1y 2). Esta misma fuente de corriente (Igrp 1
y 2) se utiliza también para una entrada de RTD del

segundo canal (terminales 4 y 5).

Figura 40 y en la Figura 44 se muestran ejemplos
de cableado de entradas de RTD (RTD bifilares
y trifilares). Las entradas de RTD tetrafilares no estan disponibles.

RTD (3-Wire)
Input

RTD (3-Wire)
Input

<

Q@O

Figura 40 — Entradas de RTD
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Instalacion y cableado de médulos de E/S - Diagramas de cableado de bloques de terminales de E/S

Entradas resistivas

Las entradas resistivas se conectan de manera similar a las entradas de RTD bifilares. Es decir, necesitan
una fuente de corriente y, por lo tanto, deben utilizar una de las fuentes de corriente Izrp. Ademas, se
conectan en puente dos terminales, tal y como sucede con las entradas de RTD bifilares.

Los canales analdgicos conectados para las entradas resistivas se diferencian de las entradas de RTD en los
siguientes aspectos:

« Las entradas resistivas se conectan a dispositivos de resistencia variable distintos de los RTD y

« Las entradas resistivas se configuran en el disefiador de control hibrido como entradas resistivas y no
como entradas de RTD.

En la Figura 44 se presentan ejemplos de cableado para entradas resistivas.

Conexion atierra del blindaje

Los blindajes deben conectarse a tierra tal y como se describe en Conexion a tierra del blindaje, al inicio
de esta seccion.

A\ WARNING A

En los blogues de terminales se producen tensiones peligrosas.

« Antes de realizar tareas de servicio técnico, utilice los interruptores de los dispositivos de campo
para desconectar el cableado de campo de las fuentes de alimentacion eléctrica.

El no seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.

¥

RTD (3-Wire) o ey (1)
Input ____.! i w .. 4 o
RTD__ ' _l@ | A "
, : o Im‘m; @;@'@ N1+ _g—' E o
¥ H IN1-
Thermocouple * i @ L 1&2 o |~ 7 e
Inisk 4 " INZ+ @ | e
5 [ N -G I £
i 8 L IN 3I+N ‘ & ------ o
7 N3 r3) o
Ohms o __““!._,j_&: IN 4+ @ 8 'm: 3::“ %
Input Jumpsf ( O 10 IN& Q m
IN 5+ 11 IN 5+ ‘3
ING- 12 INS- o 0
(11 @ I 586 S [,
; ING* O @ ® et e
v,V MTAYRE BEFEEEEE TN 15 G- o |
::put g:ug:'e\"' = 4 i N7+ @ @ N -.rl; L 9 )
o o
18 o 788 S
ag-1(19 O ™ e 5 I "
L m [m

Figura 41 — Diagrama de cableado de entradas analdégicas universales
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RTD (3-Wire)
Input

RTD (3-Wire)
Input

RTD (3-Wire)
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Figura 42 — Ejemplos de cableado de entradas de RTD
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Figura 44 — Cableado de entradas analdgicas (ocho entradas de resistencia)
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Figura 45 — Cableado de entradas analdgicas (ocho RTD)
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Cableado de entrada analdgica de alto nivel de 16 puntos (Figura 47)

Asegurese de ajustar los interruptores DIP del médulo en el modo de tensién o de corriente. Consulte la pagina 74.
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Figura 47 — Cableado de entradas analdgicas de alto nivel de 16 puntos

Cableado del médulo de salidas analdgicas de 4 canales
En la Figura 48 se muestra un ejemplo de cableado del médulo de salida anal6gica. En la seccion
Especificaciones de este manual se encuentran las especificaciones para este médulo y para otros.
Aislamiento

Las cuatro salidas estan aisladas una de otra.

Conexién atierra del blindaje

Los blindajes deben conectarse a tierra tal y como se describe en Conexién a tierra del blindaje, al inicio
de esta seccion.

A WARNING A

En los blogues de terminales se producen tensiones peligrosas.

« Antes de realizar tareas de servicio técnico, utilice los interruptores de los dispositivos de campo
para desconectar el cableado de campo de las fuentes de alimentacion eléctrica.

No seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.
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Figura 48 — Diagrama de cableado de salidas analégicas de 4 canales

Cableado del médulo de salidas anal6égicas de 8 y 16 canales

En la Figura 49 y la Figura 50 se muestran ejemplos de cableado de médulo de salida analégica de alto
nivel. En la seccion Especificaciones de este manual se encuentran las especificaciones para este modulo
Yy para otros.

Antes de realizar la instalacion, asegurese de determinar los requisitos de alimentacién. Consulte las
paginas 39y 74.
Aislamiento

Las salidas se agrupan en grupos de cuatro (salidas 1-4, 5-8, 9-12 y 13-16). Los grupos se aislan entre si,
pero las salidas no se aislan dentro de un mismo grupo.

Conexion atierra del blindaje

Los blindajes deben conectarse a tierra tal y como se describe en Conexion a tierra del blindaje, al inicio
de esta seccion.

A\ WARNING A

En los blogues de terminales se producen tensiones peligrosas.

« Antes de realizar tareas de servicio técnico, utilice los interruptores de los dispositivos de campo
para desconectar el cableado de campo de las fuentes de alimentacion eléctrica.

No seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.
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Figura 49 — Diagrama de cableado de salidas analdgicas de 8 canales
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Figura 50 — Diagrama de cableado de salidas analdgicas de 16 canales
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Cableado del médulo de entradas digitales de C.C

El médulo de entrada de CC dispone de 16 entradas, en dos grupos de ocho entradas por grupo. Los grupos
estan aislados uno de otro; las entradas no estan aisladas dentro de cada grupo. En Figura 51 se muestra un
ejemplo del cableado de un médulo de entrada digital. En la seccion Especificaciones de este manual se
encuentran las especificaciones para este mddulo y para otros.

Conexién atierra del blindaje

Los blindajes deben conectarse a tierra tal y como se describe en Conexion a tierra del blindaje, al inicio
de esta seccion.

Terminales comunes

Para cada grupo de ocho entradas se proporcionan dos terminales comunes. Los terminales 9 y 10 se
conectan en el mddulo de entrada y los terminales 11 y 12 se conectan en el médulo.

Hilera de puentes

Se encuentra disponible una hilera de puentes de dos posiciones (como una opcién, s6lo para bloques
de terminales de estilo barrera) para la conexion de cableado digital comln (en los terminales 9y 11 6 10
y 12). Consulte Figura 52.

A\ WARNING /&\

En los bloques de terminales se producen tensiones peligrosas.

« Antes de realizar tareas de servicio técnico, utilice los interruptores de los dispositivos de campo
para desconectar el cableado de campo de las fuentes de alimentacion eléctrica.

No seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.
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Figura 51 — Diagrama de cableado del médulo de entradas digitales de C.C
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Figura 52 — Puente del m6dulo de entradas digitales de C.C
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Cableado del médulo de entradas digitales de C.C de 32 puntos

El médulo de entrada digital de CC de 32 puntos (Figura 53) presenta dos grupos de 16 entradas, cada uno
con un par de terminales para conexién comin. La alimentacion de CC aplicada entre el terminal comun
y una entrada hara que dicha entrada se active. Un indicador LED verde en el médulo indica el estado
activado. La légica del controlador permite que el estado se invierta cuando es necesario.

Requiere un bloque de 36 terminales de estilo europeo de baja tension.
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Figura 53 — Cableado del médulo de entrada de CC de 32 puntos

Cableado del médulo de entradas digtales de C.A

El médulo de entrada de CA dispone de 16 entradas. En la Figura 54 se muestra un ejemplo del cableado
del médulo de entrada de CA. En la seccién Especificaciones de este manual se encuentran las
especificaciones para este modulo y para otros.

Terminales comunes

Para cada grupo de ocho entradas se proporcionan dos terminales comunes. Los terminales 9y 10
se conectan en el médulo de entrada y los terminales 11 y 12 se conectan en el médulo.

Hilera de puentes

Se encuentra disponible una hilera de puentes de dos posiciones opcional (s6lo para bloques de terminales
de estilo barrera) para la conexién de cableado digital comun a los terminales 9y 11 o a los terminales 10
y 12). Consulte la Figura 55.
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A\ WARNING &

En los blogues de terminales se producen tensiones peligrosas.

« Antes de realizar tareas de servicio técnico, utilice los interruptores de los dispositivos de campo

para desconectar el cableado de campo de las fuentes de alimentacion eléctrica.

No seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.

-
@

—_

PRIPEPIPEIP®OO
[CX6X6ICICICIOIONOIO)

AC
Input
—O\O—0 o—io” o~
1 P IN 1
OoNO—o ' ' IN 2
I v 1 IN3
—O\O—0 o0—io” o IN 4
IN5
L1 L2 (N) IN 6
@ * UINT
= = U i A IN 8
i ! icom1 }
} ; 1 (IN1-8)
[N gl N
1
1 Com 2
2 ! (In9-16)
1
L W IN9
| IN 10
o o— IN 11
| IN 12
0 o— IN13
IN 14
| IN15
o o— IN 16
Legend: =~ E)ifslggr'\ﬂect " Fuse
“-.f """" H H ﬂ“
Us;rtgdﬁﬂfed Safety Devices

Com 1
(IN 1-8)

Com 2
(In 9-16)

IN1

*

IN 2
IN3

INS

IN 6
IN7

A IN 8

WViNg

IN 10
IN 11

IN12
IN13

IN 14

IN15
IN 16

9 DOODOODOROSROVDVODe S @

Figura 54 — Diagrama de cableado del médulo de entradas digitales de C.A
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AC Input

Jumper:

either 10-12° ).

or 9-11

Connect
any of 9-12¢.....
to L2 /N

Figura 55 — Puente del médulo de entradas digitales de C.A
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Cableado del moédulo de entrada de contactos

El médulo de entrada de contactos dispone de dieciséis entradas en un grupo. En la Figura 56 se muestra
un ejemplo de cableado de entrada de contactos.

En la seccidn Especificaciones de este manual se encuentran las especificaciones para el médulo de entrada
de contactos y para otros modulos.

Canales de entrada alimentados internamente

El mddulo de entrada de contactos proporciona tension a los contactos de campo.

A CAUTION

No aplique alimentacién externa al dispositivo de campo ni a los terminales de entrada.
Si lo hace, se pueden producir dafios en el médulo.

Terminales comunes

Se proporcionan cuatro terminales comunes para las 16 entradas. Los terminales 9, 10, 11 y 12 se conectan
en el modulo de entrada de contactos.

A WARNING A

En los blogues de terminales se producen tensiones peligrosas.

« Antes de realizar tareas de servicio técnico, utilice los interruptores de los dispositivos de campo
para desconectar el cableado de campo de las fuentes de alimentacion eléctrica.

No seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.
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Figura 56 — Diagrama de cableado de entrada de contactos
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Cableado del médulo de salidas digitales de C.C

El modulo de salida de CC proporciona 16 salidas para disminucién de corriente en dos grupos de ocho
puntos por grupo. Los dos grupos estan aislados uno de otro; las salidas no estan aisladas dentro de cada
grupo. Disminucion de corriente significa que se aplica en forma continuada un potencial de tension
positiva en uno de los lados de cada carga de salida de CC y el lado negativo de la carga se conmuta
internamente en el mddulo.

En la seccidn Especificaciones de este manual se encuentran las especificaciones para este médulo y para
otros. En la Figura 57 se muestran ejemplos de cableado de salida de CC — Diagrama de cableado del
médulo de salida de CC.

Proteccién contra sobrecorriente

La limitacién electrénica de alta corriente y alta temperatura brinda proteccidn contra sobrecargas, y se
reinicializa después de cada ciclo de conexion y desconexién de la alimentacién eléctrica. Si lo desea,
se pueden usar fusibles convencionales externos.

Proteccién contra polaridad inversa

Un potencial de + 34 voltios no producird ningun dafio en el médulo; una conexién de la fuente de
alimentacion eléctrica de polaridad inversa permite una circulacién continuada de corriente hacia las cargas
que no estan controladas por el estado activado/desactivado (On/Off) de los circuitos de salida.

Hilera de puentes

Se encuentran disponibles hileras de puentes de dos posiciones (como una opcién sélo para bloques de
terminales de estilo barrera) para conectar el cableado digital comun entre los terminales 10 y 12, y para
la conexion de CC de +24 V entre los terminales 9 y 11. Consulte la Figura 58.

Terminales +V

La entradas +V1 (terminal 9) y +V2 (terminal 11) son las entradas positivas de la fuente de alimentacién
eléctrica que alimentan los circuitos de salida para los dos grupos de ocho entradas por grupo.
La alimentacion de +V debe proporcionar como minimo 24 V de CC a 65 mA (min.) por grupo.

A\ WARNING A

En los blogues de terminales se producen tensiones peligrosas.

« Antes de realizar tareas de servicio técnico, utilice los interruptores de los dispositivos de campo
para desconectar el cableado de campo de las fuentes de alimentacién eléctrica.

No seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.
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Cableado de salidas digitales de C.C de 32 puntos

El médulo de salida digital de CC proporciona 32 salidas con alimentacion externa que se dividen en dos
grupos de 16 puntos cada uno (Figura 59). Las salidas son de tipo de alta conmutacion (fuente de corriente).
Se proporciona proteccién contra sobrecorriente para cada canal, en 4 grupos de 8 canales. En el caso de
producirse un cortocircuito en cualquier canal de salida, se desconectaran los 8 canales del grupo. No es
necesario apagar y encender el sistema para reiniciar el médulo.

Un indicador LED verde en el médulo indica el estado activado de cada salida.

Requiere un bloque de 36 terminales de estilo europeo de baja tension.
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Figura 59 — Cableado del médulo de salida de C.C de 32 puntos

Cableado del mdédulo de salida de CA

El mddulo de salida de CA proporciona ocho circuitos de salida. Cada salida est4 aislada de las otras.
En Figura 60 se muestra un ejemplo del cableado de salida de CA. En la seccion Especificaciones de este
manual se encuentran las especificaciones para este médulo y para otros.

Carga de salida
Tension: entre 85y 240 V de CA.

Maéximo por salida: 2,0A de carga resistiva

Maéximo por médulo: 8,0A

94 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide Revision 15
1/08



Instalacion y cableado de médulos de E/S - Diagramas de cableado de bloques de terminales de E/S

NOTA

Cuando se excede 1,0 A por salida, se recomienda (pero no es obligatorio) conectar las cargas de alta
corriente a todas las otras salidas. Por ejemplo, las salidas 1, 3, 5, 7 6 2, 4, 6, 8. De esta manera, el calor
se distribuye de manera mas uniforme en el disipador térmico.

Hilera de puentes

Se dispone de una hilera de puentes de diez posiciones para realizar la interconexion de todos los
terminales L1 (Vivos) (1, 3, 5,7, 9, 11, 13, 15, 17, 19). Consulte la Figura 61.

Fusibles que se pueden reemplazar

Cada circuito de salida del médulo de salida de CA incluye un fusible (que se enchufa) que se puede
reemplazar.

El fusible de reemplazo es de Wickmann y el nimero de pieza es el 3741315041. Se trata de un fusible
de 3,15 A con tiempo de retraso con aprobacién UL/CSA para 250 V de CA.

A WARNING A

En los bloques de terminales se producen tensiones peligrosas.

« Antes de realizar tareas de servicio técnico, utilice los interruptores de los dispositivos de campo
para desconectar el cableado de campo de las fuentes de alimentacion eléctrica.

No seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.
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Instalacién y cableado de médulos de E/S - Diagramas de cableado de bloques de terminales de E/S

®—Out-1 H @ Out-1H :D
-y — Out-1 NO (2) Out-1 NO 0}
N ® o |-
® 3
—Out2H @ out-2 H =)
" Out-2 NO @ Out-2 NO o |
L1 (Hot) e @ Out3 H 3)
Out-3 NO @ Out-3 NO 2
Out-4 H @ Out-4 H D
L2N Out-4 NO (10) Out-4 NO 1]
¢—Out-5 H @ Outel ©
+— out-5 NO (12) Out-5 NO ®
Out-6 H @ out6 H o
Out-6 NO @ Out-6 NO )
Out-7 H @ Out-7H =)
OutT NO @ Out-7 NO D [
® S
S
— Out-8 H @ Out-8 H 35 T
Out-8 NO @ Out-8 NO S
Legend: ﬂ'n rm
User-Supplied Safety Device
Figura 60 — Diagrama de cableado del médulo de salida de C.A
AC Output
Figura 61 — Puentes del médulo de salida de C.A
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Instalacion y cableado de médulos de E/S - Diagramas de cableado de bloques de terminales de E/S

Cableado del moédulo de salida de relé

El mddulo de salida del relé proporciona ocho salidas de relé electromecénico, aisladas individualmente.
Cuatro de las salidas son de forma C y las otras cuatro son de forma A. En la Figura 62 se incluye un
diagrama esquematico que muestra las relaciones de los relés de forma A individuales y los relés de forma
C con las conexiones externas (de usuario).

En la Figura 63 se muestran ejemplos de cableado de salida del relé y su relacién con las conexiones
del bloque de terminales.

; | L2/N 2 !
Fuses, appropriate for

LOAD n
(N.O) 5—
load and for wire used, § y + -
are provided by user. i vDC
S LOAD n
(,_‘.. (N.C) L
8 | Fuses, appropriate for
load and for wire used,
@ | are provided by user.
ey LOAD n
|:'-. < (N.O.) @ |
e +o—

Figura 62 — Ejemplo de diagrama esquematico: Cableado externo y salida de relé

Valor nominal del contacto
Salida/corriente méxima: 4A a 250 V de CA/30 V de CC con carga resistiva.

Corriente maxima por modulo: Sin disminucion de capacidad nominal por médulo, se asegura el
cumplimiento de los valores nominales maximos para cada salida.

Nota: La duracion del relé especificado es de un millon de ciclos. Para aplicaciones que requieren un ciclo
de salida constante, Honeywell recomienda utilizar un modulo de salida de CA o CC de estado sélido.

Fusibles de salida requeridos

Las salidas no tienen fusibles en el médulo del relé. Instale un fusible para cada salida en el dispositivo
de campo que sea apropiado para la carga y el cable utilizado.

Hilera de puentes

Una hilera de puentes con diez posiciones, disponible para el médulo de salida de CA, se puede cortar por
la mitad y utilizarse como se muestra en la Figura 64 para reducir la cantidad de cables necesarios para
conectar el médulo de salida del relé al terminal neutro de CA o al terminal comun de CC.
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A\ WARNING &

En los blogues de terminales se producen tensiones peligrosas.
« Antes de realizar tareas de servicio técnico, utilice los interruptores de los dispositivos de campo

para desconectar el cableado de campo de las fuentes de alimentacion eléctrica.

El no seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.
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Output
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- — i I g
Form:C @--io 0 r-=-{ 30Vde |- 1
bt vl | i
H
i
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L [« e External — .
sgend: . Disconnect _-" Fuse
T /
er-Supplied Safely Devices
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-
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.,
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Out-5 COM
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Figura 63 — Diagrama de cableado del médulo de salida de relés
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Instalacion y cableado de médulos de E/S - Diagramas de cableado de bloques de terminales de E/S

Relay Output Module

U

o
@ = (One-half)
@ # 10-position
® @ jumper
(o
L1 L2 ¢.

To Relay Loads

via: e T
- external { either: )]
disconnect
switches )
- fuses - 1

30 Vde [~ ----

..

-y
~

G
®
®

Figura 64 — Puentes del modulo de salida de relés

Cableado del médulo de pulso/frecuencia/cuadratura (Figura 65 a Figura 71)

El mddulo de cuatro canales de pulso/frecuencia/cuadratura ofrece cuatro funciones distintas en forma
de entrada de pulsos, calculo de frecuencia, entrada del codificador de cuadratura y salida de pulsos.
Cada uno de los cuatro canales puede configurarse para una de estas funciones, a excepcion de la entrada
del codificador de cuadratura (pulsos Ay B), que puede aplicarse solamente a los canales 1y 2
respectivamente. Si se configura para cuadratura, los canales 3y 4 estaran disponibles para utilizarse.

La funcion de salida de pulsos utiliza la salida digital disponible en el médulo para la emisién de pulsos.

Antes de realizar la instalacion, asegurese de ajustar los interruptores DIP del médulo en el modo
diferencial o de extremo Unico. Consulte la pagina 75.
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[,

clccoe

@ oY) cbc>e|ma®e®e OO R @

L
+ - l
-5-24 Vdc —
IN 1 1) — IN 1+
L IN1- (2) IN -
° ¢ IN 2+ (3) IN 2+
I IN 2- —@ IN 2-
o © IN 3+ 5 IN 3+
IN3- (6) IN 3-
o o IN 4+ ( 7 ) IN 4+
IN4 — N4
INDEX+ @ INDEX+
INDEX- : 10} INDEX-
SENSE @ SENSE+
SENSE- (12) SENSE-
VWV OUTPUT1 { 13) OUTPUT1
WV OUTPUT2 (14) OUTPUT2
WA— QUTPUT3 (15) OUTPUT3
VW OUTPUT4 (16) OUTPUT4
coM (17) COM
ENCODE+ ! 18) ENCODE+
ENCODE- @ ENCODE-
£ 20
Figura 65 — Cableado de cuenta pulsos
IN 1 : 1 ’— IN 1+
IN1- @ e
IN 2+ {3) IN 2+
IN 2- —@ IN 2-
IN 3+ 5 IN 3+
IN 3- (6) IN3-
IN 4+ 7 IN 4+
O:—
INDEX+ 9 INDEX+
INDEX- (10) INDEX-
SENSE @ SENSE+
SENSE- (12) SENSE-
W OUTPUT1 ( 13) OUTPUT1
Wy OUTPUT2 ( 14) OUTPUT2
-Mr— OUTPUT3 { 15) OUTPUT3
Wy OUTPUT4 (16) OUTPUT4
b || 5-24 Vdc Il - com (17) com
ENCODE+ ! 18} ENCODE+
ENCODE- 19 ENCODE
§ 20

Figura 66 — Cableado de salida de pulsos
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Instalacion y cableado de médulos de E/S - Diagramas de cableado de bloques de terminales de E/S

1) —
— IN1- 2
() IN 2+ 3
- IN 2- 4
n.n; IN 5
. IN 3- 6
(s IN 4+ 7
S~ IN4 8
Freqt(;;_n;;\flrputs INDEX+ 9
INDEX- 10
SENSE 1
SENSE- 12
OUTPUTT 13
QUTPUT2 14
OUTPUT 15
OUTPUT4 18
com 17
ENCODE+ 18
ENCODE- 19
20

Figura 67 — Cableado de frecuencia
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Internal jumper | SENSE- 12
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Figura 68 — Cableado de alimentacién externa, ondas cuadradas y diferencial
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Encoder
5 to 24Vdc N1
Single ended IN1-
B N2+
B IN2-
IN 3+
IN3-
N4+
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+ -
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SENSE-
OUTPUT1

OUTPUT2
QUTPUT3

QUTRUT4
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Figura 69 — Cableado de alimentacion externa, ondas cuadradas y extremo Unico
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Figura 70 — Cableado de alimentacion del controlador HC900, cuadratura y diferencial

102

HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide

Revision 15
1/08



Instalacion y cableado de médulos de E/S - Diagramas de cableado de bloques de terminales de E/S
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Figura 71 — Cableado de alimentacion del controlador HC900, cuadratura y single ended
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Instalacion de comunicaciones

Descripcion general

Esta seccidn contiene descripciones, procedimientos y recomendaciones para la instalacion de sistemas y
componentes de comunicaciones.

Cableado del sistema

Tabla 17 — Conexién del cableado de comunicaciones

Paso

Procedimiento

Comentarios/referencia

Determine los requisitos
para los enlaces de
comunicaciones.
Consulte:

¢ Dispositivos
Ethernet/consideracio
nes en la pagina 23

e Puertos en serie
(RS-232 y RS-485)
en la pagina 33

e Planificacion de la
distancia de cableado
en la pagina44

Consulte el diagrama

de la derechay la Tabla

18: Enlaces con los puertos
de comunicaciones del
controlador para obtener
mas informacién acerca de
la conexion.

Se muestran todos los
puertos. (La disponibilidad
depende del modelo de
controlador. Consulte la
figura 12 de la pagina 20).

Conecte el cableado de
comunicaciones.

Para conexiones
Modbus, consulte la
pagina 128.

RS232/R5485 connectors
|:| | ol (top to bottom):

Shield

TX/RX-

TX/RX+-
S2: RS-485 port ast )
To Operator Interface|| 5 51: RS-232 To PC Configuration Tool

oo
- a -
on - >

E1: To PC applications
E1 or peer HC900 controllers

»

E2: To PC applications =
or peer HC900 controllers

+

m
*m

OF

To single I/O Rack or hub
1o + >

Q

Puertos de comunicaciones (se muestran todos los puertos)
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Instalaciéon de comunicaciones - Cableado del sistema

Paso

Procedimiento

Comentarios/referencia

Ajuste las direcciones IP
y las mascaras de
subred.

Direcciones IP predeterminadas:
C30/C50: 192.168.1.254 y mascara de subred de 255.255.255.0.

C70/C70R: E1: 192.168.1.254, E2: 192.168.2.254. Deben
encontrarse en subredes distintas.

Enlaces con los puertos de comunicaciones del controlador

Consulte la Tabla 18 y la figura del paso 2 anterior. La disponibilidad de los puertos depende del modelo
de controlador.

Tabla 18 — Enlaces con los puertos de comunicaciones del controlador

Puerto del Tipo de enlace: Tipo de cable Al dispositivo/puerto Detalles
controlador/ | Controlador con
Tipo de
conector
Conector PC de escritorio | Cable de médem nulo | Puerto en serie de PC Para obtener mas
RS-232 de o portatil del puerto RS-232 de (con cable de moédem nulo) | informacién acerca de
3 clavijas hasta 50 pies (15,24 m) la conexion del cable
o 0 de médem nulo, consulte
cable de médem de PC . c | la Tabla 20.
del puerto RS-232 de modem: onsulte
hasta 50 pies (15,24 m) | Herramienta de 5
configuracién de conexion
remota RS-232 al PC en la
pagina 112.
Conector Modbus maestro | Cable de médem nulo | Consulte las instrucciones | Pégina 36 Figura 24
RS-232 de (el controlador es| del puerto RS-232 de de los puertos del Y Figura25#2,7,9
3 clavijas esclavo Unico) hasta 50 pies (15,24 m) | dispositivo.
o
cable de médem de PC
del puerto RS-232 de
hasta 50 pies (15,24 m)
Convertidor de RS-232
a RS-485
Conector Modbus maestro | Convertidor de RS-232 | Consulte las instrucciones | Pagina 36 Figura 25 #6
RS-232 de (el controlador es| a RS-485 de los puertos del
3 clavijas uno de los dispositivo.
esclavos
multiples)
Conector Red de Modbus | Convertidor de RS-232 | Consulte las instrucciones | Pégina 36 Figura 25
RS-232 de esclavo a RS-485 de los puertos del Y figura 25 #4, 5, 8
3 clavijas (el controlador dispositivo.
es maestro)
Conector Interfaz del Belden #9271 Conector de terminal de la | Pagina 36, figura 24
RS-485 de operador (o equivalente) interfaz del operador. y Figura 24 #1, 2, 4, 5, 6,
3 clavijas (Consulte la Tabla 19.) 11
Conéctelo desde cada
CPU (A yB) alainterfaz
del operador.
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Puerto del Tipo de enlace: Tipo de cable Al dispositivo/puerto Detalles
controlador/ |Controlador con
Tipo de
conector
Conector Modbus maestro | Belden #9271 (o Consulte las instrucciones | Pagina 36 Figura 24
RS-485 de 3 (el controlador es| equivalente) de los puertos del y Figura 25 #3, 8, 9
clavijas esclavo) dispositivo.
Conector Red de Modbus | Belden #9271 (o Consulte las instrucciones | Pagina 36 Figura 25 #7,
RS-485 de 3 esclavo (el equivalente) de los puertos del 10
clavijas controlador es dispositivo.
maestro)
Puerto Dispositivos del | Cable CATS5 blindado Conector RJ45 en un La direccion IP
E1 RJ45 servidor, de de hasta 100 metros. dispositivo del servidor, por defecto es
10/100Base-T | sistemas de los sistemas 192.168.1.254
interconectados interconectados

y de Internet

o de Internet.

Puerto
E2 RJ45
10/100Base-T

Dispositivos del
servidor, de
sistemas
interconectados
y de Internet

Cable CAT5 blindado
de hasta 100 metros.

Conector RJ45 en un
dispositivo del servidor,
de los sistemas
interconectados o de
Internet.

La direccién IP
por defecto es
192.168.2.254

Puerto
E1 RJ45
10/100Base-T

La CPU principal
admite el
protocolo
TCP/Modbus
redundante para
los paquetes de
software del
servidor OPC,
del control de
supervisiéon de
PCyde
adquisicion de
datos y el
software de
configuracién
Hybrid Control
Designer.

La direccién IP
por defecto es
192.168.1.254

Puerto
E2 RJ-45
10/100Base-T

La CPU principal
admite el
protocolo
TCP/Modbus
redundante para
los paquetes de
software del
servidor OPC,
del control de
supervision de
PCyde
adquisicion de
datos y el
software de
configuracién
Hybrid Control
Designer.

La direccién IP por
defecto es
192.168.2.254
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Puerto del
controlador/
Tipo de
conector

Tipo de enlace:
Controlador con

Tipo de cable

Al dispositivo/puerto

Detalles

E/S
100Base-T

Bastidor de E/S
Unico

Cable Ethernet blindado
CATS5 con conectores
RJ-45

Del puerto de E/S del
controlador C50/C70 al
puerto de E/S del escaner 1.

E/S
100Base-T

Bastidor de E/S
Unico

Cable Ethernet blindado
CATS5 con conectores
RJ-45

Del puerto de E/S de la
CPU A C70R al puerto de
E/S A del escaner 2.

Del puerto de E/S de la
CPU B C70R al puerto de
E/S B del escaner 2.

E/S
100Base-T

Dos o mas
bastidores
de E/S

Cable Ethernet blindado
CATS5 con conectores
RJ-45

Del puerto de E/S de la
CPU A C70R al conmutador
aprobado. Desde este
conmutador a cada puerto
de E/S A del escaner 2. Es
posible utilizar un (1)
conmutador adicional, para
disponer de un total de dos
conmutadores entre la CPU
Ay los bastidores de E/S.

Del puerto de E/S de la
CPU B C70R al conmutador
aprobado. Desde este
conmutador a cada puerto
de E/S B del escaner 2. Es
posible utilizar un (1)
conmutador adicional, para
disponer de un total de dos
conmutadores entre la CPU

B y los bastidores de E/S.
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Instalacién de comunicaciones - Conexién de la interfaz del operador al controlador.

Conexion de lainterfaz del operador al controlador.

Utilice las piezas que se especifican en la Tabla 19 para conectar la interfaz del operador al puerto RS-485
del controlador. Consulte en la pagina 33 la ubicacién de los puertos. En general, el cable que interconecta
este puerto con la interfaz del operador debe instalarse durante la instalacion, porque probablemente sera

necesario pasarlo por un conducto para cables.

En la CPU C70R, conecte el cable desde cada puerto RS-485 a la interfaz del operador. Consulte el manual
de la interfaz del operador #51-52-25-108 para obtener informacion acerca de la conexion.

Tabla 19 — Piezas necesarias para instalar el cable RS-485

N° de pieza Cantidad Descripcién

Belden #9271 (o equivalente), Variable Cable de comunicaciones disponible en el

con resistores de 120 ohmios mercado

(2.000 pies [610 m] como

maximo)

o]

Belden #9182 (o equivalente),

con resistores de 150 ohmios

(4.000 pies [1.220 m] como

maximo)

1 Conector de 10 terminales (suministrado

con la Interfaz del operador)

Phoenix #1840379 (o 1 Conector (3 contactos) (suministrado con

equivalente) para el modelo el médulo de la CPU del controlador)

C30/C50

Phoenix 1803581 para el

modelo C70R

047260 1 Abrazaderas de ferrita para cables
(suministradas con la Interfaz del
operador)

089037 2 Ligaduras de nilén para cables
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Instalacion de comunicaciones - Conexién del controlador HC900 a un PC con el software
del disefiador de control hibrido

Conexion del controlador HC900 a un PC con el software
del diseflador de control hibrido

Para establecer comunicaciones entre el software de configuracion del controlador HC900 y del disefiador
de control hibrido (HC), utilice cualquiera de los siguientes métodos:

5. A. Conexidn RS-232 en serie directa. Consulte la pagina 110.
6. B. Conexion por medio de mddem. Consulte la pagina 113.
7. C. Conexion Ethernet directa. Consulte la pagina 124.

8. D. Conexion Ethernet en red. Consulte la pagina 126.

Estos métodos se describen a continuacion.

Atencién: Tenga siempre en cuenta las pautas de instalacion y configuracion del cableado que se
proporcionan en la pagina 44.
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Instalacién de comunicaciones - Conexion del controlador HC900 a un PC con el software
del disefiador de control hibrido

A. Conexion RS-232 serie directa
Com1-Com 38

PC / RS-232

/

Null Modem cable

RS-232 Configuration port

Atencion: Tenga siempre en cuenta las pautas de instalacién y configuracién del cableado que se proporcionan en la
pagina 44.

Paso Procedimiento
1 Prepare un cable de médem nulo. Consulte Herramienta de configuraciéon de enlace directo RS-232
al PC (pagina 111) para obtener instrucciones especificas acerca del cable de médem nulo.
2 Conecte un extremo del cable de médem nulo al puerto de configuracién RS-232 del controlador
HC900.
3 Conecte el otro extremo a un puerto serie disponible (COM1 hasta COM8) en su PC. Consulte

Herramienta de configuracion de enlace directo RS-232 al PC (pagina 111) para obtener
instrucciones especificas acerca del cable de mdédem nulo.

4 Si una configuracién no esta disponible, inicie una configuracion nueva en HC Designer
seleccionando File, New. Después de seleccionar el tipo y la revisién de controlador, seleccione OK.

5 En la hoja de utilidades (ficha Utilities en la ventana principal) en el software HC Designer, configure
los atributos de los puertos serie del PC para utilizarlos con el controlador. Asegurese de que se
configure la misma velocidad en baudios para el puerto del PC y el controlador. En general, cuanto
mayor es la velocidad en baudios, mejor es el rendimiento; sin embargo, es posible que su PC no se
comunique de forma fiable a velocidades de baudios superiores. (Consulte la Guia del usuario del
disefador de control hibrido HC900 o su respectiva ayuda en linea, Configuracion de puertos de
comunicaciones y conexiones de PC - Configuraciéon de puertos de comunicaciones serie de
PC y Hoja de utilidades - Configuracion de puertos serie del controlador, para obtener mas
informacion acerca de este paso).

— Current PC to Controller Connection Settings: —m0020—on—oou——

wn | G,
Loop Back | Statistics

Protocal: Honeswell Inc. ELN
Speed (bps): 38400

PC Port Setup

" &7
Metwork COM1 COMZ: COM3: COM4: COMS: COME: COMT: COMS:
6 En el PC, utilice la hoja de utilidades en el software HC Designer para seleccionar el puerto de
comunicaciones como puerto actual.
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Instalacion de comunicaciones - Conexién del controlador HC900 a un PC con el software
del disefiador de control hibrido

Herramienta de configuracién de enlace directo RS-232 al PC

El controlador se puede conectar directamente al PC, en cuyo caso se requiere un cable de médem nulo.
El cable de médem nulo se puede adquirir en Honeywell (n.° de pieza 50004820-501). Las conexiones

de cable se muestran en la Tabla 20.

Tabla 20 — Conexiones de cable de médem nulo

Conector hembra D
de 9 contactos

Conector de 3 clavijas

o 5
8 3 1 | E
6 2 2 0 3
1
Nombre N.°de Conexion Nombre de N.°de
de sefial terminal sefial clavijas
DCD 1 Ninguno
RXD 2 Se conecta a TXD 2
TXD 3 Se conecta a RXD 3
DTR 4 Ninguno
TIERRA 5 Se conecta a TIERRA 1
TIERRA 6 Ninguno
RTS 7 Ninguno
CTS 8 Ninguno
RI 9 Ninguno
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Instalacién de comunicaciones - Conexion del controlador HC900 a un PC con el software
del disefiador de control hibrido

Herramienta de configuracién de conexién remota RS-232 al PC

El controlador también se puede conectar en forma remota mediante un conjunto de médems, que estan
disponibles en otros proveedores. Se utiliza un cable de médem nulo para la conexidn entre el controlador
y el médem, tal y como se muestra en la Figura 72. El cable de médem nulo C50 esta disponible en
Honeywell (pieza N° 51404755-501); también es posible encargarlo a otros proveedores o puede ser
fabricado por el usuario. El cable de médem nulo C70R se puede adquirir en Honeywell (n.° de pieza
50004820-501). La construccion del cable de médem nulo se describe en la Tabla 20.

Se utiliza un segundo cable de médem nulo para la conexion entre el PC y el médem interno o externo
en el otro extremo, tal y como se muestra en la Figura 72. Este cable es el cable de médem nulo C50 que
se ha descrito anteriormente (n.° de pieza 51404755-501).

El acceso remoto del controlador mediante un médem de acceso telefonico esta disponible a través de la
configuracion de comunicaciones en la herramienta de configuracion de PC. En este enlace se pueden
utilizar todas las funciones de la herramienta de configuracion del disefiador de control hibrido. Entre las
funciones de acceso remoto se incluyen la supervision en linea, la carga y descarga de configuracion

y mejora del firmware.

PC
Configuration
Tool
Controller
— o

0O=T
ge s
(]

3

"pC ‘ /i 2 1
Modem ]
S D Modem ju

= =
Cable ) Telephone /
Modem (77 | Cable |
B Telephone ‘
( Cable |
Figura 72 — Acceso remoto RS-232 por medio de médems
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Instalacion de comunicaciones - Conexién del controlador HC900 a un PC con el software
del disefiador de control hibrido

B. Conexién por medio de médem

Modem RS-232 Configuration port

g -

Internal Modem
assigned to a COM port

Atencién: Tenga siempre en cuenta las pautas de instalacion y configuracion del cableado que se proporcionan
en la pagina 44.

Paso

Procedimiento

Conecte un médem al puerto de configuracion RS-232 del controlador HC900. Consulte los ejemplos
de configuracién del médem (pagina 116) para obtener una lista de los médems aprobados, de su
configuracién y de los aspectos especificos de la conexion.

En el PC, revise la hoja de utilidades en el software HC Designer para ver si el médem de PC esta
instalado correctamente. El icono del médem en el botén del puerto de comunicaciones asociado
indica que el médem de PC esta correctamente instalado (interno o externo). Si el icono del médem
no esta visible en el botdn del puerto de comunicaciones asociado, utilice las instrucciones del
proveedor del médem para instalarlo correctamente y verificar la instalacion mediante la pagina

de propiedades del médem del Panel de control de Windows.

Configure la libreta de teléfonos en el software HC Designer. Esta lista incluye los niumeros de
teléfono para cada uno de los controladores HC900 que se pueden conectar por medio de un
maédem. Se puede obtener acceso a la libreta de teléfonos desde el Menu principal (View | Phone
Book) o desde la hoja de utilidades seleccionando el puerto del médem como puerto actual.
(Consulte la guia del usuario del disefiador de control hibrido HC900 o su respectiva ayuda en linea,
Configuracion de puertos de comunicaciones y conexiones de PC - Configuracion de puertos
de comunicaciones serie de PC y Acceso remoto, para obtener informacion detallada acerca de
este paso).

Select the number to call

Phore Number

e Addtolist | ol |

Remove from List | Cancel |

I e

HC300 Fumnace 1

Comrments
IF‘Iant 3 Location

Phae Number List

Hame Phone Comments =
HC900 Furnace 2 |3§$610-726-4530  |Plant 3 Location
HCS00 Furnace 1 |215-522-3001 Plant 3 Location

o=@ [ |~
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Instalacién de comunicaciones - Conexion del controlador HC900 a un PC con el software
del disefiador de control hibrido

Paso

Procedimiento

En el PC, utilice la hoja de utilidades del software HC Designer para seleccionar el médem como
puerto actual. Aparecera un botdn que le permitira llamar a un controlador seleccionado.

~ Current PC to Controller Connection Settings:

(=T C Ok MODER U %
i | <
Loop Back Statistics Dial

Kircom CardBus Ethemet 100 + Modem 56 (Modem Interface)
Pratocol: Honeywell Inc. ELN
Speed (bps): N

PC Port Setup

Metwork COMI:

L2

=

oM,

COM2, COM3: COMS: COME: COMY. COME:

Requisitos del médem

La mayoria de los mddems que estan disponibles en el mercado se pueden utilizar con el controlador
HC900. El médem debe tener las siguientes caracteristicas:

Interfaz RS-232
Respuesta automatica

Debe poder funcionar a 1.200, 2.400, 4.800, 9.600, 19.200, 38.400 6 57.600 baudios; se recomiendan
9.600, 19.200 6 38.400 baudios, 8 bits de datos, 1 bit de parada y sin paridad.

El establecimiento de comunicaciones por hardware debe poder desactivarse
El establecimiento de comunicaciones por software debe poder desactivarse
La entrada Terminal de datos lista (DTR) debe poder desactivarse

Los cédigos de resultados deben poder suprimirse

El eco debe poder desactivarse

Debe equiparse con memoria no volatil (NVRAM) para que los valores que se configuran utilizando las
cadenas de comandos se puedan retener durante un corte de la alimentacién eléctrica

Debe poder cargar los valores de la NVRAM en forma automatica al activar la alimentacion

Requisitos del cable

Necesitara un cable de interfaz para conectar el médem al conector hembra DB-9 en el controlador.
Si su mdédem tiene un conector de 25 patillas, aseglrese de utilizar un cable de médem de DB-25 a DB-9.

ﬂ CONSEJO PRACTICO
Es posible que el cable de médem nulo que se utiliza para conectar directamente un PC

que esté ejecutando el software del disefiador de control hibrido al controlador no se use
comunmente para conectar el PC al médem o para conectar el médem al controlador.

Si sumddem requiere configuracion de cadenas de comandos, necesitard un cable de interfaz para conectar el
médem a su PC. Consulte la documentacion de su médem y su ordenador para determinar los requisitos del cable.
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Instalacion de comunicaciones - Conexién del controlador HC900 a un PC con el software
del disefiador de control hibrido

Configuracion del médem

Antes de conectar un médem al puerto RS-232 del controlador (marcado mediante “CONFIGURATION™),
el médem debe estar configurado con los siguientes valores:

« Velocidad en baudios = 1.200, 2.400, 4.800, 9.600, 19.200, 38.400 6 57.600 (debe coincidir con
la velocidad en baudios configurada en el controlador HC900)

« Paridad = Ninguna

« 1 bit de parada

« 8 bits de datos

o No debe tener establecimiento de comunicaciones

e Ignorar DTR

« Suprimir cédigos de resultado

e Suprimir eco

» Respuesta automatica

« Desactivar reconocimiento de comandos (sélo necesario si el mddem dispone de esta capacidad)

Algunos de estos valores se pueden ajustar por medio de interruptores. Es posible que otros requieran que
las cadenas de comandos se escriban en el médem mediante un programa para terminales de PC como
Hyperterminal. Para determinar este aspecto, deberd consultar la documentacién de su médem. Los valores
que se configuran utilizando cadenas de comandos se deben guardar en la memoria RAM no volatil
(NVRAM) del médem y la memoria NVRAM se debe configurar como el perfil que se carga cuando

se activa la alimentacion del modem.

La mayoria de los médems disponen de reconocimiento automatico para ajustar la velocidad en baudios,
la paridad, los bits de parada y los bits de datos. Si en su médem no se pueden ajustar dichos valores por
medio de interruptores, es posible que el médem disponga de reconocimiento automatico. Para configurar
los valores de los puertos de un médem con reconocimiento automatico, lleve a cabo lo siguiente:

Paso Accion
1 Conecte el médem a un PC.
2 Active la alimentacién del médem.
3 Inicie un programa para terminales de PC como Hyperterminal.
4 Configure el puerto de comunicaciones del PC para 1.200, 2.400, 4.800, 9.600%, 19.200*,

38.400* o0 57.600 baudios (debe coincidir con la velocidad en baudios configurada en el
controlador HC900), sin paridad, 1 bit de parada y 8 bits de datos.

*recomendado

5 Establezca comunicaciones con el médem. Una forma comudn de hacer esto es simplemente
introducir el comando AT E1 QO y ver si el médem emite la respuesta OK.

Una vez que establezca la comunicacion con el médem, se configuraran los valores de su
puerto.

6 Guarde los valores del puerto en el perfil que se carga al activarse la alimentacion.
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Instalacién de comunicaciones - Conexion del controlador HC900 a un PC con el software
del disefiador de control hibrido

Ejemplos de configuracion de médem

A continuacién se enumeran procedimientos para la configuracién de los siguientes médems disponibles en

el mercado

« 3ComU

S Robotics 56 K Data/Mddem externo para fax

« Modem externo Zoom 56 K Dualmode (péagina 118)

« Modem externo para fax Best Data 56SX Data (péagina 119)

« Modem externo industrial SixNet VT-MODEM (pégina 120)

3Com US Robotics 56 K Data/Médem externo para fax

Paso Accion
1 Asegurese de que los interruptores estén configurados con los ajustes de fabrica:
Interruptor Configuracion Posicion Funcién
1 OFF UP Operaciones normales del DTR (Terminal de datos
preparado)
2 OFF upP Resultados verbales (palabra).
3 OFF DOWN Activar cédigos de resultado.
4 OFF upP Muestra comandos del teclado.
5 ON DOWN Desactiva la respuesta automatica.
6 OFF UP El médem envia una sefial de deteccién de colisién
(CD) cuando se conecta con otro médem.
7 OFF UP Carga la configuracion Y0-Y4 desde la memoria
no volatil definida por el usuario (NVRAM).
8 ON DOWN | Activa el reconocimiento (modo inteligente).

2 Conecte el médem a un PC. Si el puerto RS-232 de su ordenador dispone de un conector
de 25 patillas, utilice un cable RS-232 macho DB-25 a hembra DB-25. Si el puerto RS-232 de
su ordenador dispone de un conector de 9 patillas, utilice un cable de médem macho DB-25
a hembra DB-9.

Active la alimentacién del médem.

4 Ejecute un programa para puertos de comunicaciones serie como Hyperterminal.

Dentro del programa de comunicaciones, seleccione el puerto al que se encuentra conectado
el médem.

6 Configure el puerto con estos ajustes:

velocidad en baudios = 1.200, 2.400, 4.800, 9.600, 19.200, 38.400, 57.600 (debe
coincidir con la velocidad en baudios configurada en el controlador HC900)

bits de datos = 8

paridad = ninguna

bits de parada= 1

control de flujo = ninguno
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Instalacion de comunicaciones - Conexién del controlador HC900 a un PC con el software

del disefiador de control hibrido

Paso Accion
7 En la ventana terminal del programa, teclee la siguiente cadena de comandos para restaurar
los valores por defecto de fabrica:
AT &FO
A continuacion, pulse la tecla INTRO.
El médem debera emitir la respuesta OK.
8 Teclee la siguiente cadena de comandos:
AT YO
A continuacién, pulse la tecla INTRO.
A continuacion, pulse la tecla INTRO.
9 Teclee la siguiente cadena de comandos:
AT &B1
A continuacion, pulse la tecla INTRO.
A continuacién, pulse la tecla INTRO.
10 Teclee la siguiente cadena de comandos:
AT EO Q1 &WO
El médem no respondera.
11 Desactive la alimentacién del médem y desconéctelo del PC.
12 Ajuste los interruptores del médem de la siguiente manera:
Interruptor Configuracion | Posicion Funcién
1 ON DOWN El médem ignora el DTR (reemplazo).
2 OFF upP Resultados verbales (palabra).
3 OFF upP Suprime codigos de resultado.
4 ON DOWN Suprime el eco.
5 OFF UpP El médem contesta al sonar el primer tono de llamada.
6 ON DOWN La deteccién de colisién siempre esta ON (reemplazo).
7 OFF upP Carga la configuracion YO-Y4 desde la memoria no
volatil definida por el usuario (NVRAM).
8 OFF upP Desactiva el reconocimiento de comandos (modo silencioso).
13 Conecte el médem al puerto RS-232 del controlador HC900 mediante un cable RS-232 macho
DB-25 a macho DB-9.
14 Conecte el médem a un conector telefénico.
15 Active la alimentacién del médem y el controlador HC900.
16 En un ordenador remoto, ejecute el software del disefiador de control hibrido.
17 Configure el software del disefiador de control hibrido para marcar el controlador HC900.
18 Verifique que se haya establecido la comunicacion con el controlador HC900 remoto.
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del disefiador de control hibrido

Moédem externo Zoom 56 K Dualmode

Paso Accion

1 Conecte el médem a un PC. Si el puerto RS-232 de su PC dispone de un conector de 25 patillas,
utilice un cable RS-232 macho DB-25 a hembra DB-25. Si el puerto RS-232 del PC dispone de un
conector de 9 contactos, utilice un cable de médem macho DB-25 a hembra DB-9.

Conecte el médem a la red de alimentacioén eléctrica.
Active la alimentacion del modem.

Ejecute un programa para puertos de comunicaciones serie como Hyperterminal.

ga b~ W0 N

Dentro del programa de comunicaciones, seleccione el puerto al que se encuentra conectado
el médem.

6 Configure el puerto con estos ajustes:

velocidad en baudios = 1.200, 2.400, 4.800, 9.600, 19.200, 38.400, 57.600 (debe coincidir
con la velocidad en baudios configurada en el controlador HC900)

bits de datos = 8

paridad = ninguna

bits de parada= 1

control de flujo = ninguno

7 En la ventana terminal del programa, teclee la siguiente cadena de comandos para restaurar
los valores por defecto de fabrica:

AT &FO
A continuacion, pulse la tecla INTRO.
8 En la ventana terminal del programa, teclee la siguiente cadena de comandos:
AT E1 QO
A continuacion, pulse la tecla INTRO. El médem debera emitir la respuesta OK.

9 Teclee la siguiente cadena de comandos:
AT &YO &CO &DO &R1 &SO &KO SO=1
A continuacion, pulse la tecla INTRO. EI médem debera emitir la respuesta OK.
10 Teclee la siguiente cadena de comandos:
AT EO Q1 &WO
A continuacion, pulse la tecla INTRO. El médem no respondera.

11 Desactive la alimentacion del médem y desconéctelo del PC.

12 Conecte el médem al puerto RS-232 del controlador HC900 mediante un cable RS-232 macho
DB-25 a macho DB-9.

13 Conecte el mdédem a un conector telefénico.

14 Active la alimentacién del médem y el controlador HC900.

15 En un ordenador remoto, ejecute el software del disefiador de control hibrido.

16 Configure el software del PC para marcar el controlador HC900.

17 Utilice la funcion "Loop-back" del software de PC para verificar que se haya establecido

la comunicacion con el controlador HC900 remoto.
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Médem externo para fax Best Data 56 SX Data

Paso

Accion

1

o o~ W N

10

11
12

13
14
15
16
17

Conecte el médem a un PC. Si el puerto RS-232 de su PC dispone de un conector de 2 contactos,
utilice un cable de médem macho DB-9 a hembra DB-25. Si el puerto RS-232 de su PC dispone de
un conector de 9 contactos, utilice un cable RS-232 macho DB-9 a hembra DB-9.

Conecte el médem a la red de alimentacion eléctrica.

Active la alimentacién del médem.

Ejecute un programa para puertos de comunicaciones serie como Hyperterminal.

Dentro del programa de comunicaciones, seleccione el puerto al que desea conectar el médem.
Configure el puerto con estos ajustes:

velocidad en baudios = 1.200, 2.400, 4.800, 9.600, 19.200, 38.400 6 57.600
(debe coincidir con la velocidad en baudios configurada en el controlador HC900)

bits de datos = 8

paridad = ninguna

bits de parada =1

control del flujo = ninguno

En la ventana terminal del programa, teclee la siguiente cadena de comandos para restaurar
los valores por defecto de fabrica:

AT &FO
A continuacion, pulse la tecla INTRO.
En la ventana terminal del programa, teclee la siguiente cadena de comandos:
AT E1 QO
A continuacion, pulse la tecla INTRO. El médem debera emitir la respuesta OK.
Teclee la siguiente cadena de comandos:
AT &CO &DO &KO &R1 &SO &YO SO=1
El médem debera emitir la respuesta OK.

Teclee la siguiente cadena de comandos:
AT EO Q1 &WO
El médem no respondera.

Desactive la alimentacion del médem y desconéctelo del PC.

Conecte el cable serie del médem al puerto RS-232 del controlador HC900 mediante un cable
RS-232 macho DB-9 a macho DB-9.

Conecte el médem a un conector telefénico.

Active la alimentacion del médem y del controlador HC900.

En un ordenador remoto, ejecute el software del disefiador de control hibrido.
Configure el software del PC para marcar el controlador HC900.

Utilice la funcion "Loop-back" del software de PC para verificar que se haya establecido
la comunicacién con el controlador HC900 remoto.
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Instalacién de comunicaciones - Conexion del controlador HC900 a un PC con el software
del disefiador de control hibrido

Moédem externo industrial SixNet VT-MODEM

Paso Accion

1 Conecte el médem a un PC. Si el puerto RS-232 de su PC tiene un conector de 25 contactos,
utilice un cable de médem macho DB-9 a hembra DB-25. Si el puerto RS-232 de su PC tiene
un conector de 9 patillas, utilice un cable RS-232 macho DB-9 a hembra DB-9.

2 Conecte el médem a la red de alimentacién eléctrica. Debera suministrar una fuente
de energia externa con una tensién de CC de entre 10 Vy 30 V.

3 Active la alimentacion del médem.

4 Ejecute un programa para puertos de comunicaciones serie como Hyperterminal.

5 Dentro del programa de comunicaciones, seleccione el puerto al que se encuentra conectado
el médem.

6 Configure el puerto con estos ajustes:

velocidad en baudios = 1.200, 2.400, 4.800, 9.600, 19.200, 38.400 ¢ 57.600
(debe coincidir con la velocidad en baudios configurada en el controlador HC900)

bits de datos = 8

paridad = ninguna

bits de parada =1

control del flujo = ninguno

7 En la ventana terminal del programa, teclee la siguiente cadena de comandos para restaurar
los valores por defecto de fabrica:

AT &FO
A continuacién, pulse la tecla INTRO.
8 En la ventana terminal del programa, teclee la siguiente cadena de comandos:
AT E1 QO
A continuacién, pulse la tecla INTRO. ElI médem debera emitir la una respuesta OK.
9 Teclee la siguiente cadena de comandos:
AT &Y0 &CO &DO &R1 &SO &KO SO0=1
El médem debera emitir la respuesta OK.
10 Teclee la siguiente cadena de comandos:
AT EO Q1 &WO

El médem no respondera.

11 Desactive la alimentacion del médem y desconéctelo del PC.

12 Conecte el médem al puerto RS-232 del controlador HC900 mediante un cable de médem
macho DB-9 a macho DB-9.

13 Conecte el médem a un conector telefonico.

14 Active la alimentacién del médem y del controlador HC900.

15 En un ordenador remoto, ejecute el software del disefiador de control hibrido.

16 Configure el software del PC para marcar el controlador HC900.

17 Utilice la funcion "Loop-back" del software de PC para verificar que se haya establecido

la comunicacién con el controlador HC900 remoto.

120 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide Revision 15
1/08



Instalacion de comunicaciones - Conexién del controlador HC900 a un PC con el software
del disefiador de control hibrido

Conexién redundante del controlador C70R a través de Ethernet a un PC con HC Designer u otras
aplicaciones

Utilice Unicamente el cable blindado de categoria 5 para las conexiones de red. Consulte Figura 73 y Tabla 21.

oooooooo

Figura 73 — Redundante Redes (consulte Tabla 21)

Atencién: Tenga siempre en cuenta las pautas de instalacion y configuracion del cableado que se proporcionan
en la pégina 44.
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Tabla 21 — Conexiones de red redundantes en Figura 73

N° de clave Conexion/Descripcion
1a Conexién del puerto E1 de la CPU-A al conmutador Ethernet (3a)
1b Conexién del puerto E1 de la CPU-B al conmutador Ethernet (3a)
1c Conexién del conmutador Ethernet (3a) al puerto Ethernet del PC
2a Conexién del puerto E2 de la CPU-A al conmutador Ethernet (3b)
2b Conexién del puerto E2 de la CPU-B al conmutador Ethernet (3b)
2c Conexién del conmutador Ethernet (3b) al puerto Ethernet
3a Conmutador Ethernet para puerto E1 de la CPU-A
3b Conmutador Ethernet para puerto E1 de la CPU-B
4a Conexién del puerto de E/S de la CPU-A al conmutador Ethernet (5a)
4b Conexién del puerto de E/S de la CPU-B al conmutador Ethernet (5b)
5a Conmutador Ethernet para bastidores de E/S de la CPU-A
5b Conmutador Ethernet para bastidores de E/S de la CPU-B
6a Conexién del conmutador Ethernet (5a) a cada puerto A de E/S del bastidor de E/S
6b Conexién del conmutador Ethernet (5b) a cada puerto B de E/S del bastidor de E/S
7 Bastidores de E/S
8 Conexién del puerto S2 de la CPU-A (RS-485) al puerto de interfaz del operador
9 Conexién del puerto S2 de la CPU-B (RS-485) al puerto de interfaz del operador
10 Conexién del puerto S1 de la CPU-A al puerto RS-232 del PC.
Tabla 22 — Conexiones de red redundantes
Paso Procedimiento

Asegurese de que el PC disponga de 2 tarjetas de interfaz de red NIC Ethernet instaladas
y activadas.

Conecte los cables rectos o cruzados Ethernet 10Base-T a los puertos E1 y E2 del controlador
HC900.

Conecte el otro extremo de los cables a los puertos Ethernet del PC.

En el PC, utilice la hoja de utilidades del software HC Designer para conectarse con el controlador

a través de Ethernet. Todos los controladores HC900 C70R se envian con las direcciones IP
predeterminadas 192.168.1.254 para el puerto E1y 192.168.2.254 para el puerto E2. La mascara
de subred por defecto es 255.255.255.0. Puede utilizar estos parametros de red inicialmente para
realizar la prueba o para la configuraciéon. En el area actual de ajustes de conexién del PC al
controlador del cuadro de dialogo, haga clic en el botén Network para mostrar los cuadros de dialogo
Network Port Properties y Add the default IP addresses. Asegurese de que ambas tarjetas de
interfaz de red Ethernet en el PC dispongan de direcciones IP fijas en la misma subred que el
controlador (192.168.1.x y 192.168.2.x, donde x= 2 a 253).
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Paso

Procedimiento

En el area actual de ajustes de conexion del PC al controlador, seleccione Network para el puerto
a utilizar y la direccion IP por defecto para Address. Haga clic en Loopback para garantizar la
comunicacién entre el PC y el controlador. Ahora puede utilizar el puerto Ethernet para la interfaz
de configuracion.

— Current PC to Controller Connection Settings:

Port: INetwork -

Device Mame: IHoneyweII HC300 Controller d

Address: |192.188 1.254 -

Frotocal: Modbus(F) TCP
Speed (bps): MN/A

PC Port Setup for Controller Access

IMetwork COMT:

COb2: COM3: COME: COMS:

COME:

COMT: COMSE:

Consulte a su administrador de sistemas de Tecnologia de la informacion para obtener informacién
acerca de la asignacion de direcciones IP si este controlador requiere una direccién IP Unica dentro
de una red de planta. Asegurese también de que las tarjetas de interfaz de red del PC tengan una
direccién IP que permita el acceso al controlador en la subred después de cambiar los parametros
de red del controlador.

Puede cambiar la direccion IP del controlador y los parametros de red por defecto relacionados
utilizando la hoja de utilidades en el software HC Designer. Esto se logra utilizando el puerto de serie
RS-232 (cominmente utilizado) por medio de una conexién de cable de médem nulo o la conexién
Ethernet desde el PC al controlador. Si prefiere la conexion RS-232, asegurese de haber
configurado el puerto de comunicaciones serie del PC adecuado (consulte Conexion RS-232 serie
directa en la pagina 109) ).

Atencién: Las direcciones IP para E1 y E2 deben encontrarse en subredes distintas.

Seleccione el botén Set Controller’'s Network Parameters. Con el asistente (boton de opcion
inferior), seleccione el puerto de PC que desea utilizar, a continuacién, ajuste los parametros de red
del controlador nuevos, incluyendo la direccién IP, la mascara de subred (si es distinta de la
predeterminada) y la direccién IP de Puerta de acceso por defecto (si es necesaria; de lo contrario,
utilice la predeterminada). Consulte a la Guia del usuario del disefiador de control hibrido HC900

0 a su respectiva ayuda en linea, Hoja de utilidades - Ajustar parametros de red del controlador,
para obtener mas informacion acerca de este paso.

Nota: Este paso requerira que el controlador se coloque temporalmente en el modo Programa.
Después de descargar los nuevos parametros de red, el controlador realizarad un arranque en frio
en su transicion a RUN. Esto provocara una inicializacién si existe una configuracion actual en el
controlador.

Nota: La comunicacion de red sélo se producira con la CPU principal. Si durante la configuracién
inicial utiliza una unica conexién de red, la verificaciéon de la conexion se realizara con la CPU
principal.
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Dos sistemas redundantes con supervisién por PC

OPC Server
to PC Software

e

10/100 baseT
Ethernet ase

Switch

Peer to Peer
Data Exchange

Controller
Rack

Controller
Rack

Up to

100m Ethernet

Switch

1/0 Rack

1/0 Rack
1/0 Rack

1/0 Rack

Figura 74 — Dos sistemas redundantes con supervision por PC

C. Conexion Ethernet directa con un controlador HC900

Defaults:

IP Address: 192.168.1.254
Subnet Mask: 255.255.255.0
Default Gateway: 0.0.0.0

Ethernet 10 Base-T

Crossover cable/
Host 10Base-T Ethernet port, RJ-45 connector

Atencion: Tenga siempre en cuenta las pautas de instalacién y configuracién del cableado que se proporcionan
en la pagina 44.

Paso Procedimiento
1 Asegurese de que el PC tenga una tarjeta de interfaz de red NIC Ethernet instalada y activada.
2 Conecte un cable cruzado Ethernet 10Base-T al puerto abierto Ethernet RJ-45 del controlador
HC900 (puerto RJ-45 superior).
3 Conecte el otro extremo del cable cruzado Ethernet 10Base-T al puerto de red del PC.
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Paso Procedimiento

4 En el PC, utilice la hoja de utilidades del software HC Designer para conectarse con el controlador

a través de Ethernet. Todos los controladores HC900 se envian con la direccion IP predeterminada
192.168.1.254 y la mascara de subred por defecto es 255.255.255.0. Puede utilizar estos
parametros de red inicialmente para la prueba o para la configuracion. En el area actual de ajustes
de conexion del PC al controlador del cuadro de dialogo, haga clic en el botdon Network para abrir los
cuadros de didlogo Network Port Properties y Add the default IP address. Asegurese de que la
tarjeta de interfaz de red Ethernet del PC disponga de una direccion IP fija en la misma subred

que el controlador (192.168.1.x, donde x= 2 a 253).

5 En el area actual de ajustes de conexion del PC al controlador, seleccione Network para elegir el
puerto que desea utilizar y la direccién IP predeterminada para Address. Haga clic en Loopback
para garantizar la comunicacion entre el PC y el controlador. Ahora puede utilizar el puerto Ethernet
para la interfaz de configuracion.

— Current PC to Controller Connection Settings:

Fart: |Metwork vl

Dewvice Name: IHoneyweH HCH00 Contraller j

Address: |192.168.1.254 vl
&) Q
¢ | Statistics

Protocal: ModbusiR) TCP
Speed ibps) N/A

PC Port Setup for Controller Access

Metwark CO1: COM2: COM3: COM4: COMS:

COME:

COM7: COMS:

6 Consulte a su administrador de sistemas de Tecnologia de la informacién para obtener informacién
acerca de la asignacion de direcciones IP si este controlador requiere una direccion IP unica dentro
de una red de planta. Asegurese también de que la tarjeta de interfaz de red del PC tenga una
direccién IP que permita el acceso al controlador en la subred después de cambiar los parametros
de red del controlador.

7 Puede cambiar la direccion IP del controlador y los parametros de red predeterminados relacionados
mediante la hoja de utilidades del software HC Designer. Esto se logra utilizando el puerto serie
RS-232 (comunmente utilizado) por medio de una conexién de cable de médem nulo o la conexién
Ethernet desde el PC al controlador. Si prefiere la conexion RS-232, asegurese de haber
configurado el puerto de comunicaciones serie del PC adecuado (consulte la conexion RS-232

serie directa en la pagina 110).

8 Seleccione el botdn Set Controller's Network Parameters. Con el asistente (botdn de opcién
inferior), seleccione el puerto de PC que desea utilizar y, a continuacion, ajuste los parametros

de red nuevos del controlador incluyendo la direccion IP, la mascara de subred (si es distinta de la
predeterminada) y la direccién IP de Puerta de acceso por defecto (si es necesaria; de lo contrario,
utilice la predeterminada). Consulte la Guia del usuario del disefiador de control hibrido HC900

0 su respectiva ayuda en linea, hoja de utilidades - Ajustar parametros de red del controlador,

para obtener mas informacion acerca de este paso.

Nota: Este paso requerira que el controlador se coloque temporalmente en el modo Programa.
Después de descargar los nuevos parametros de red, el controlador realizara un arranque en frio
en su transicion a RUN. Esto provocara una inicializacién si existe una configuracion actual en el
controlador.
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D. Acceso dered auno o mas controladores

Ethernet 10Base-T LAN

Hub/Switch

165.125.163.25 165.125.163.26

Atencién: Tenga siempre en cuenta las pautas de instalacion y configuracion del cableado que se proporcionan en la
pagina 44.

Paso Procedimiento

1 Asegurese de que el PC disponga de una tarjeta de interfaz de red NIC Ethernet instalada

y activada. Asegurese de que la tarjeta de interfaz de red disponga de una direccién IP [fija

o proporcionada por el Protocolo de control de servidor dinamico (DHCP)] que permita acceso
a controladores con direcciones IP de la misma subred o de otras subredes. De ser necesario,
consulte a su departamento de Tecnologia de la informacién o a su administrador de red para
obtener informacion acerca de la asignacién de direcciones IP a los controladores.

2 Necesitara ajustar cada direccién IP del controlador antes de establecer la conexién de red ya que
cada controlador HC900 se envia con la direccién IP predeterminada 192.168.1.254. La colocacion
de varios controladores en la misma red antes de otorgarles las direcciones IP Unicas causara
problemas.

3 En el PC, utilice la hoja de utilidades del software HC Designer para configurar la conexiéon RS-232
serie al controlador a la velocidad en baudios deseada (consulte Conexion RS-232 serie directa mas
arriba). Para esto necesitara un cable de médem nulo.

4 Seleccione el boton Set Controller’'s Network Parameters. Con el asistente (boton de opcién inferior),
seleccione el puerto de comunicaciones de PC que desea utilizar, a continuacion ajuste los
parametros de red nuevos del controlador incluyendo la direccion IP, la mascara de subred y la
puerta de acceso por defecto (si es necesaria). Consulte a su administrador de red de Tecnologia
de la informacion para obtener informacion acerca de las entradas apropiadas. (Consulte la ayuda
en linea proporcionada con el software HC Designer, Hoja de utilidades, Ajustar parametros de red
del controlador, para obtener mas informacion acerca de este paso).

Nota: Este paso requerira que el controlador se coloque temporalmente en el modo Programa.
Después de descargar los nuevos parametros de red, el controlador realizarad un arranque en frio
en su transicion a RUN. Esto provocara una inicializacioén si existe una configuracion actual en el
controlador.

5 Repita el paso 4 para cada controlador en la misma red.

6 Seleccione el botdn Network en la parte inferior del cuadro de didlogo y agregue cualquiera o todas
las direcciones IP del controlador configuradas en la lista. Esto permitira la seleccion de cualquiera
de estas direcciones para la descarga y carga de configuraciones.

7 Ahora puede conectar los controladores a su red para el acceso del software del disefiador de
control hibrido. Para el ejemplo de red mostrado, conecte un extremo del cable Ethernet 10Base-T
al puerto de red del PC. Conecte el otro extremo del cable Ethernet 10Base-T al conmutador
Ethernet.
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Paso Procedimiento
8 Conecte un cable Ethernet 10Base-T a cada puerto abierto Ethernet RJ-45 del controlador HC900
(puerto RJ-45 superior). Conecte el otro extremo del cable Ethernet 10Base-T al conmutador
Ethernet.
9 Ahora puede obtener acceso a cualquier controlador de la red para acceder a la configuracién

asignando Network como puerto y la direccién IP respectiva como direccién del controlador.

ATENCION: Cuando en lared hay controladores mdaltiples, aseglrese de verificar la direccion
IP correcta del controlador de destino antes de la descarga de una configuracidon nueva

o cuando descargue ediciones a una configuracion mientras estd en modo RUN. De lo
contrario, puede descargar involuntariamente una configuracion al controlador equivocado.

Configuracion de los parametros de red del controlador

Consulte la Guia del usuario del disefiador de control hibrido, Doc. n.® 51-52-25-110 o los archivos
de ayuda respectivos de HC Designer para la configuracion de los siguientes pardmetros de red:

Direccidn IP, mascara de subred (opcional), direccién IP de Puerta de acceso por defecto (opcional)
Nombre de red (se utiliza como opcidn en Intercambio de datos entre sistemas interconectados)
Nombre local (opcional, identificador del usuario para controlador)

Direccién IP del servidor de correo electrénico (requerida si se configuran las alarmas de correo
electrénico)

ﬂ ATENCION
Esta configuracion requerira que el controlador se coloque temporalmente en el modo
Programa. Después de descargar los nuevos parametros de red, el controlador realizara
un arranque en frio en su transicion a RUN. Esto provocara una inicializacién si existe una
configuracién actual en el controlador.
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Conexion del controlador HC900 a los dispositivo(s) Modbus

§2: RS-485 default 1.81: RS-232 default

RS-485 terminals: §1 RS-232 terminals:

Shield  waee == Ground
TX/RX- «=eedip- 3 B2 e TX
TXIRX 4+ ===n 1 RX
52
S1and 52
can be set to
RS-232 or
RS-485.

@

Conexiones Modbus RS-485

Utilice el software HC Designer para configurar el puerto RS-485 del controlador como maestro o esclavo.
De la Figura 75 a la Figura 77 se configura el puerto S1 (lateral derecho) del controlador para RS-485
mediante el ajuste de sus interruptores DIP (pagina 34). Instale la resistencia como se indica para
dispositivos finalizados excepto para el HC900. Para realizar la terminacién del HC900, no instale

la resistencia. En su lugar, ajuste los interruptores DIP internos para la terminacién (pagina 34).

Al utilizar los blogques de funciones del transmisor HC900 XYR5000 y los puertos de comunicaciones en
serie RS485, conecte las bases de conexion al controlador HC900 del modo indicado en la Figura 75.

HC900 Controller

u]
[I E £ Modbus |  Modbus . Modbus
i Slave1 i Slave2 . Slave3d
@

120 ohm
Termination

Figura 75 — Cableado esclavo Modbus RS-485

128 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide Revision 15
1/08



Instalacion de comunicaciones - Conexidn del controlador HC900 a los dispositivo(s) Modbus

Si la red RS485 a dispositivos esclavos es intermitente o falla completamente durante periodos cortos y se
recupera después de conectar y desconectar la alimentacién eléctrica del controlador, utilice un aislamiento
externo con desviacion adicional de puertos. Consulte Figura 76.

HC900 Controllers

Modbus Slave Devices

Locate on physical last device on network

120 ohm
Termination
.......
Slave 1 Slave 2
TX/RX+ PoOTXIRXH
TX!RX—@% TXRX-(DQ)

oron | @ L B& B electronics or equivalent
120 ohm
o Termination
| H 4850PDR 120 onm
Termination
O I I B
= IN- ouT-|D
—: IN+ OUT+|A |
i -{H|ouT- IN-[E |-~
LlouT+ IN+(B
EZJ 1mmmmTmes J|+)vDC SIGNAL GND|F
5 : "—|M|GND PROT.GNDIC|— —
T ! I l
1o | i i
I
@ !
+VDC GND
Figura 76 — Cableado esclavo Modbus RS-485 con aislamiento
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Para las bases de conexion XYR 5000, si la red RS485 es intermitente o falla completamente durante
periodos cortos y se recupera después de conectar y desconectar la alimentacién eléctrica del controlador,
es posible que sea necesaria la desviacién adicional de puertos. La Figura 77 muestra el procedimiento
de instalacion recomendado para el uso de un aislamiento externo y una desviacion adicional de puertos.

HC900 Controllers

E2

Locate on physical last device on network

XYR 5000

Base Stations

B& B electronics or equivalent

>

120 ohm
Termination

b4

RS-485 Wires
{io WMT)

TX/RX
TX/RX+

120 ohm
Termination

120 ohm
Termination 4850PDR
. ....... GJIN- ouT-D
— K|IN+ OuT+iA
el H|OUT - IN-|E
LlOUT+ IN+(B
1mmmmoes J+)VvDC SIGNAL GND|F
: "—|M|GND PROT.GND|C
! |
: |
: |
+VDC GND

Figura 77 — Conexiones Modbus XYR 5000 RS-485 con aislante

Conexiones Modbus RS-232

Conecte los contactos RX, TX y de conexion a tierra del puerto RS-232 de 3 contactos del controlador.
(Consulte la pagina 34 para obtener informacion acerca de los ajustes del interruptor DIP de RS-232).

Tabla 20 (la pagina 111) identifica los contactos. Para obtener informacidn acerca de las conexiones en otro
dispositivo, consulte el manual del producto.

Para dispositivos multiples en el puerto RS-232, utilice un convertidor RS-232 a RS-485 autorizado.

Utilice el software HC Designer para configurar el puerto RS-232 del controlador como maestro o esclavo.
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Caracteristicas de funcionamiento

Introduccioén

Este apartado es aplicable a todos los controladores, es decir, redundantes y no redundantes. Para consultar
las caracteristicas de funcionamiento exclusivas de los controladores redundantes, consulte Caracteristicas
de funcionamiento redundante en la pagina 140.

En esta seccion se proporcionan ideas sobre el funcionamiento del sistema, las cuales son Utiles en tareas
de configuracion, instalacion/asignacion, y también en el funcionamiento usual e inusual. Para obtener
informacion relacionada acerca de indicaciones de diagnostico, formas de interpretacion y determinacion
de acciones apropiadas, consulte la seccion Diagnostico de este manual del usuario.

Descripcion general

Los componentes del controlador HC900 comienzan a funcionar al activar la alimentacion y contintan
hasta desconectar la alimentacion eléctrica. EI funcionamiento del sistema varia segun los siguientes
factores de interaccion:

« Transiciones de alimentacion eléctrica: Desconexion de la alimentacion eléctrica / Conexion de
la alimentacion eléctrica
Las transiciones de Desconexion de la alimentacién eléctrica normalmente se planifican y controlan, pero
en algunos casos como en los cortes de suministro son involuntarios. Para garantizar un funcionamiento
adecuado en ambos casos, el controlador HC900 incluye un software que controla el funcionamiento al volver
a activar la alimentacion eléctrica. EIl controlador maneja las transiciones de Conexion de la alimentacion
eléctrica como uno de los siguientes tipos: Arrangue en frio o Arranque en caliente

« Modos de funcionamiento: Se seleccionan los modos de funcionamiento Programa (Bloqueado),
Programa, Fuera de linea, Ejecucion y Ejecucion (Bloqueado):

— ubicando el interruptor de modo (de funcionamiento) en el médulo del controlador o RSM, y
- seleccionando los parametros en pantalla (interfaz del operador, Disefiador de control hibrido).

En algunos casos, las transiciones de modo también reinician el funcionamiento del controlador
(Arranque en frio o Arranque en caliente).

« Resultados del diagndstico: en caso de que exista algin fallo en el hardware o software del sistema, el controlador
alterard automaticamente el funcionamiento seglin sea necesario para las condiciones diagnosticadas.

Desconexion de la alimentacion eléctrica)/ Conexion de la alimentacién eléctrica

El controlador HC900 esta disefiado para facilitar la restauracion del funcionamiento del proceso después
de producirse un corte del suministro eléctrico. La configuracién de control activo se mantiene en la
memoria RAM con respaldo de bateria y la tltima actualizacién de configuracion realizada en el modo de
programa también se almacena en la memoria flash en el médulo del controlador. Cuando la alimentacién
eléctrica se restaura, el sistema accede a un procedimiento de diagnéstico automaticamente que verifica la
integridad del hardware, del software y de la base de datos de control. Segun los resultados del diagnéstico,
el controlador ejecutaré un arranque en caliente o un arranque en frio.

Arranque en caliente

Un arranque en caliente es un rearranque de la estrategia de control que utiliza datos dinamicos que se almacenan
en la memoria RAM con respaldo de bateria a fin de permitir la accion de control para continuar exactamente de
la misma forma que antes del rearranque. En el procedimiento de arranque en caliente (que se muestra en el
diagrama principal de Figura 78), las pruebas de diagnostico demuestran la integridad del hardware, del software
y de la base de datos de configuracion, teniendo como resultado un arranque en caliente del control de procesos.
La accion de control se reinicia exactamente igual que antes del corte del suministro.

Este diagrama también indica las acciones que puede realizar el controlador en caso de que se produzcan fallos.
Tenga en cuenta que si las pruebas de diagndstico principal determinan que la memoria RAM o el firmware
tienen fallos, todas las funciones de control de procesos se suspenderan y el LED de estado (color rojo) emitira
un destello en forma periddica. Si las pruebas de la memoria RAM y del firmware son satisfactorias, pero la
base de datos de la memoria RAM tiene fallos, el controlador iniciara la operacion de arranque en frio.

Revision 15 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide 131
1/08



Caracteristicas de funcionamiento - Desconexidn de la alimentacion eléctrica)/ Conexién de la alimentacion

eléctrica

Power
ON

Diagﬁostics:
- RAM
- Firmware

N - Strobe (1) at
oK Status LED
- Disable all
@ Communications

— v

Diagnostics:

- Database
RAM

COLD
START

Mode Switch
position

RUN
/PROG

Operate inﬁUN Mode,
using process values
stored prior to power
down

Operate in PROGRAM
Mode, w/ all outputs off

Figura 78 — Operacion de arranque en caliente

Arranque en frio

Un arranque en frio borra los datos de la memoria RAM con respaldo de bateria, desactiva todas las salidas,
transfiere el archivo de configuracion de la memoria flash a la memoria RAM vy reinicializa todos los datos
din&dmicos.

El procedimiento de arranque en frio se muestra en la Figura 79. El controlador inicia el procedimiento de
arranque en frio:

« Después de producirse un corte del suministro, cuando el diagnéstico indica que el hardware y el
programa de software del controlador estan intactos, pero que el contenido de la base de datos de la
memoria RAM es incorrecto. (Consulte Figura 78.)

« Enunatransicion de modo de PROGRAM a RUN. (Esta transicion de modo se puede iniciar utilizando
el interruptor de modo del controlador o el RSM, o bien saliendo del modo Program en la interfaz del
operador).

« Cuando lo inicia el usuario (después de la descarga con Arranque en frio seleccionado, o cualquier
transicion de modo PROGRAM a modo RUN.
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eléctrica

Copy RAM
d to Flash —

Flash DB
Good

v

Copy Flash L
to RAM )

Build empty
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(invalid database) l
Initialize

Process Values

PROG
(Locked)

Mode Switch

position
RUN
IPROG
[«
Operate in RUN Mode Operate in PROGRAM
w/ initialized process values Mode, w/ all outputs off

Figura 79 — Operacion de arranque en frio

Secuencia de ejecucién

« La configuracion del sistema determina el tipo de funciones de control que se ejecutan durante una
exploracion.

- Las configuraciones del controlador contienen una serie de algoritmos en forma de bloques de
funciones que se ejecutan en una secuencia fija. Los primeros 100 blogues de funciones se
encuentran preasignados por el sistema para gestionar las tareas de comunicaciones, el procesamiento
de alarmas, las funciones de supervision del sistema, etc. y el usuario no los puede modificar. A partir
del bloque de funciones 101, el usuario puede seleccionar el tipo de funcién que desea que se ejecute.

« La secuencia de ejecucién del bloque de funciones viene determinada inicialmente por la secuencia en la
que se colocan los blogques de funciones en el diagrama grafico de HC Designer.

- La secuencia final deseada debe establecerla el usuario para conseguir un rendimiento 6ptimo que
responda a sus necesidades.

CAUTION Las secuencias de ejecucion incorrectas pueden contribuir a provocar retrasos en el
procesamiento de las salidas o un funcionamiento no adecuado o inesperado.
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« El controlador HC900 comprueba todas las entradas antes del inicio de una exploracién de controlador.

- Cada entrada que se utilice en la configuracion deberd asignarse a un bloque de funciones. El orden de
secuencia del bloque de funciones determina cuando se actualizara el valor real. Es importante que,
en la secuencia, se ejecuten primero las entradas para aquellos algoritmos que necesiten valores de
entrada actualizados para sus célculos.

« Excepto para los tipos de bloque de funciones Time Proportioning Output (TPO), Three-Position-Step-
Control (TPSC) y Position Proportional Output, (PPO), que actualizan sus valores de salida fisicos mientras
se ejecutan los bloques de funciones, todas las salidas fisicas se actualizaran al final de la exploracion.

Modos del controlador

El controlador HC900 incluye tres modos de funcionamiento. El objetivo de cada modo se describe
inmediatamente a continuacion y las caracteristicas relevantes de cada uno se describen en la Tabla 23.

Las funciones del conmutador de modo se describen en la Tabla 24 y los procedimientos que el controlador
Ileva a cabo en las transiciones entre modos se describen en la Tabla 25.

Modo PROGRAM

En el modo PROGRAM, se suspende el procesamiento de control activo. Este modo se utiliza para una
ejecucion segura de las funciones de las utilidades como la descarga y calibracion de la configuracién de
entradas y salidas analdgicas.

Todas las salidas estan desactivadas.

Modo RUN

El modo Run se utiliza para el funcionamiento normal del controlador; es decir, para la ejecucion de la
configuracion de control que se descargd anteriormente. En este modo se pueden llevar a cabo la descarga
de la configuracion y otras funciones de la utilidad. Consulte la Guia del usuario del disefiador de control
hibrido para obtener informacion acerca de precauciones, restricciones y procedimientos.

Modo OFFLINE

Al modo OFFLINE se puede acceder Gnicamente desde el modo RUN y esta dirigido principalmente para

llevar a cabo la calibracion de EA.

A A CAUTION

Debido a que los bloques de funciones no se procesan y las salidas estan congeladas en este
modo, las entradas (o sea, los valores de los procesos) pueden ser distintas de los valores
que existieron cuando se accedié al modo OFFLINE.

Antes de acceder al modo OFFLINE:

o TENGA EN CUENTA todas las consecuencias potenciales de la suspension de la acciéon
de control.

o PLANIFIQUE todas las acciones del operador requeridas para evitar consecuencias
adversas mientras se suspende el procesamiento y cuando se continda con el
procesamiento de control.

e EJECUTE acciones de control prudentes (como la ubicacion de todos los lazos de control
en el modo MANUAL.

El no seguir estas instrucciones puede causar dafios al producto.
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Tabla 23 — Modos de funcionamiento del controlador

Nombre
del modo

Funciones en el modo seleccionado

EJECUTAR

Escaneo de E/S (Bastidores del controlador y expansor)

Ejecucién de bloques de funciones; las salidas se ajustan segun los algoritmos de los
bloques de funciones.

Supervision de diagnosticos (bastidor del controlador y bastidores expansores de E/S)
Deteccion de médulos de E/S

Otras funciones permitidas:

e Descarga de configuraciones

¢ Indicaciones de Fuerzas en los LED de estado en los médulos de E/S.

Otras funciones NO permitidas:

e Calibracién de entrada analégica

o Calibracion de salida analdgica

PROGRAM

Se realiza el escaneo de E/S (Bastidores del controlador y expansor [s6lo CPU C50],
pero los bloques de funciones no se ejecutan y todas las salidas (digital y analégica)
se ajustan en OFF. (Consulte la Nota 1).

Supervision de diagnésticos (Bastidores del controlador y expansor)
Deteccion de médulos de E/S

Otras funciones permitidas:

e Calibracion de entrada analégica

e Calibracion de salida analdgica

o Descarga de configuraciones

e Descarga de firmware del controlador (Program Locked o Program)
Otras funciones NO permitidas:

¢ Indicaciones de Fuerzas en los LED de estado en los médulos de E/S.

OFFLINE

Se realiza el escaneo de E/S (Bastidores del controlador y expansor), pero los
bloques de funciones no se ejecutan y todas las salidas (digital y analégica) estan
FROZEN (consulte la Nota 2) en los estados en los cuales se encontraban cuando
se selecciond el modo OFFLINE.

Supervision de diagnésticos (bastidores locales y expandidos)

Deteccion de médulos de E/S

Otras funciones permitidas:

o Calibracion de entrada analdgica

¢ Indicaciones de Fuerzas en los LED de estado en los médulos de E/S.
Otra funcion NO permitida: Calibracién de salida analdgica

Nota 1: El estado Off de las salidas del médulo se define como:

¢ Salida digital - estado bajo

¢ Salida proporcional al tiempo (TPO): ciclo de trabajo de 0%

¢ Salidas PPO y TPSC: el avance y el retroceso estan ajustados en Off.

¢ Salida analdgica: 0,0 mA

Nota 2: Los estados Frozen de las salidas del médulo se definen como:

¢ Salida digital: el mismo estado que el ultimo estado activo.

o Salida proporcional al tiempo (TPO): El mismo ciclo de trabajo que en el ultimo estado activo.

e Salidas PPO y TPSC: las salidas digitales estan ajustadas en Off para congelar la posicién del motor.
¢ Salida analdgica: la misma corriente que el Ultimo nivel de corriente activa.
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Transiciones de modos del controlador

Los cambios de modo se controlan principalmente ubicando el conmutador MODE (Figura 80) en el médulo del
controlador 0 RSM y, en segundo lugar, seleccionando los nombres de los modos en las pantallas de la interfaz
del operador. Es decir, el conmutador de modo tiene prioridad. En la posicion RUN (Blogueado) o en la posici6n
PROG (Bloqueado), la seleccion de un nombre de modo en la interfaz del operador no afecta al modo de
operacion. En la posicion RUN/PROG, es posible cambiar de un modo a otro.

Los efectos de las selecciones en la interfaz del operador del conmutador de modo se describen en Tabla 24. Los
efectos en el funcionamiento del controlador para cada transicién de modo se describen en la Tabla 25.

Run/Pgm

Pgm

Run/Pgm

Run/ Run

L Fail/
Pgm L Qver
® ®

Run

Figura 80 — Conmutadores de modo: Controlador (izquierda), RSM (derecha)

Tabla 24 — Funciones del conmutador de modo

Nombre del Selecciones de modos Funcién del conmutador
modo en la Interfaz del
operador
RUN Ninguna (bloqueado En esta posicion, el controlador se bloquea en el modo de
(Bloqueado) en RUN) operacion RUN. Los cambios de configuracién del modo
de ejecucion se desactivan y el modo no se puede cambiar
en ninguna interfaz del operador.
RUN/PROG PROGRAM En esta posicion, el modo se puede cambiar en cualquier
interfaz del operador utilizando las selecciones en pantalla
RUN PROGRAM, RUN u OFFLINE.
OFFLINE
PROG Ninguna (bloqueado En esta posicion, el controlador se bloquea en el modo de
(Bloqueado) en Program) operacion PROGRAM. El modo no se puede cambiar en

ninguna interfaz del operador.

En la posicion PROG, el puerto de serie S1 se ajusta al
protocolo ELN de Honeywell. Esto anula temporalmente
los ajustes configurados para el puerto S1. Con el puerto
de comunicaciones de serie del PC conectado al puerto
S1, utilice las utilidades de Hybrid Control Designer para
visualizar cualquier ajuste de los puertos de controlador
(como, por ejemplo, la direccion IP de red) y modificarlo si
fuera necesario. Consulte la documentacién de Hybrid
Control Designer para obtener mas informacién. Si coloca
el conmutador Run/Program en modo RUN o RUN/PROG,
el puerto S1 volvera al protocolo y los ajustes
configurados.
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Failover

N/D

Transfiere todas las tareas principales al controlador de
reserva y establece dicho controlador como el nuevo
controlador principal. Ello no afecta al modo del
controlador. Gire la llave hacia Failover y manténgala en
esta posicidn hasta que se enciendan ambos indicadores
luminosos de reserva. A continuacion, suelte la llave.

Tabla 25 — Comportamiento del controlador en Transiciéon de modos

Modo inicial

Modo nuevo

Comportamiento del controlador

PROGRAM

RUN

Valide la base de datos de configuracion.
Reinicialice todos los escaneres de E/S
Después del arranque, inicie la secuencia de arranque en frio.

Diagnéstico: Identifique y configure todos los bastidores y médulos de
E/S. (Todos los médulos de salida se configuran con valores a prueba de
fallos). Cualquier médulo no incluido en la configuracion se configura con
valores predeterminados, lo que hace que las salidas estén Off.

Durante la transicion, todos los médulos de salida estan Off, cuando
se completan los procedimientos de transicién, comienza el
procesamiento del bloque de funciones y los valores de salida se
ajustan a los valores de salida del bloque de funciones.

Cualquier proceso de calibracién en curso se aborta
inmediatamente y los resultados no se tienen en cuenta.

PROGRAM

OFFLINE

Igual que la transicion de PROGRAM a RUN, excepto que los
bloques de funciones no se procesan y las salidas permanecen Off.

Cualquier proceso de calibracién en curso se aborta
inmediatamente y los resultados no se tienen en cuenta.

RUN

PROGRAM

Ajuste todos los canales de todos los mddulos de salida en Off.

Ajuste todos los valores a prueba de fallos del médulo de salida
en el estado Off.

Desactive las indicaciones de los LED en todos los médulos de salida.

OFFLINE

PROGRAM

Igual que la transicién de RUN a PROGRAM.

Cualquier proceso de calibracién en curso se aborta
inmediatamente y los resultados no se tienen en cuenta.

RUN

OFFLINE

Congela los canales del médulo de salida.

Congela las indicaciones del LED de Fuerza en todos los modulos
de salida.

OFFLINE

RUN

La ejecucion del bloque de funciones se inicia inmediatamente.

Cualquier proceso de calibracién en curso se aborta
inmediatamente y los resultados no se tienen en cuenta.
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Funciones de descarga/carga de archivos

La siguiente es una descripcion general de las transferencias de archivos entre el controlador y dispositivos
informaticos externos a éste.

A A CAUTION

Si los procedimientos de descarga se realizan incorrectamente, se podria perder el control
de un proceso de operacion o se podrian perder archivos de datos o programas en un
controlador.

Consulte los manuales del usuario apropiados para obtener informacién acerca de los
procedimientos de descarga/carga.

No seguir estas instrucciones puede causar dafios al producto.

Es posible descargar dos tipos de archivos de software en el controlador:
« Archivos de configuracién
« Archivos de firmware.

Los archivos de configuracién también se pueden cargar desde el controlador para ser archivados. El firmware
solo se puede descargar en el controlador. Las rutas de acceso para las transacciones de archivos entre el
controlador y dispositivos informaticos externos a éste se muestran en la Figura 81.

XX | R323i PC Configuration Tool
N ,
@ -

0l-1042
Operator Interface

Host device w/

4T < PC Configuration Tool
10Base-T

g Firmware (Download only)

"\) Configuration (Download/Upload)

Figura 81 — Rutas para transacciones de carga/descarga
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Descarga de configuracién

Los archivos de configuracién incluyen los elementos indicados en Tabla 26. La descarga de algunos de los
elementos depende del modo. Es decir, la descarga de algunos de los tipos de archivo no esta permitida en
el modo Run o en el modo Offline.

Tabla 26 — Descarga de archivos de configuracion

Descarga de Esta permitida cuando el controlador estaen ..

elementos de configuracion: Modo PROGRAM Modo RUN Modo OFFLINE
Archivos de configuracién Si Si/No (Nota 1) No
del controlador
Perfil de puntos de Si Si Si
consigna/Programa de puntos
de consigna
Archivos de receta Si Si Si
Archivos de configuracién de Si Si Si
almacenamiento de datos
Parametros no volétiles de Si Si Si

almacenamiento de datos

Nota 1: Los archivos del controlador se pueden descargar con el controlador en modo Run con el
conmutador de modo ajustado en Run/Program, pero no con el interruptor ajustado en Run/Lock.

La descarga desde el procesador del servidor esta dirigida a un area de memoria del controlador separada
de aquella que se utiliza para la ejecucion del controlador y, por lo tanto, no afecta al proceso activo.

El servidor avisa al controlador cuando se completa la descarga y le solicita una prueba y un informe de
validacion de configuracion. A continuacion, el controlador verifica la base de datos nueva y la compara

con la base de datos que se esta ejecutando actualmente. Con el informe de la prueba como base, el servidor
presenta al operador (usuario) un cuadro de dialogo que contiene un conjunto de opciones: comenzar a utilizar
la base de datos nueva sin arranque en frio, utilizarla con un rearranque o abortar la descarga.

Para obtener informacion acerca de los procedimientos de descarga, consulte el Manual del usuario
de la interfaz del operador n.° 51-52-25-108.

Carga de configuracion

Los archivos de configuracién del controlador, los perfiles de puntos de consigna y los archivos de receta
se pueden cargar para ser almacenados y archivados en un PC y/o disco en la interfaz del operador. Si se
utiliza un PC, se puede obtener acceso a la funcién de carga desde el disefiador de control hibrido.

Para obtener mas informacion acerca de la carga de elementos de configuracién, consulte los manuales
del Disefiador de control hibrido y de la Interfaz del operador.

Descarga de firmware

La descarga de firmware proporciona un mecanismo para actualizar el firmware de su CPU y de los

escaneres.

So6lo se encuentra disponible en los modos Program o Program Locked. Se proporcionan instrucciones
especificas con los archivos de actualizacion.
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Caracteristicas de funcionamiento redundante

Descripcion general

En esta seccion se describen las caracteristicas de funcionamiento especificas de los controladores
redundantes.

En un sistema HC900 redundante, el controlador principal realiza todas las tareas principales, entre las cuales
se encuentran: la interconexién con los bastidores de E/S remotos, la comunicacién con una HMI local, el
intercambio de datos con controladores de sistemas interconectados, la interaccidn con dispositivos Modbus
esclavos y la comunicacién con una aplicacion del PC host. La deteccion de un fallo en la alimentacion o un
corte del suministro en un controlador de reserva iniciara un aviso de diagnéstico en el controlador principal
pero no tendra ninguna consecuencia en el proceso que se esté supervisando. La deteccion de un fallo en la
alimentacion o un corte del suministro en un controlador principal iniciara un proceso de Failover, es decir,
una migracion de todas las tareas principales al controlador de reserva y el establecimiento de dicho
controlador como el nuevo controlador principal. Después de una migracién tras error, el nuevo controlador
principal seguira siéndolo hasta que la condicidn que ha provocado el error se corrija.

Puesta en marcha

« La asignacion del estado principal y reserva se determina en el momento de la puesta en marcha
— El primer C70R disponible asume el rol de principal

- En caso de que se produzca una vinculacion, la CPU montada en la posicion izquierda del bastidor
sera la principal

- No es necesaria la configuracion de usuarios ni ninguna operacién manual para establecer los estados
de principal y de reserva

« El controlador principal asume el control de E/S y de todas las interfaces de comunicacion externa.

« El controlador de reserva recibe la configuracion del controlador principal.

Modos de funcionamiento (Figura 82)

Los modos de funcionamiento son:

« Run

« Run/Program

« Program

Es posible modificar estos modos mediante:

« Elinterruptor de llave del médulo de control de redundancia
o Software HC Designer

« El software de utilidades de HC

« Las interfaces de los operadores 1042 ¢ 449 locales.

« Un comando de un host de supervision

Tanto el controlador principal como el de reserva mantienen el mismo modo. Si ajusta el controlador
principal en el modo Program, el controlador de reserva también se ajustara en dicho modo.
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Reserve

Redundancy
Switch
Module

(RSM)

Figura 82 — Modos de funcionamiento en RSM

Modo RUN (Bloqueado)

En el modo Run, el controlador realiza todas las tareas de control y comunicacion necesarias para
el funcionamiento en estado constante. Se inhiben las ediciones de la configuracion en linea y las
modificaciones de la configuracion.

Modo RUN/PROGRAM (Desbloqueado)

En el modo Run/Program, se ejecutan las tareas de estado constante y se permite la edicion de la
configuracion en linea. Las modificaciones de configuracidn realizadas en este modo se almacenan
en la memoria RAM y en la memoria flash del controlador.

Modo PROGRAM (Bloqueado)

En el modo Program todas las salidas estan ajustadas en OFF, los bloques de funciones no se ejecutan y se
permiten las modificaciones en la configuracion. Al salir del modo Program se realiza un arranque en frio
que restablece todos los temporizadores, contadores, totalizadores y otros bloques de funciones con datos
residuales. Los bloques de funciones se restauran a su estado inicial sin ninguna referencia al historial
previo. Al salir del modo Program se actualizan las memorias RAM vy flash del controlador con los datos
de configuracién mas recientes.

Funcionamiento en estado constante
« El controlador principal envia tests a los bastidores de E/S en busca de entradas
« Tanto el controlador principal como el de reserva leen las respuestas de E/S de los bastidores de E/S
« Los controladores principal y de reserva ejecutan blogues de funciones en la estrategia de control
« Unicamente el controlador principal almacena en memoria las salidas fisicas en los bastidores de E/S

« El controlador principal responde a los mensajes de comunicacion de los dispositivos del host en la red
de supervision y las interfaces RS-232/RS-485

« El controlador principal gestiona las comunicaciones con los controladores HC900 del mismo nivel

« El controlador principal gestiona las comunicaciones con los dispositivos Modbus RTU esclavos
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« Los controladores principal y de reserva intercambian datos de estado del sistema para determinar las
condiciones para Failover.

« Los escaneres de E/S transmiten datos de estado del sistema de relés entre los controladores para
determinar las condiciones para Failover

Tiempo de ejecucion

Los controladores HC900 han sido disefiados para ejecutar funciones de control dentro de ciclos de exploracion
fijos para tipos de datos analdgicos y tipos de datos 16gicos. En controladores redundantes, el tiempo maximo
de exploracién es de 500 ms para tipos de datos analégicos y de 53 ms para tipos de datos légicos.

Secuencia de ejecucion

« La configuracion del sistema determina el tipo de funciones de control que se ejecutan durante una
exploracion.

- Las configuraciones del controlador contienen una serie de algoritmos en forma de bloques de
funciones que se ejecutan en una secuencia fija. Los primeros 100 bloques de funciones se
encuentran preasignados por el sistema para gestionar las tareas de comunicaciones, el procesamiento
de alarmas, las funciones de supervisién del sistema, etc. y el usuario no los puede modificar. A partir
del bloque de funciones 101, el usuario puede seleccionar el tipo de funcién que desea que se ejecute.

« La secuencia de ejecucion del bloque de funciones viene determinada inicialmente por la secuencia en la
que se colocan los blogques de funciones en el diagrama grafico de HC Designer.

- Lasecuencia final deseada debe establecerla el usuario para conseguir un rendimiento 6ptimo que
responda a sus necesidades.

CAUTION Las secuencias de ejecucion incorrectas pueden contribuir a provocar retrasos en el
procesamiento de las salidas o un funcionamiento no adecuado o inesperado.

« El controlador HC900 comprueba todas las entradas antes del inicio de una exploracién del controlador.

- Cada entrada que se utilice en la configuracion deberd asignarse a un blogque de funciones. El orden
de secuencia del bloque de funciones determina cuando se actualizara el valor real. Es importante
que, en la secuencia, se ejecuten primero las entradas para aquellos algoritmos que necesiten valores
de entrada actualizados para sus calculos.

« Excepto para los tipos de bloque de funciones Time Proportioning Output, (TPO), Three-Position-Step-
Control, (TPSC), y Position Proportional Output, (PPO), que actualizan sus valores de salida fisicos
mientras se ejecutan los bloques de funciones, todas las salidas fisicas se actualizaran al final de la
exploracion.

Sincronizacién del controlador principal y el de reserva

« El controlador principal sincroniza automaticamente el de reserva con la base de datos de configuracion
- Durante la descarga de una configuracion desde un host al controlador principal

- Durante el funcionamiento de procesos para que el controlador de reserva cambie del estado
Unavailable al estado On-Line

« El controlador principal sincroniza automaticamente el de reserva con datos de funcionamiento durante
cada ciclo de ejecucién de bloque de funciones

« Tanto el controlador principal como el de reserva ejecutan los blogques de funciones en la estrategia de
control, pero sélo el controlador principal almacena en memoria las salidas fisicas en los bastidores de
E/S. Consulte Figura 83.
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« Los controladores principal y de reserva intercambian datos de estado del sistema para determinar las
condiciones para Failover.

Lead Controller Reserve Controller
Get Inputs Get Inputs
SYNC D a— SYNC
Control SYNC —> Control SYNC
Execute Control Strategy Execute Control Strategy

Write Outputs
v v
Diagnostic Check Diagnostic Check
v
Communications
|

Figura 83 — Sincronizacion del controlador principal/de los controladores

Failover

Failover automatico
« Este proceso se activa cuando se da alguna de las siguientes condiciones en el controlador principal:

- Pérdida de comunicacién con uno o varios bastidores de E/S
- Condiciones de excepcién del procesador

« Las condiciones de error que se produzcan en las areas siguientes no provocaran un proceso de Failover:
- Pérdida de comunicaciones con un host en una red

Pérdida de comunicaciones con dispositivos Modbus esclavos

Pérdida de comunicaciones con la interfaz del operador

- Pérdida de comunicaciones con controladores de sistemas interconectados

« Durante la transicién del controlador principal al de reserva, se mantiene el estado de salida anal6gico y
digital en los bastidores de E/S.
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Failover manual

« Mediante el interruptor de llave del modulo de conmutacién de redundancia (RSM) en el bastidor de
controladores redundantes. Para realizar un Failover manual con el interruptor de llave, gire la llave
hacia Failover y manténgala en esta posicidn hasta que se enciendan ambos indicadores luminosos de
reserva. A continuacion, suelte la llave.

« Mediante el comando de software en las aplicaciones de software del PC HC Designer y HC Utilities
« Mediante el comando de software desde los hosts Modbus/TCP o Modbus RTU serie

« Mediante el comando de software desde las interfaces de operador OI-1042 u OI-559

Rendimiento de Failover

La deteccion de errores y ejecucion del proceso de Failover desde las CPU principal y de reserva se ejecuta

en 4 ciclos de control analégico como maximo.

Supervisién de diagnéstico de redundancia
« Desde las aplicaciones de software del PC HC Designer y HC Utilities

- Estado del sistema redundante: estado actual de las CPU del controlador principal/de reserva
- Pruebas de supervisién en linea, de diagndstico del controlador y de bucle de comunicaciones

- Estado del enlace redundante: estado de las comunicaciones existentes entre los controladores
principal y de reserva.

- Estado de la CPU principal
- Estado de la CPU de reserva

- Estado del escaner

Funciones de descarga/carga de archivos
Consulte la pagina 138.
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Diagnosticos y solucion de problemas

Descripcion general

El sistema HC900 incorpora un completo conjunto de herramientas de diagnostico que permiten probar el
funcionamiento del hardware y del software. Los elementos de software de diagnéstico estan incluidos en
cada componente del sistema. Los elementos de diagndstico que se ejecutan en un momento determinado
dependen de las condiciones de funcionamiento, tales como el modo de funcionamiento actual y el estado
actual del hardware y el software. En cuanto se active la alimentacion eléctrica, cada uno de los
componentes principales del controlador ejecutard uno o mas elementos de diagnostico.

Los diagndsticos tienen dos funciones:

« Modificar automaticamente el funcionamiento del sistema para reaccionar de manera apropiada ante las
condiciones de funcionamiento (en particular en caso de fallo en el sistema).

« Proporcionar indicaciones externas que permitan al personal de operacion y mantenimiento reaccionar
de manera apropiada cuando se requieren acciones externas.

Indicaciones externas de informacién de diagnostico

Se proporcionan los siguientes indicadores de diagnéstico:

« Diodos luminosos (LED) incluidos en el hardware del controlador. Las ubicaciones de los LED se
muestran en las siguientes figuras y tablas. Los LED resultan Gtiles cuando el personal esta realizando
actividades de solucion de problemas Gnicamente en el controlador. Ademas, son Utiles para verificar
las indicaciones observadas como elementos de pantalla.

Indicadores LED Consulte la pagina
Indicadores de la CPU del controlador 146
Indicadores del escaner 154
Indicadores del médulo de E/S 158
Indicadores de conmutador Ethernet 161

« Elementos de pantalla de:

- La Interfaz del operador conectada al puerto RS-485. Consulte las paginas 51-52-25-108 del manual
de la interfaz del operador.

- Un PC con disefiador o utilidades de control hibrido conectado al mddulo del controlador a través del
puerto RS-232 o del puerto de conectividad abierta Ethernet 10Base-T. Consulte el apartado
Diagnostico de la ayuda de la aplicacion.
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Indicadores de la CPU del controlador

C70R @

=] @

Figura 84 — Indicadores LED en las CPU del controlador (Consulte la Tabla 27)

©
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Tabla 27 — Indicadores LED en las CPU del controlador

Modelo |Elemento LED Estado/color del LED Descripcién
de CPU dela
Figura 79
Todos los |1 Estado del controlador  |Desactivado No hay alimentacién eléctrica.
modelos Rojo fijo Fallo.
Parpadeando en Fallo.
amarillo (Codigo de diagndstico; consulte Tabla 28)
Parpadeando en rojo Modo PROGRAM
Verde fijo Modo RUN
Parpadeando en Modo OFFLINE
verde
Amarillo fijo
Todos los Puerto S1
modelos de RS-232/RS-485
2 XMT/RCV Amarillo/verde Amarillo durante la transmision, verde
durante la recepcion.
Todos los Puerto S2
modelos de RS-232/RS-485
3 XMT/RCV Amarillo/verde Amarillo durante la transmision, verde
durante la recepcion.
Todos los Puerto E1
modelos |4 LED superior Amarillo Encendido para 100Base-T, apagado
5 LED inferior (encendido/apagado) |para 10Base-T
Verde Encendido en la conexién, apagado si
(encendido/apagado/p |no existe conexion, parpadeando
arpadeando) durante la actividad
C70 Puerto E2
C70R 6 LED superior Amarillo Encendido para 100Base-T, apagado
7 LED inferior (encendido/apagado) |para 10Base-T
Verde Encendido en la conexién, apagado si
(encendido/apagado/p |no existe conexioén, parpadeando
arpadeando) durante la actividad
C50 Puerto de E/S
878 8 LED superior Amarillo Encendido para 100Base-T, apagado
70R 9 LED inferior (encendido/apagado) |para 10Base-T
Verde Encendido en la conexién, apagado si
(encendido/apagado/p |no existe conexion, parpadeando
arpadeando) durante la actividad
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Indicadores de diagndstico del LED de estado del controlador

Cuando el LED de estado del controlador ( en la pagina , elemento 1) parpadee en rojo, consulte la .

A\ WARNING A

Existen tensiones peligrosas en la carcasa del equipo.

« ldentifique las fuentes de tension y evite el contacto con ellas.
« Desconecte la alimentacion eléctrica antes de realizar tareas de servicio. (Es posible que sea

necesario mas de un interruptor para desconectar la alimentacién eléctrica en su totalidad).

No seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.

Tabla 28 — Diagnéstico del LED de estado del controlador

Cantidad Posibles causas Acciones del controlador principal o Accion del usuario Indicacién dela lO |Indicaciones de HC
de dereserva de Honeywell Designer/HC
flashes Utilities
rojos
1 Fallo enla activacion de | Ejecuta un lazo infinito que hace 1. Conecte y desconecte la alimentacién| No disponible No disponible
la memoria RAM o altemar el LED. Se desactivan las eléctrica. porque los puertos | porque los puertos
ROM. comunicaciones y el control. > Sustituvala CPU de comunicacién de comunicacién
- SusyaaRe | C70Restan C70R estén
3. Sustituya la fuente de alimentacion desactivados. desactivados.
eléctrica
4. Sustituya el bastidor
5. Compruebe la conexion a tiema
6. Compruebe que el sistema esta
correctamente aislado del ruido
2 Porlo menos un bloque | Las salidas del bloque se fuerzan alos | Sino es conveniente que las salidas del | Consulte SYSTEM | Consulte System
tiene una salida forzada. | valores especificados. bloque estén forzadas, utilice HC en la pantalla Diagnostics enel
Designer para localizar y eliminar las “Controller cuadro de didlogo
salidas forzadas. Diagnostics “Diagnostic
Overview’. Overview”".
2 Las copias RAM y Se crea una base de datos vaciay las | Utilice HC Designer, HC Utilities o la 10
FLASH de la base de CPU principal y de reserva no se para descargar una configuracion valida.
datos de configuracién | sincronizaran. EILED de RSM de la
estaban dafiadasyse | CPU de reserva parpadea para indicar
han ubicado en una que no se encuentra sincronizada con
base de datos vacia la principal.
valida. Normalmente
esto se produce gracias
a una actualizacién del
firmware.
2 Se ha detectado uno de | El principal utiliza su propia lecturade [1. Instale un médulo de conmutacion de
los siguientes errores de | conmutador y dicta el modo al de redundancia (RSM) si no hay ninguno
RSM: reserva. Si la posicion del conmutador instalado. NOTA: AL CONECTAR EL
1. Elmédulo RSM no principal es incorrecta, éste utilizara la RSM EN UNA UNIDAD ACTIVA
’ esta instalado ultima posicion correcta conocida antes|  DEBE ASEGURARSE DE QUE EL
2 Laposiién d ) I del error. CONMUTADOR SE ENCUENTRA
. La posicién del ) '
conmutador RSM es Si se produce Failover, el nuevo EN Eé-SEgg';DE%ﬁ‘DECLLJ:DO
incommecta principal asumira el modo anterior al AN - ZAR
! - CONEXION.
B proceso hasta que se obtenga una
3. Las pﬁzignes delos | |ectura de conmutador correcta. 2. Silallave esta colocada en el RSM,
conmi res i ;
N " 5 " - quitela para garantizar que el
principal y de reserva Sll des;t);J@' d§ alch\(/_?lgtljde‘sac‘:tlvlarlg conmutador esta comectamente
o concuerdan. alimentacion de la principal y de 500, Si ble extraer Ia
reserva, la principal no consigue asentado. S no es posiie extraer
obtener una posicion de conmutador lave, girela levemente hacia la
valida, el sistema se gjustara deforma | POSicion adecuada hasta que pueda
predeterminada en el modo de extraerla.
funcionamiento Run/Program. 3. Sustituya el RSM
Este diagndstico provocaraquelos  |4. Sustituya la CPU de reserva.
contactos HWOK de los bloques 5. Sustituya la CPU principal
“System Monitor” analdgico y de logica | . ) va ] pncie.
rapida (AYSY y FSYS) se desactiven. [0 Sustituya el bastidor
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Cantidad Posibles causas Acciones del controlador principal o Accion del usuario Indicacién dela IO |Indicaciones de HC
de de reserva de Honeywell Designer/HC
flashes Utilities
rojos

2 Hay bloques esclavos | e Se activan los conectores . Utilice la IO, HC Designer o HC
en la configuracion y no MSTRFAIL en los bloques ASYS y Utilities para configurar uno de los
hay ningiin puerto de FSYS. puertos de serie (S1 0 S2) como
m:‘ﬁu”'cac'ones e Todos los bloques de lectura de maestro.
configurado como Modbus y del esclavo de Modbus [2. Utilice la 10, HC Designer o HC
Modbus maestro. congelan sus conectores de salida | Utilities para descargar una

en el Ultimo valor. configuracion que no disponga de
«  Todos los bloques esdlavos tienen | blodues esclavos.
el conector BAD COMM activado.
e Todos los bloques esclavos tienen
el conector NO SCAN activado.
e El INSCAN STATUS se ajustaen
NO para todos los esclavos.
e EICOMM STATUS se ajustaen
BAD para todos los esclavos en el
diagrama de bloqueo de funciones.
¢ Los contadores estadisticos para
todos los esclavos equivalen a 0.

3 Se ha producido unade | En el momento de la excepcion, el Para eliminar el diagnéstico, fuerce un | Siel LED de estado| Siel LED de estado
las siguientes microprocesador se reinicia. Si se frata | arranque en frio. dela CPU principal | de la CPU principal
ex_cepciones de del oontrqlador_principal yexisteunode| gjg problema vuelve a producirse, indica un fallo, indica un fallo,
microprocesador: reserva disponible, se produce un pruebe o siguiente: consulte CPUenla | consulte CPU
o Watchdog timer proceso de Failover. L Co e | sist " pantalla “Lead Diagnostics enel

. Compruebe que el sistema esf ; ios” 4
timeout Cuando el microprocesador completa “ o : CPU Diagnostics”. | cuadro de didlogo
s " correctamente conectado a tierra . “Lead Diagnostics
e Address eror su restauracion, se convertira en una ) . Siel LED de estado Overview’
reserva disponible si ya hay un 2. Compruebe que el sistema esta delaCPUde erview.
*  Prefetch emor principal, o se convertira en principalen| ~ comectamente aislado de las fuentes | resevaindicaun | Siel LED de estado
e Data abort error caso de que no lo hubiera. de ruido extemo fallo, consulte CPU | dela CPU de
o Softwarei Este diagndstico provocara que los |3 Actualice el firmware en la pantalla reserva indica un
S re interrupt 1agnasteo prov u . - “Reserve CPU fallo, consulte CPU
e Undefined instruction| contactos HWOK de los bloques 4. Sustituya la tarjeta de la CPU. ) ! ; .
naefined INSruclion| - \vsv v FSYS se desactiven ] Diagnostics”. Diagnostics en el
error y ' 5. Pbngase en contacto con el personal cuadro de didlogo
de Honeywell. “Reserve
Diagnostics
Overview”.

3 Unode los vectoresde | El vector de excepcion se corrige
excepcion ubicados en | automaticamente en la RAM del
la RAM se ha dafiado. | controlador y éste contintia

funcionando con nommalidad.

Este diagndstico provocara que los
contactos HWOK de los bloques
AYSY y FSYS se desactiven.

4 La vida Util estmadade | e Los conectores HW OK de los Sustituya la bateria. Siel LED de estado| Siel LED de estado
la bateria es inferior a 5 bloques ASYS y FSYS se de la CPU principal | de la CPU principal
dias. desactivan. indica un fallo, indica un fallo,

o Aln se permite una actualizacion consulte MEI\{!ORY consuite Memory
de fimware. enla pantalla “Lead | Diagnostics enel
CPU Diagnostics”. | cuadro de didlogo
Siel LED de estado| -6ad Diagnostics
delaCPUde Overview’.
reserva indica un Siel LED de estado
fallo, consulte delaCPUde
MEMORY enla reserva indica un
pantalla “Reserve | fallo, consulte
CPU Diagnostics”. | Memory
Diagnostics en el
cuadro de didlogo
“Reserve
Diagnostics
Overview”.
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Cantidad Posibles causas Acciones del controlador principal o Accion del usuario Indicacién dela IO |Indicaciones de HC
de de reserva de Honeywell Designer/HC
flashes Utilities
rojos
4 Latension de labateria | ¢ Los conectores LOWBTRY delos | Reemplace la bateria.

es baja.

bloques ASYS y FSYS se activan.

e Los conectores HW OK de los
bloques ASYS y FSYS se
desactivan.

¢ No se permite la actualizacion del
firmware hasta que la bateria
principal y la de reserva dispongan
de un buen nivel de carga de
bateria.

4 Fallé lamemoriaflash. | Los conectores HW OK de los bloques| 1. Fuerce un amanque en frio.
ASYSy FSYS se desactivan. 2. Siel diagndstico no desaparece,
sustituya el médulo de CPU.
5 No se ha programado el |Al encender la unidad, la fecha y hora se| Utilice HC Designer, HC Utiliies olalO | Siel LED de estado| Siel LED de estado
reloj de tiempo real encuentran ajustadas inicialmente en | para programar el reloj de tiempo real dela CPU principal | de la CPU principal
(Real-time Clock, RTC). | 00:00:00, January 1,1970tantoenla | (RTC). indica un fallo, indica un fallo,
Nomalmente se debea| unidad principal como enlade consulte RTCenla | consulte Real-Time
un error de la bateriade | reserva. pantalla “Lead Clock Diagnostics
la unidad principal al Los conectores HW OK de los bloques CPU Diagnostics”. | en el cuadro de
apagaria. ASYS y FSYS se desactivan. Siel LED de estado| didlogoLead
S : - delaCPUde Diagnostics
Nota: Sila bateria de la unidad de h Overview”.
f reserva indica un
reserva falla al apagaria. La unidad )
principal programara autométicamente fallo, consulte RTC | Siel LED de estado
el RTC de la unidad de reserva con la ?n la pantalla dela CP.U (.je
fecha y hora correctas cuando se Reserve CPU reserva indica un
sincronicen las unidades principal y de Diagnostics”. fallo, consutte Real-
reserva. T|_me Clopk
Diagnostics enel
cuadro de didlogo
“Reserve
Diagnostics
Overview”.
5 Se ha producido unade | Mismas acciones que las descritas 1. Utilice HC Designer, HC Utilities o la
las siguientes anteriormente. 10 para programar el reloj de tiempo
condiciones de RTC: real (RTC).
e RTC se program6 2. Siel problema persiste, sustituya el
previamente, pero madulo de la CPU
en la Ultima lectura,
lafechay la hora
resultaron no validos.
e Seintentd programar
el RTC; perono se
consiguid.
e EIRTCnose puede
leer. Normalmente
indica un error grave
de hardware.
150 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide Revision 15

1/08




Diagndsticos y solucién de problemas - Indicadores de la CPU del controlador

Cantidad Posibles causas Acciones del controlador principal o Accion del usuario Indicacién dela IO |Indicaciones de HC
de de reserva de Honeywell Designer/HC
flashes Utilities
rojos
6 Sedaunadelas 1. Los bloques asociados activan sus | Localice el escaner 2 que tenga un LED | Consulte la pantalla | Consulte el cuadro

siguientes condiciones conectores de fallo, desactivan sus | de estado que indique un diagndsticoy | “Rack Diagnostics | de didlogo “Rack
de E/S remota: conectores de advertencia y ajustan | siga la seccién de diagndstico del Overview” del Diagnostics”.
e Lascomunicaciones los conectores de salida en el valor a| escaner 2 para solucionar el problema. | bastidor asociado
entrelaCPUyel prueba de fallos. para obtener mas
escaner2fallan.  |2. Los bloques asociados ajustan sus informacién sobre el
e Elescaner2no estados de E/S en “Channel No diagndsfico.
puede comunicar Cor.nlm“ siel médglo no pugde
con un médulo o se recibir comunicaciones o si aparece
ha instalado un un mensaje que indique el estado
médulo incorrecto. incorrecto del canal.
e Unmdduo del 3. El conector de fallo del médulo del
bastidor de E/S esta bloque del monitor del bastidor
informando de un asociado se activa.
diagnostico. 4. Elconector RACK OK del bloque
e Las versiones del del monitor del bastidor asociado se
fimwarede C7TOR |  desaciva.
ydelescaner2son |5. Los conectores HW OK de los
incompatibles. bloques ASYSy FSYS se
o Elescaner2, el desactivan.
bastidor de E/So el
suministro de
alimentacion
presentan fallos.
e EImodulo C70R es
defectuoso
¢ Sehadetectadoun
canal eméneo en
uno de los modulos.
6 Sehadetectadouna  [1. Los bloques de entrada analégica
condicién de alta asociados configurados como T/C
temperaturaen el (termopar) activan su conector de
bastidor del escaner 2. fallo, desactivan su conector de
advertencia, y ajustan su conector
de salida en el valor a prueba de
fallos.
2. Los bloques de entrada analdgica
asociados configurados como T/C
(termopares) ajustan su estado de
E/Sen:
“CJ High Temperature” si una de
las dos uniones frias de una tarjeta
de entrada analdgica indica una
temperatura superior a los 70 grados
centigrados.  “CJ Failure” si
ambos sensores de union fria fallan
en la conversion.
3. El conector de fallo del médulo del
bloque del monitor del bastidor
asociado se activa.
4. Elconector RACK OK del bloque
del monitor del bastidor asociado se
desactiva.
5. El conector HITEMP del bloque del
monitor del bastidor asociado se
activa.
6. Los conectores HITEMP de los
bloques ASYS y FSYS se activan.
7. Los conectores HW OK de los
bloques ASYS y FSYS se
desactivan.
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Cantidad Posibles causas Acciones del controlador principal o Accion del usuario Indicacién dela IO |Indicaciones de HC
de de reserva de Honeywell Designer/HC
flashes Utilities
rojos

6 Elescaner2tieneun  |1. Elconector RACK OK del bloque Consulte CPU o Consulte CPU o
diagnésticode CPUode|  del monitor del bastidor asociado se MEMORY (enla Memory en el
memoria. desactiva. pantalla “Rack cuadro de didlogo

2. Los conectores HW OK de los Diagnostics “Rack Diagnostics”.
bloques ASYS y FSYS se Overview” del
desactivan. bastidor asociado.

7 Un bastidor del escaner |1. El conector RACK OK del bloque Localice el escaner 2 que indique un Consulte POWER | Consulte Power
2 tiene un suministro de del monitor del bastidor asociado se | diagndstico de suministro de SUPPLY Supply
alimentacion deficiente. desactivan. alimentacion deficiente y sustituya el DIAGNOSTICS en | Diagnostics enel

2. Los conectores HW OK de los suministro defectuoso. la pantalla “Rack cuadro de didlogo
bloques ASYS y FSYS se Diagnostics “Rack DiagnOStiCS".
desactivan. Overview” del

bastidor asociado.

869 Si 8 pampadea, el puerto |1. Los conectores HW OK de los 1. Verifique la velocidad en baudios.
de s_en'e $1 linforma de bloque_s ASYSyFSYSse 2. Verifique los conectores.
un diagndstico. desactivan. . )

i i 3. Verifique la polaridad del cable.
Si 9 parpadea, el puerto [2. Si se configura como Modbus ) ) .
de serie S2 informa de maestro: 4. Aisle el cableado de interferencias
e eléctricas.

un diagnéstico. e Los conectores de fallo del T i

Las posibles causas Modbus maestro de los bloques |5 Sise utiizan convertidores de RS-232

son: ASYS y FSYS se activan. aRS-485, compruebe el interruptor de|

X ) alimentacion eléctrica, la configuracion

e Sielpuerto esta e Los bloques dz_e lecturay del puente y la polaridad.
configurado como un esclavos asociados con los o
esclavo de Modbus esclavos que estan 6. Siesta configurado como Modbus
OELN, lacapade experimentando el fallo tienen maestro, utice las pantallas de estado
enlace de datos sus conectores de lectura de esclavos para determinar cuales
informa de que al congelados en el tilimo valor son los esdiavos que estén
menos el 75% de los leido. experimentando el problema. En esos
(ltimos caracteres « Los bloques esciavos asociados esclavos verifique lo siguiente:
recibidos tienen un con los esclavos que estan e Laalimentacion eléctrica
;rngrrr:\jgl(?gSeUQRT experimentando el fallo tienen e Las conexiones

sus conectores BAD COMM s

menos el 75% de los NLé) SCAN activados y ¢ Ladireccion
(limos mensajes : oCi I
b s « Elestado INSCAN STATUS * Lsze ‘?:‘:jad en baudios
validos. esta ajustado en NO para todos ® panda

« Sielpuertoesta los esclavos que estan e Lacantidad de bits de parada
configurado como un experimentando el allo. e Laexistencia de interferencias
Modbus maestro. al o COMM STATUS esta ajustado eléctricas
menos el 75% de las en BAD para todos los esclavos o Laconexion a tiema
dttimas solicitudes a que estan experimentando el e N
un esdlavo fallo. o Laresistencia de la terminacién
determinado « Los esdlavos con erores de . (si ’es.ta alfinal del enlace)
resultaron en enlace de datos tienen un 7. Eldiagndstico se borra al borrar las
ausencia de recuento de errores de enlace de|  estadisticas del puerto.
respuesta o enuna datos distinto de cero.
respues’tal quetg(';l e Losesclavos que estan
Znor Tn e gro d tnso experimentando el fallo se

€ enlace de datos. mueven a la velocidad de
escaneo de segundo plano.
EIUART nosuper6las | Consulte la figura anterior Sustituya el moédulo de la CPU.
pruebas de activacion
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Cantidad Posibles causas Acciones del controlador principal o Accion del usuario Indicacién dela IO |Indicaciones de HC
de de reserva de Honeywell Designer/HC
flashes Utilities
rojos
10 Las pruebas de los 1. Eldiagndstico de los puertos E10 | Sustituya el modulo de la CPU. Siel LED de estado| Siel LED de estado
puertos Ethemet fallaron E2 se ajusta en FAILED. dela CPU principal | de la CPU principal
asimenscgn | (¢ Elconedor OK gl boque concate | coneut e Por
ASYS esta desactvaco. NETWORK PORT | E1: Network Port
E1o0NETWORK | Diagnostics
PORTE2enla oLead Port E2:
pantalla “Lead CPU| Network Port
Diagnostics”. Diagnostics enel
Siel LED de estado| Cuadro de didlogo
delaCPUde “Lead Dla;(_]nostl(B
reserva indica un Overview”.
fallo, consulte Siel LED de estado
NETWORK PORT | dela CPU de
E1o0NETWORK | reservaindica un
PORTE2enla fallo, consulte Lead
pantalla “Reserve | Port E1: Network
CPU Diagnostics”. | Port Diagnostics o
Lead Port E2:
Network Port
Diagnostics en el
cuadro de didlogo
“Reserve
Diagnostic
Overview”.
Revision 15 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide 153

1/08




Diagndsticos y solucion de problemas - Indicadores del escaner

Indicadores del escaner
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Figura 85 — Indicadores LED en los escaneres—1 puerto (izquierda), 2 puertos (derecha)
(Consulte la Tabla 29)
Tabla 29 — Indicaciones de los LED del modulo del escaner
Elemento LED Estado/color del LED Descripcion
dela
Figura 80
1 Estado del escaner Desactivado No hay alimentacién eléctrica.
Rojo fijo Fallo.
Parpadeando en rojo (Codigo de diagndstico; consulte la
Tabla 30 — Diagnéstico de los LED del
Verde fijo escaner).
Parpadeando en verde Modo de arranque
Modo de escaneo
Puerto 10Base-T
2 XMT (LED superior) Verde
(activado/desactivado)
3 LINK (LED inferior) Activado cuando se esta enviando un
Verde mensaje desde la CPU principal; de lo
(activado/desactivado) | contrario, desactivado.
Activado mientras la CPU principal esta
recibiendo un mensaje. Permanece
activado mientras el servidor esta
presente; se desactiva cuando el
servidor se elimina del enlace.
NOTA: Estos LED indican actividad en el puerto de comunicaciones,
son controlados por hardware (chip fisico), no por software.
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Indicacion de los LED de diagnéstico del escaner

El escéner utiliza su LED para comunicar informacidon de diagndstico. Dichos diagndsticos son un subconjunto
de los correspondientes a la CPU principal y se enumeran a continuacion.

Tabla 30 — Diagnoéstico de los LED del escaner

Cantidad Posible causa Accién del escaner Accion del usuario
de luces
estrobo-
scépicas
1 Diagnéstico de fallo en la activacion | Ejecuta un lazo infinito que hace alternar el LED. Se |1. Active y desactive la alimentacion eléctrica.
de la RAM o la ROM. desactivan las comunicaciones y el escaneo del 2. Sustituya el escaner
modulo. Las salidas del médulo se encuentran en . )
estado desactivado, las salidas DO estan 3. Sustiuya el bastidor
desactivadas y las salidas AO estan ajustadas en 4. Compruebe la conexion a tiera
cero miliamperios. 5. Compruebe que el sistema esta
comrectamente aislado del ruido
2 El escaner no dispone de datos No se exploran los médulos y las salidas se 1. Verifique que los conmutadores de
de configuracion porque no puede encuentran en estado a prueba de fallos o direccién del escaner estén corectamente
comunicarse con la CPU del desactivadas. Si se perdi6 la comunicacion mientras ajustados.
controlador. se exg?loraban I'os maodulos, significa que las saliqas 2. Sdloen el modelo C70R: Verifique que el
Las posibles causas son: del mogjulo estan en estado a Prugpa de fallos. Si no cable de la CPU A se encuentre
L tociores de direodén de se Il’ego a estab.lecer la cor’nunlcacu?n con el . conectado al puerto A, y que el cable de la
. os’oonm res de direccion ael escaner, las salidas del médulo estan desactivadas. CPU B esté conectado al puerto B del
escaner no se encuentran escaner2
correctamente ajustados. )
3. Sise usaun conmutador, verifique que
2. Sdlo en el modelo C70R: El puerto de . . ueq
E/S de C70R esté conectado al puert todos los cables estén debidamente
© . con X o puerto conectados al conmutador, que se utilicen
de E/S del escaner 2 equivocado. .
los cables cruzados apropiados, que el
3. Sise utiliza un conmutador, es posible conmutador esté activado y que sea
que exista un problema con éste. compatible con 100Base-T.
4. Los cables son defectuosos o no estan 4. Compruebe el blindaje del cable para
comectamente blindados. realizar commectamente la conexion a tierra
La CPU del controlador no esta activada. Y para aislar correctamente el ruido.
Las versiones del frmware de la CPU 5. Compruebe que los cables estén
del controlador y del escaner son correctamente conectados.
incompatibles. 6. Conecte y desconecte la alimentacion
7. LaCPU del controlador, el escaner, el eléctrica del escéner.
suministro de alimentacion o el bastidor 7. Conecte y desconecte la alimentacion
presentan fallos. eléctrica del conmutador.

8. Conecte y desconecte la alimentacion
eléctrica de la CPU del controlador.

9. Sustituya el mddulo del escaner del
bastidor de expansion.

10. Verifique que las versiones del software
del escanery de la CPU del controlador
sean compatibles. Si no lo fueran, realice
una actualizacion del fimware.

11. Sustituya la fuente de alimentacion
eléctrica del bastidor de expansion.

12. Sustituya el bastidor de expansion.

13. Sustituya la CPU principal.
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Cantidad Posible causa Accién del escaner Accién del usuario

de luces

estrobo-

scépicas

3 Se ha producido una de las Se reinicia el escaner. La CPU principal detecta que | Siconecta y desconecta la alimentacion
siguientes excepciones de se ha reiniciado el escaner y lo ajusta de nuevo en del escaner se eliminara el diagnéstico.
microprocesador: el modo de exploracion. Si el problema vuelve a producirse,
e Watchdog timer timeout pruebe lo siguiente:

e Address error Compruebe que el sistema esta
correctamente conectado a tierra.

e Prefetch error

Data abort 2. Compruebe que el sistema esta

¢ ata abort error correctamente aislado de las fuentes de

e Software interrupt ruido extemo.

e Undefined instruction error 3. Actualice el firmware del escaner.
Sustituya el médulo del escaner.

5. Pongase en contacto con el personal de
Honeywell.

3 Se ha dafado uno de los vectores Se restablece el valor adecuado del vector y el
de excepcion ubicados en la RAM. escaner contintia su funcionamiento habitual.

4 Se ha producido un error en la El cédigo de arranque es el Unico software en Realice una descarga de codigos.
memoria flash durante la ejecucion. Este software espera una solicitud para
actualizacion del firmware. utilizar la memoria flash. No realiza escaneos de los

maodulos. Las salidas de los médulos permanecen
en el estado desactivado.

5 Sélo en el modelo C70R. Las Solo en el modelo C70R. Este problema puede Soélo en el modelo C70R:
comunicaciones con Ia.CF-’U de provocar qug los intentos de provocar una migracion 1. Verifique que el cable dela CPU Ase
reserva fallan por los siguientes tras error bajo demanda no obtengan resultados.

fivos: encuentre conectado al puerto A, y que el
motvos: cable de la CPU B esté conectado al
1. Existe un problema con la conexion puerto B del escaner 2.
entre el escéner y la CPU de reserva. 2. Sise usaun conmutador, compruebe que
2. Elpuerto del escaner que se utiliza para todos los cables estén debidamente
comunicar con la CPU de reserva conectados al conmutador, que se utilicen
presenta un fallo de hardware los cables de cruce apropiados, que €l
conmutador esté activado y que sea
compatible con 100Base-T.

3. Verifique el blindaje del cable para realizar
correctamente la conexion a tierra y para
aislar comectamente el ruido.

4. Asegurese de que los cables estén
correctamente conectados.

Conecte y desconecte la alimentacion
eléctrica del escaner 2.

. Conecte y desconecte la alimentacion
eléctrica del conmutador.

Conecte y desconecte la alimentacion
eléctrica de la CPU de reserva.
Sustituya el médulo del escaner del
bastidor de expansion.

. Compruebe que las versiones del
software del escaner 2y de la CPU de
reserva sean compatibles. Si no lo fueran,
realice una actualizacion del firmware.

10. Sustituya la fuente de alimentacion
eléctrica del bastidor de expansion.

Sustituya el bastidor de expansion.

Sustituya la CPU principal.

6 Los médulos instalados no No se lleva a cabo ninguna accion. Compruebe que se han instalado
concuerdan con los requeridos por los médulos correctos para
la configuracion. la configuracion.
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Diagnésticos y solucién de problemas - Indicadores del escaner

Cantidad
de luces
estrobo-
scépicas

Posible causa

Accioén del escaner

Accion del usuario

6

El escaner no puede comunicar con
un moédulo o el médulo se encuentra
en condicion de diagnostico.

No se lleva a cabo ninguna accién.

En cada médulo en el que se
encuentre un LED rojo parpadeando,
siga las acciones descritas en las
Indicaciones de diagndstico del
modulo de E/S, en la pagina 158.

2. Ambos sensores de unién fria no

3. Las uniones frias realizan la conversion

La lectura de temperatura de la
unioén fria del médulo Al indica un
problema térmico. Quien determina
este problema es el escaner, no el
maodulo Al; por ello, el LED de
estado del médulo no indicara este
diagnéstico.

Las posibles razones de este
diagnéstico son:

Una de las dos uniones frias del médulo
indica una lectura de temperatura
superior a los 70 grados centigrados.

pueden convertirse.

satisfactoriamente, pero su diferencial es
mayor de 10 grados centigrados.

No se lleva a cabo ninguna accién.

1. Mejore la ventilacién del bastidor.
2. Sustituya el médulo de entrada analdgica.

El escaner ha determinado que hay
un canal erréneo en uno de los
modulos. En este caso, el LED de
estado del médulo no indicara el
fallo porque quien determina este
problema es el escaner, no el propio
maddulo.

No se lleva a cabo ninguna accién.

Consulte Diagnésticos de canal de
E/S erréneo en la pagina 160 para
determinar la naturaleza del problema
y las posibles acciones del usuario.

Fallo de una de las fuentes de

alimentacion.

No se lleva a cabo ninguna accién.

Sustituya la fuente de alimentacién

eléctrica.
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Diagnésticos y soluciéon de problemas - Indicadores del médulo de E/S

Indicadores del moédulo de E/S

Figura 86 — Indicadores LED del médulo de E/S

Tabla 31 — Indicaciones de los LED del médulo de E/S

Figura 86 LED Estado/color Descripcion
elemento del LED
1 Estado del médulo | Desactivado No hay alimentacién eléctrica.

Rojo fijo Fallo de hardware.

Parpadeando Cddigo de diagnostico; consulte la

en rojo Tabla 32 — Diagnéstico de los LED
del médulo de E/S.

Parpadeando Existe al menos una salida forzada.

en amarillo ) )
Arranque en frio con diagnosticos

Verde fijo de paso.

Parpadeando Escaneo normal.

en verde

2 LED de canal
(uno por entrada Verde (activado/ En las entradas, indica el estado
o salida) desactivado) activado o desactivado de la entrada
de campo, aun si esta forzado en el
estado opuesto.
En las salidas, indica el estado
activado o desactivado de la salida,
incluyendo si esta forzado.
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Indicacion de diagndsticos del médulo de E/S

Para indicar el tipo de fallo de diagnostico, el LED de estado del mddulo parpadea en rojo con algunas
luces estroboscopicas rapidas seguidas de un tiempo prolongado desactivado. La Tabla 32 presenta los
posibles diagnésticos del médulo.

Tabla 32 — Diagnosticos LED del médulo de E/S

Caniicedde Fdo Desaipdon EA|SA |ED D PFQ | Acdénddusuario
loss .
- Corlacb Reé

1 FALSAFE Emédubestienestadoapuebade |V |V [V v v |1, Siutiiza un bastidor de expansion de
fallos porque no esta recbiendo solicitudes E/S, dirijase al paso 2. De lo contrario,
demensajesdela CPUnidel escanera dirjase al paso 3.
una velocdad igual al valor configurado 2. Compruebe el LED de estado del
perasutiempode esperaapruebade escaner (consuite la pag. 154).
fellos. Si parpadea 6 veces, dirjase al paso 3.

Si parpadea indicando alguin otro
cddigo de estado en rojo, consulte la
Tabla 30 para solventar primero este
problema.

Si parpadea en verde, probablemente
no es necesario el moédulo en la
configuracion.

Si no esta encendido o si esta
permanentemente encendido, apague
y vuelva a encender el escaner.

3. Compruebe que se hainstalado el
madulo correcto para la configuracion.
4. Retire el modulo y verifique si hay algin
conector doblado; a continuacion, vuelva
ainsertar el modulo
5. Sustituya el médulo
6. Retire los demas médulos y vuelva a
colocarios de en uno hasta que el
problema vuelva a producirse. Es muy
probable que el Ultimo médulo insertado
deba sustituirse.
7. Sustituya el bastidor.
2 Memoia EAROM | EAROM nosuperdlasumade AR Extraiga y vuelva a insertar el
verificadon. modulo.
Sustituya el médulo.
Memoria RAM VoY v v
MemoriaROM v oY v
24V NN Y N 1. Retire el médulo y verifique si hay algtin
conector doblado; a continuacién, vuelva
ainsertar el médulo
2. Mida la tension de alimentacion Sino es
la adecuada, sustituya la fuente de
alimentacion eléctrica.
3. Sustituya el médulo
4. Sustituya el bastidor
6 FACTORYCAL |Falodelawerficadénderedundanda |V |V Susiituya el méduo.
cicica comespondiente ala calbracdnen
fébrica principal y de respaldo.
7 FIELDCAL Falo dela verficadion de redundancia VoY 1. Extraiga y vuelva a insertar el modulo.
Cd°dm‘2°9$pm°m dmfaa tos valores de 2. Sustituya el moduio,
8 HARDWARE Falo general de hardware (enfrada Y Sustitya el méduo.
analdgica =€l convertidor nofunciona).
9 HWISW Key Elsofware residente en el médulono N R Susiiuya el méduio
coincide con el fipo de maédulo. Este
diagndstico stlo deberia aparecercomo
resuttado en fébrica.
11 Registode cambio | Fald la prueba de anilo del registro de: V N Susiitiya el moduio
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Diagnoésticos de canal de E/S erroneo

Los canales individuales en los médulos de E/S indican sus diagnésticos mediante 6 flashes en el escaner y
la CPU; el LED del canal no indica ningun diagnéstico. La Tabla 33 es una lista de condiciones que pueden
producir un diagndéstico de canal erroneo.

Tabla 33 — Diagnosticos de canal de E/S erréneo

Tipo de | Mensaje de error Descripcion Accién del usuario
modulo | indicado en lalO

de Honeywell o0 en

el monitor de bloques

de funciones de HC

Designer/Utilities

de Honeywell

EA Fallo por rotura de El sensor (TC, RTD o la fuente de Verifique las conexiones
termopar milivoltios) falla en las verificaciones del bloque de terminales.
de rotura de termopar. )
Sustituya el elemento
de la fuente.
Sustituya el médulo.

Por debajo del rango La sefial en los terminales es inferior Verifique el nivel de sefial que se

a 10% por debajo del rango del sensor. esta aplicando a los terminales.
Sustituya el médulo.

Por encima del rango La sefial en los terminales es superior Verifique el nivel de sefial que se

a 10% por encima del rango del sensor. esta aplicando a los terminales.
Sustituya el médulo.

Imposible convertir Cuando intenta realizar una lectura, el Verifique el nivel de sefial que se
convertidor analdgico digital falla. Ello esta aplicando a los terminales.
puede suceder si la sefial entrante es ) ]
muy grande o muy pequefia. También Sustituya el modulo.
podria ocurrir si el circuito del convertidor
analdgico digital esta fallando. Si el
problema es el circuito del convertidor
analdgico digital, es muy probable que los
otros canales tengan el mismo fallo.

SA Canal erréneo La tarjeta indica que el canal no logra Compruebe las conexiones
obtener el valor de salida correcto. del terminal.
Sustituya el moédulo.
SD Canal erroneo El nimero de canales configurados Configure de nuevo el bloque
en el bloque de funciones SD excede de funciones SD.
el nimero de canales de hardware de ) )
la tarjeta SD. Sustituya la tarjeta SD por una
con el numero correcto de
canales.
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Indicadores del conmutador Ethernet

Tabla 34 — Indicaciones de los LED en el conmutador Ethernet

LED Estado/color del LED Descripcién

Puerto 10Base-T

XMT (LED superior) Verde Activado cuando se esta enviando un mensaje
(activado/desactivado) desde la CPU principal; de lo contrario,
desactivado.
LINK (LED inferior)
Verde Activado mientras la CPU principal esta
(activado/desactivado) recibiendo un mensaje. Permanece activado

mientras el servidor esta presente; se desactiva
cuando el servidor se elimina del enlace.

NOTA: Estos LED indican actividad en el puerto de comunicaciones, son
controlados por hardware (chip fisico), no por software.
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Calibracion analdgica

Descripcion general

Todos los datos de calibracion para los médulos de entrada analdgica y los médulos de salida analdgica se
almacenan en memoria no volatil en los mddulos de E/S. Los datos de calibracion se almacenan para cada
canal de cada médulo de entrada analégica o salida anal6gica. Los datos de calibracion para cada canal
pueden ser:

« Calibracion en fabrica, la cual se almacena de forma permanente en el médulo, y

« Calibracion en campo, la cual se introduce desde una HMI (Interfaz hombre-méaquina) (10- en el puerto
RS-485 y/o PC en el puerto RS-232 y/o puerto Ethernet 10Base-T, utilizando el software del disefiador
de control hibrido.

El procedimiento de calibracion en campo consta de dos partes:

« Conexion de un dispositivo de calibracion a cada canal de un médulo de entrada analégica o salida
analogica, y

o Uso de la Interfaz del operador, de HC Designer o de HC Utilities para seleccionar acciones e introducir
valores de los datos de calibracion personalizada en el médulo de E/S.

Esta seccidn contiene informacion e instrucciones para la conexién de los dispositivos de calibracién.

A WARNING

Existen tensiones peligrosas en la fuente de alimentacién eléctrica y en los tableros
de terminales en los médulos de E/S.

Solo personal capacitado y autorizado debe llevar a cabo los procedimientos que se
describen en esta seccion.

No cumplir con las instrucciones podria tener como resultado lesiones graves o la muerte.

ﬂ ATENCION
Para obtener informacién acerca de los procedimientos de calibracion, consulte el manual
de la interfaz del operador o el manual del disefiador de control hibrido.
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Calibracion de entrada anal6gica
Los modulos de entrada anal6gica pueden acomodar cinco tipos de entrada:

« RTD (Dispositivo termométrico de resistencia)*

o Termopar*

e Ohmios*

« Voltios

« Milivoltios*

e 4a20 mA

*No disponible en mddulos de entrada analdgica de alto nivel.

Los valores de calibracion para cada canal se almacenan en el médulo como valores numéricos formando
pares con los recuentos de la conversion A/D correspondientes a dichos valores numeéricos. Los valores
numeéricos son aquellos valores identificados como "REFERENCE” en las pantallas de calibracion de 10
0 HCD. Aplique dichos valores a los terminales de entrada durante el procedimiento de calibracién.

Para los canales de entrada analdgica configurados como entradas de termopar, los valores de calibracion
almacenados se compensan mediante la temperatura medida de los terminales. A causa de esto, cumpla
con las siguientes reglas:

« Si planea la calibracion de dos dispositivos de compensacion de unién fria, primero lleve a cabo
esta operacion antes de realizar cualquier calibracién de termopar. No obstante, debido a que las
inexactitudes en las mediciones de uniones frias se compensaran en cada calibracion de termopar
individual, la calibracion de unién fria se puede pasar por alto.

« Después de conectar el cable prolongador del termopar a los terminales, debe esperar a que la
temperatura del terminal se estabilice.

« Si utiliza un calibrador compensado, introduzca los valores de temperatura simulada equivalentes
correspondientes a los valores mV de REFERENCE. Estos seran los valores de alto y bajo rango para
el termopar configurado.

Figura 87 es una adaptacién del diagrama de cableado facilitado en la seccion de instalacion de este
manual. Esta figura indica como se puede conectar un dispositivo de calibracion a los terminales
apropiados de un médulo de entrada analdgica. Los dispositivos de calibracion deben tener las siguientes
caracteristicas de precision:

« Entradas de TC (termopar), milivoltios, voltios: Resolucion de 1 microvoltio
« Entradas de RTD, ohmios: .Resolucion de 1 ohmio
« Entradas de 4 a 20 mA: Resolucién de 4 microamperios
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RTD Input

(See note| Resistor
Decade Box

Thermocouple

Input*
(See note|

Ohms
Input
(See note|

MV or

Input
(See note)

4-20 mA
Input

*Or

Thermocouple

Input
(See note]

Millivolt, VoIt
Source

! ? IN 1+ —
= IN1 -
TIC extension wire * ln1&2

-

Compensated

Calibrator

ran - I IN2-
IN 3+
TIC extension wire IN 3-

Resistor

Decade Box

Milliamp

Source

Copper wire |

Millivolt
Source

Y | oY
rewence i o1

IN 2+

IN 3-

Copper wire

-
TIC ext&nsion wire

Note: The following Al types are not available for High Level Analog Input modules:
RTD, Thermocouple, Ohms, mV

Figura 87 — Conexiones de tablero de terminales para calibraciéon de entrada analégica
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- Descripcién general

Calibracion de salida analdgica

Los modulos de salida analégica tienen fundamentalmente un tipo de salida.

En Figura 88 se muestra el diagrama de un amperimetro de precision conectado a los terminales del médulo
de salida analdgica de 4 canales. Las especificaciones del amperimetro deben ser coherentes con los
requisitos de calibracion.

Consulte la pagina 85 para obtener informacion sobre las conexiones de salida analdgica de 8 y 16 canales.

+
............. o

Milliameter LOAD E.E’I.WE,UTW ] @ >
20,

ouT 2; - 8 y
95

out 3; =y @ ~
g
OUT 4+ @
ouT4- —_=

M

Figura 88 — Conexiones de tablero de terminales para calibracion de salida analégica
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Procedimientos para retirar y reemplazar componentes - Descripcién general

Procedimientos pararetirar y reemplazar componentes

Descripcion general

Esta seccién contiene procedimientos para retirar y reemplazar los componentes activos de un Controlador
hibrido HC900. Incluye ademéas recomendaciones, sugerencias y consejos que se pueden aplicar a las
circunstancias en las cuales se desarrollan los procedimientos.

Consideraciones de seguridad — PLANIFIQUE CON ANTICIPACION

Cuando aplique los procedimientos que se indican en esta seccion, planifique la secuencia de las acciones
de los mismos a fin de asegurar:

o Laseguridad del personal.
« La proteccion de la propiedad.
« Laintegridad de los procesos de operacion.

Lo primero a tener en cuenta es la seguridad del personal. Si bien siempre se tiende a preservar los
materiales y el tiempo invertido en un proceso en ejecucion, jamas se debe llevar a cabo ninguna
accion que pueda ocasionar lesiones al personal.

La proteccion de la propiedad del personal es una consideracion importante, que siempre requiere un
conocimiento completo de todo el proceso de control: el equipo de control, la estrategia de control del
proceso Yy las condiciones y circunstancias presentes en el momento de ejecutar los procedimientos de

extraccion y sustitucion.

Entre los procedimientos de esta seccion incluyen avisos de potenciales riesgos, que se pueden aplicar
a diversos componentes del controlador. Dado que cada proceso de control y conjunto de condiciones
y circunstancias en el sitio de cada usuario son Unicos, es responsabilidad del usuario conocer las
consecuencias potenciales de cada accion, segln se relaciona con un proceso en ejecucion.

Se recomienda que el usuario se familiarice con los aspectos significativos de cada conjunto de
circunstancias y que tenga un plan para la ejecucion de la secuencia de acciones apropiada.

A\ CAUTION

Todos los médulos (de entrada, salida, RSM y PSM) disponibles para el uso en el controlador HC900 tienen una
designacién para la extraccion e insercion bajo tension o RIUP. Es decir, que se pueden retirar e insertar bajo
alimentacion eléctrica, donde “alimentacioén eléctrica” se refiere a la energia de CC en el panel posterior del
bastidor. No se refiere a la alimentacién eléctrica para el cableado del campo en el tablero de terminales asociado
con el médulo de E/S, que debe estar desconectado (mediante un interruptor provisto por el usuario) en el
dispositivo de campo antes de retirar o insertar el médulo.

Para todos los otros componentes del controlador, la alimentacién eléctrica de CA al controlador debe retirarse
antes de extraer o reemplazar el componente.

A\ WARNING /t\

Existen tensiones peligrosas en la fuente de alimentacion eléctrica en los tableros de terminales en los médulos de E/S.
* Solo personal capacitado y autorizado debe llevar a cabo los procedimientos que se describen en esta seccién.

* Desconecte todas las fuentes de alimentacion eléctrica asociadas con estos componentes antes de retirarlos
o insertarlos.
No seguir estas instrucciones puede causar lesiones graves o fatales.
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Procedimientos para retirar y reemplazar componentes - Consideraciones de seguridad — PLANIFIQUE CON

ANTICIPACION
A WARNING & RIESGO DE EXPLOSION Instalaciones de Clase 1, Division 2
* LA SUSTITUCION DE COMPONENTES PUEDE IMPEDIR LA APTITUD PARA LA CLASE I,
DIVISION 2.
A WARNING & RIESGO DE EXPLOSION Instalaciones de Clase 1, Divisién 2

* NO DESCONECTE NINGUN EQUIPO A MENOS QUE LA ALIMENTACION ELECTRICA
HAYA SIDO DESCONECTADA O QUE SE SEPA QUE EL AREA NO ES PELIGROSA.

Sustitucion de la fuente de alimentacion eléctrica

La fuente de alimentacion eléctrica para el Controlador hibrido HC900 esta disponible en dos modelos y se
utiliza en el bastidor local (controlador) y en los bastidores remotos (expansion de E/S), en tamafios para 4,
8y 12 mddulos. Esto reduce los inventarios de piezas de repuesto necesarias y simplifica también los
procedimientos de extraccion y sustitucion.

Al retirar la fuente de alimentacion eléctrica de un bastidor, se retiran todas las tensiones de CC del bastidor
gue alimenta al mddulo del controlador o al médulo del escaner y de todos los médulos de E/S dentro del
bastidor.

NOTA:

La fuente de alimentacion eléctrica incluye un fusible interno que tiene un valor nominal de 5 amperios.
Este fusible no se puede reemplazar en campo. Si lo desea, el usuario puede suministrar un fusible externo
que tiene un valor nominal de corriente inferior al del fusible interno. Consulte la pagina 59.

Tabla 35 — Sustitucion de la fuente de alimentacién (todas excepto C70R)

Paso Accién

1. ATENCION: Este procedimiento no es aplicable a las fuentes de alimentacién C70R.

Si la fuente de alimentacion eléctrica que se va a reemplazar esta alimentando a un bastidor que
actualmente se encuentra controlando un proceso en ejecucion, entonces:

Usted puede:

e Asegurarse de que al desconectar la alimentacion eléctrica del bastidor no se produciran
consecuencias negativas en ningun proceso en ejecucion.

O bien:

e Llevar el proceso a una parada ordenada y segura.

2. Utilizando un interruptor externo, suministrado por el usuario, desconecte la fuente de
alimentacion eléctrica desde la fuente de alimentacion de CA del sitio. Se debe utilizar un
medidor para asegurar que la alimentacion eléctrica esté desconectada.

3. En funcién del tipo de orejetas para cables utilizadas, afloje o retire los tres tornillos que estan
en el tablero de terminales y retire los tres cables del tablero de terminales.

NOTA: NO retire la tuerca que asegura la orejeta correspondiente al conductor de conexion
a tierra PE (verde) a la estaca de conexion a tierra de la parte inferior del bastidor.

4. En la parte superior e inferior del médulo, afloje los tornillos imperdibles que fijan el mdédulo
en el bastidor y retire la fuente de alimentacion eléctrica del bastidor.
5. Coloque la nueva fuente de alimentacioén eléctrica en el bastidor. (continuacion)
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6. Fije las orejetas del cableado de CA a los terminales de la nueva fuente de alimentacioén eléctrica.
e L1 (terminal superior) - Negro (EE. UU.) o Marrén (Europa)

e L2 /N (terminal del medio - Blanco (EE. UU.) o Azul (Europa).
e Conexion a tierra (terminal de la parte inferior)

7. Asegurese de que la alimentacion eléctrica se pueda aplicar de manera segura y utilice el
interruptor externo (suministrado por el usuario) para volver a conectar la fuente de alimentacion
eléctrica al suministro.

8. Utilice un medidor y los puntos de prueba de la cara de la fuente de alimentacion eléctrica,

y asegurese de que las tensiones (medidas en el panel posterior) se encuentren dentro de las
especificaciones.
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Sustitucion de médulos del controlador

La extraccion y el sustitucion de médulos del controlador requiere que la fuente de alimentacion de CA sea
retirada del bastidor. Desconectar la alimentacidn eléctrica del bastidor del controlador tiene las siguientes
consecuencias:

Se detienen todas las acciones de control.

« Se desactiva la alimentacion eléctrica de todos los médulos de E/S del bastidor; por lo tanto, se pierden todas

las salidas de control del proceso. Dado que la alimentacidn eléctrica externa conectada a los tableros de
terminales (desde o hacia los dispositivos de campo) todavia estara presente, es fundamental que los
dispositivos de campo se mantengan en condiciones seguras durante los procedimientos de reemplazo.

Se pierde el control hacia todos los bastidores de expansion de E/S. Si los bastidores de expansion
cuentan con alimentacidn eléctrica, las salidas pasan a los valores a prueba de fallos configurados.

Médulo C70R

« No afecta a los otros modulos CPU C70R, que continuaran controlando el proceso

« Contiene diagnosticos iniciales tras sustitucion para comprobar el correcto funcionamiento

« Siexiste

un controlador principal, la base de datos de configuracién se copia automaticamente de la CPU

principal al médulo CPU C70R reemplazado.

Antes del reemplazo:

« Si es posible, cargue y GUARDE una copia de la configuracion o asegurese de tener disponible una

copia de

la configuracion actual GUARDADA anteriormente.

« Si es posible, lleve el proceso a una parada ordenada y segura.

Tabla 36 — Sustitucién de moédulos del controlador

Paso Accién

1. Si un proceso esta actualmente en funcionamiento, lleve el proceso a una parada ordenada y segura.

2. Utilizando un interruptor externo (suministrado por el usuario), desconecte la fuente de
alimentacion eléctrica en el bastidor del controlador de la fuente de alimentacion de CA del sitio.

3. Observe en qué lugar se conectan los cables de comunicaciones en el médulo del controlador y,
si es necesario, etiquételos para identificar sus funciones. Desconecte todos los cables de
comunicaciones.

3. En la parte superior e inferior del médulo, afloje los tornillos imperdibles que fijan el médulo en el
bastidor y retire el médulo del controlador del bastidor.

4. Asegurese de que el nuevo moédulo del controlador esté correctamente alineado con las guias
de las ranuras, inserte el nuevo maédulo del controlador en la ranura y fijelo en posicion con los
tornillos imperdibles en la parte superior e inferior del moédulo.

5. Vuelva a instalar los cables de comunicaciones.

6. Utilice el interruptor (suministrado por el usuario) para volver a conectar la alimentacion de CA
del sitio al bastidor.

7. Si utiliza el puerto Ethernet para la configuracion, use el software del disefiador de control
hibrido para ajustar la direccion de red correcta.

8. Descargue la configuracion.
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9. Configure el reloj de tiempo real.
10. Si todas las indicaciones de estado estan en verde, se puede restablecer la alimentacion de los
modulos de E/S, segun los procedimientos de la aplicacion.

Sustitucion del médulo del escaner

La extraccién y el sustitucion del mddulo del escaner de un bastidor de expansion de E/S (s6lo controladores
CPU C50, C70 y C70R) requiere que la fuente de alimentacion de CA sea retirada del bastidor. Desconectar
la alimentacidn eléctrica del bastidor de expansidn tiene las siguientes consecuencias:

« Se pierde toda la alimentacion eléctrica de todos los médulos de E/S del bastidor; por lo tanto, se pierden
todas las salidas de control del bastidor al proceso.

« Los controladores redundantes funcionaran con la E/S afectada en estado a prueba de fallos durante la
sustitucion del mddulo del escaner 2.

« No afecta a los otros bastidores de E/S de la misma configuracion.

Tabla 37 — Sustitucion del moédulo del escaner

Paso Accién

1. Si un proceso esta actualmente en curso, entonces:

*  Asegurese de que al desconectar la alimentacion eléctrica del bastidor de expansion no se
produciran consecuencias negativas en ningun proceso en ejecucién, o bien
* lleve el proceso a una parada ordenada y segura.

2. Utilizando un conmutador externo (suministrado por el usuario), desconecte la fuente o fuentes de
alimentacion eléctrica en el bastidor de expansion de la fuente de alimentacion de CA del sitio.

3. Desconecte los cables de los puertos del escaner.

4, En la parte superior e inferior del médulo del escaner, afloje los tornillos imperdibles que fijan el
maodulo en el bastidor y retire el médulo del bastidor.

5. Configure los puentes de direccion del escaner/interruptores DIP en el médulo de recambio para
que coincidan con los del médulo retirado.

6. Asegurese de que el nuevo médulo del escaner esté correctamente alineado con las guias de las
ranuras, inserte el nuevo médulo del escaner en la ranura y fijelo en posicion con los tornillos
imperdibles en la parte superior e inferior del mddulo.

7. Vuelva a instalar los cables.

8. Utilizando el interruptor externo (suministrado por el usuario), conecte la fuente o fuentes de
alimentacion eléctrica en el bastidor de expansion a la fuente de alimentacion de CA del sitio.
El modulo del escaner debe retomar las comunicaciones con los médulos de E/S en el bastidor
y con el mddulo del controlador con el cual esta conectado.

9. Verifique las indicaciones de estado en el médulo del escaner, en el médulo del controlador
y en la interfaz de operaciones.
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Sustitucion de un médulo de E/S

A\ CAUTION

Lea detenidamente en su totalidad la informacion siguiente, relacionada con la extraccion e insercién bajo
alimentacion eléctrica o RIUP, antes de intentar extraer y/o sustituir cualquier médulo de E/S, en especial
en un sistema que estd controlando activamente un proceso.

Todos los tipos de modulos de E/S del sistema del controlador HC900 incluyen la funcién de extraccion
e insercion bajo alimentacion eléctrica (RIUP). Eso significa que, mientras el bastidor esta recibiendo
alimentacion eléctrica, se puede extraer o insertar cualquiera de los mddulos de E/S:

« Sin que se produzcan dafios fisicos en el médulo, en el bastidor, ni en los otros médulos del bastidor.

« Sin perturbar las funciones de los otros médulos de E/S en el bastidor o en el sistema.

En circunstancias estrictamente controladas, esta caracteristica permite al usuario extraer e insertar médulos
de E/S sin tener que desconectar completamente un sistema que est& en funcionamiento. Sin embargo,

se debe reconocer que la extraccion o la insercién de un médulo de E/S bajo alimentacion eléctrica
representa un potencial riesgo de que se produzcan dafios materiales y lesiones.

Las circunstancias que merezcan llevar a cabo acciones prudentes dependen de las condiciones y las
aplicaciones de procesos especificas de la instalacion de cada usuario. Es responsabilidad del personal
del sitio conocer las posibles consecuencias de la extraccion e insercién con potencia eléctrica, y tomar
las acciones necesarias para evitar cualquier consecuencia adversa, antes de extraer o insertar un médulo
de E/S con potencia eléctrica. En la Tabla 38 se incluyen algunas pautas generales para establecer los
procedimientos adecuados en una instalacion determinada.

Tabla 38 — RIUP: Riesgos potenciales y acciones recomendadas

Riesgo Origen Acciones preventivas
A CAUTION Cadg senal en cada' uno de los Usted puede:
- terminales de un médulo de E/S
La pérdida del control tiene una funcién especifica. Recurrir a personal capacitado
0 de la visualizacion de Cualquiera o todas las sefiales y a los mecanismos de control
un proceso en ejeécucion pueden ser vitales para el control apropiados y realizar la transferencia
puede causar dafios a los seguro de un proceso. al control manual para cada sefial
equipos y/o al producto del necesaria para mantener el control
proceso. seguro del proceso.
O bien:

Detener el proceso de manera
segura antes de iniciar el
procedimiento de extraccion

o de insercion.

A WARNING Tensiones potencialmepte letales | Desconecte todas las sefiales en
en los bloques de terminales. los bloques de terminales de las

El contacto de personas fuentes de alimentacion eléctrica

con fuentes de alta tension antes de retirar el bloque de

daré como resultado terminales del médulo de E/S.

lesiones graves o la

muerte. Asegurese de que la conexion

a tierra de proteccion (PE) esté
correctamente conectada
y funcionando adecuadamente.
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Tabla 39 — Sustituciéon de médulos de E/S
Paso Accion
A\ CAUTION

La insercidn o extraccion bajo alimentacion eléctrica de un médulo de E/S es opcional, pero si las
circunstancias de funcionamiento lo permiten, es preferible desconectar la alimentacion eléctrica del
bastidor. Antes de comenzar con el procedimiento de sustitucién, planifique y desarrolle una secuencia
de acciones. Las consideraciones principales son:

Cuando reemplace el mddulo de E/S, se debe desconectar la tension hacia los médulos en el
dispositivo de campo antes de retirar el bloque de terminales del médulo.

Pérdida de control/supervisién en un proceso en ejecucién: cada sefial en cada uno de los terminales
de un modulo de E/S tiene una funcion especifica. Cualquiera o todas las sefiales pueden ser vitales para
el control seguro de un proceso. Determine las funciones de todas las sefiales en los médulos y conozca
las consecuencias potenciales de la pérdida de cada una de ellas. Si es posible, transfiera el control

a mecanismos alternativos; de lo contrario, lleve el proceso a una parada ordenada y segura.

L A WARNING

Desconecte todas las sefiales de las fuentes de alimentacion eléctrica. Utilice los interruptores
(suministrados por el usuario) en los dispositivos de campo. Utilice un medidor para asegurarse
de que todas las tensiones estén desconectadas.

Si se opta por realizar un procedimiento de sustitucién sin alimentacion eléctrica, desconecte
también la alimentacion eléctrica del bastidor; utilice el interruptor (suministrado por el usuario)
en la fuente de CA del sitio.

2. Afloje los tornillos cautivos de la parte superior e inferior del médulo; al aflojar los tornillos se extrae
parcialmente el bloque de terminales del conector del modulo. Retire el blogue de terminales del médulo.

3. Utilice el lazo extractor de la tapa del médulo para tirar del
modulo y extraerlo de la ranura, tal y como se muestra en la
ilustracion que se encuentra a la derecha.

Tal y como se muestra en la ilustracién, se utiliza un
destornillador largo de punta plana como palanca de
extraccion.

Inserte la punta del destornillador en la aleta de extraccidn que
se encuentra en la parte frontal de la tapa del mddulo y girelo
hacia atras; utilice el borde superior del bastidor como punto
de apoyo.

4. Verifique que el médulo de recambio sea del tipo apropiado. A continuacién, insértelo
cuidadosamente en la ranura del bastidor de manera que haga buen contacto con el conector
del panel posterior.
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Paso Accién
5. Sustituya el bloque de terminales del médulo.
6. Si se desconectd la alimentacion eléctrica del bastidor para realizar el procedimiento, vuelva
a conectarla.
7. Vuelva a conectar las sefiales en los dispositivos de campo.

Instalacién/sustitucion de la bateria

Sugerencias relacionadas con la instalacién de la bateria

La memoria de la CPU del mddulo del controlador incluye:
« Memoria volatil y

« Memoria no volatil (Flash)

So6lo la memoria RAM volatil necesita respaldo de la bateria.

Cuando se aplica alimentacion eléctrica al moédulo del controlador, la CPU se inicializa automaticamente.
Si la bateria se instala después de la inicializacion y se mantiene la alimentacion eléctrica del sitio, la
corriente que se toma de la bateria es muy poca, aproximadamente 4 microamperios. Si se desconecta la
alimentacion eléctrica del sitio con la bateria en posicién y con la CPU en estado inicializado, la corriente
que se toma de la bateria es de aproximadamente 800 microamperios. No obstante, si la bateria se instala
antes de aplicar la alimentacién eléctrica (con la CPU inicializada), la SDRAM tomara aproximadamente
40 miliamperios.

En el nivel de 4 microamperios, la bateria retiene energia durante un periodo més prolongado.

En el nivel de 800 microamperios, la bateria retiene energia suficiente como para mantener el contenido
de la SDRAM durante 50 fines de semana (aproximadamente 100 dias) de servicio de respaldo.

En el nivel de 40 miliamperios, la vida Gtil de la bateria se reduce drésticamente. La bateria podria quedar
sin uso en menos de 60 horas.

CAUTION

La instalacion de la bateria de respaldo cuando la CPU no esta inicializada producira una descarga
indebida de la bateria.

No instale ni reemplace la bateria de respaldo hasta después de que se haya aplicado la alimentacién
eléctrica del sitio.
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Procedimientos de instalacion de la bateria

Tabla 40 — Instalacién de la bateria de respaldo (CPU no inicializada)

Paso

Accién

A\ CAUTION

La aplicacion incorrecta de la alimentacidn eléctrica del sitio puede producir dafios en el equipo.

Asegurese de que el bastidor del controlador esté listo y en condiciones seguras para

la aplicacién de la alimentacién de CA.

Aplique la alimentacion de CA del sitio a la fuente de alimentacidn eléctrica asociada

con el médulo del controlador.

Presione el enganche que se encuentra en la tapa
de la bateria (1) para liberar el soporte de la bateria
y tire del asa (2) para extraer el soporte.

Observe la orientacion del conjunto del soporte
de la bateria (la bateria esta orientada hacia la
izquierda).

La bateria se retiene en el soporte gracias a la
tension del resorte del soporte plastico.

Inserte el extremo negativo de la bateria en el
extremo posterior del soporte y presione la bateria
(vea la flecha) de manera tal que encaje en el
soporte.

Para asegurarse de que la bateria esté
correctamente colocada, girela en el soporte, con el
pulgar u otro dedo, yhaga presion hacia el extremo
positivo (frontal) de la bateria.

Mientras mantiene la orientacién correcta (con la bateria hacia la izquierda), deslice el soporte

de la bateria en la ranura del médulo del controlador hasta que encaje en su posicion.
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Procedimientos de sustitucion de la bateria
Tabla 41 — Sustitucion de una bateria de respaldo (CPU con alimentacién eléctrica))

Paso

Accién

1.

A\ CAUTION Si se retira la bateria del médulo del controlador cuando no hay alimentacién

de CA, se pierde el contenido de la SDRAM.

Antes de comenzar con este procedimiento, cargue y GUARDE una copia de la configuracion
0 asegurese de tener disponible una copia de la configuracion actual GUARDADA anteriormente.

Apligue la alimentacion de CA del sitio a la fuente de alimentacion eléctrica asociada con el

madulo del controlador.

Presione el enganche que esté en la tapa de
la bateria (1) para liberar el soporte de la bateria
y tire del asa (2) para extraer el soporte.

Observe la orientacion del conjunto del soporte
de la bateria (la bateria esta orientada hacia la
izquierda).

La bateria se retiene en el soporte gracias a la
tension del resorte del soporte plastico.

Retire la bateria del soporte; utilice el dedo pulgar
para aplicar presion al extremo frontal de la bateria
y rétela hacia la izquierda.

Inserte el extremo negativo de la nueva bateria en
el extremo posterior del soporte y presione la
bateria de manera tal que encaje en el soporte.

Para asegurarse de que la bateria esté
correctamente colocada, girela en el soporte, con el
pulgar u otro dedo haga presién hacia el extremo
positivo (frontal) de la bateria.

Mientras mantiene la orientacién correcta (con la bateria hacia la izquierda), deslice el soporte de
la baterfa en la ranura del mddulo del controlador hasta que encaje en su posicion.
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Especificaciones

Especificaciones generales

C30 \ C50 C70

C70R

Disefio del
controlador

Disefio modular con carcasa de bastidor metalica, suministro de alimentacién, CPU de

controlador y tipos de médulos de E/S seleccionables por el usuario.

Instalacién y montaje
del bastidor

Montaje en superficie con 4 tornillos en la parte posterior del bastidor.

Coordinacién de Categoria de instalacién I, Grado de contaminacién 2, IEC 664 e instalacion

UL840

Compatibilidad E/S
del controlador

4, 8 6 12 ranuras de E/S por bastidor

Ninguna (requiere
bastidores de E/S
remotos)

Bastidores de E/S Ninguno 1 sin conmutador, utilizando el cable directo 1 sin conmutador,
remotos Ethernet. Hasta 4 con los conmutadores utilizando el cable
Ethernet recomendados. directo Ethernet.

Hasta 5 con los
conmutadores
Ethernet
recomendados.

Tipo de interfaz de Ninguno Puerto Ethernet 100Base-T independiente en la CPU, conexién RJ-

E/S remota 45, enlace de comunicaciones exclusivo

Distancia E/S remota | Ninguno Permite una distancia de 100 m con un cable Ethernet entre el

controlador y el bastidor remoto o entre el controlador y el
conmutador. Hasta dos conmutadores por conexion, siendo 300 m la
distancia maxima.

Permite una distancia de 750 m con un cable de fibra dptica entre el
controlador y el bastidor remoto o entre el controlador y el
conmutador. Hasta dos conmutadores por conexion, siendo 1.500 m
la distancia maxima.

Recomendaciones para el equipamiento de fibra éptica

Conmutador Ethernet

Conmutador Ethernet Moxa no gestionado,
modelo EDS-308-MM-SC con 6 puertos
Ethernet 10/100, 2 puertos de fibra de
modo multiple con conectores SC (requiere
alimentacion de CC de 24 V)

Convertidor

Convertidor de medios Moxa modelo IMC-
101-M-SC con 1 puerto de fibra de modo
multiple 10/100BaseT(X) a 100BaseFX con
conectores SC (requiere alimentacion de
CCde24V)

Cable de fibra

De modo muiltiple, duplex, 62,5/125 con
conectores SC en ambos extremos

Cable Ethernet de cobre

Cable Ethernet blindado Cat5

Capacidad de E/S
Analdgica y digital
combinada
Entradas analdgicas
Salidas analdgicas

384 1920
192 960
40 200

48 con disminucion
de la temperatura
192 con fuente de
alimentaciéon externa

240 con disminucion de la temperatura
960 con fuente de alimentacion externa

Tamafio del bastidor
Chasis de 4 ranuras
de E/S
Chasis de 8 ranuras
de E/S

137 mm x 266,7 mm x 151,7 mm* (al x an x prf) (altura de la placa de montaje posterior
extendida de 175,3 mm)

137 mm x 419,1 mm x 151,7 mm* (al x an x prf) (altura de la placa de montaje posterior
extendida de 175,3 mm)
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C30 \ C50 C70 C70R

Chasis de 8 ranuras
de E/S con
compatibilidad con
alimentacion
redundante

Chasis de 12 ranuras
de E/S

Chasis de 12 ranuras
de E/S con
compatibilidad con
alimentacion
redundante

Bastidor de CPU
redundante

137 mm x 530,9 mm x 151,7 mm* (al x an x prf) (altura de la placa de montaje posterior
extendida de 175,3 mm)

137 mm x 571,5 mm x 151,7 mm* (al x an x prf) (altura de la placa de montaje posterior
extendida de 175,3 mm)

137 mm x 683,3 mm x 151,7 mm* (al x an x prf) (altura de la placa de montaje posterior
extendida de 175,3 mm)

N/D 137 mm x 261,6 mm
x 151,7 mm (al x an x
prf) (altura de la placa
de montaje posterior
extendida de 175,3

mm)

*162,6 mm para médulos de entradas/salidas digitales de 32 puntos
y entradas analégicas de 16 puntos

Cableado de E/S
Tipo
Estilos de bloques de
terminales

Calibre de los cables

Terminales blindados

Bloques de terminales desmontables

20 tornillos: estilo europeo o barrera, plateados o dorados (para conexiones de CC)
36 tornillos: estilo europeo dorado (requerido con determinados médulos de capacidad
superior)

20 tornillos:

Estilo barrera — n.° 14 a 26 AWG, sdlido o trenzado
Estilo europeo — n.° 14 a 26 AWG, sdlido o trenzado
36 tornillos:

Estilo europeo — n.° 12 a 26 AWG, sdlido o trenzado

Soportes de montaje opcionales para las partes superior e inferior del bastidor

Alimentacion (P01)
Tension.
Corriente de entrada

Alimentacion eléctrica universal, CA de 90 V a 264 V, 47 Hz a 63 Hz

7 amperios pico a pico durante 150 ms a 240 V de CA

Capacidad nominal | 130 VA
de entrada
Capacidad nominal | 60 W
de salida
Fusible | Fusible interno no sustituible. Fusible externo instalado por el usuario.
Alimentacion (P02)
Tensién. | Alimentacion eléctrica universal, CAde 90V a 264 V, 47 Hz a 63 Hz

Corriente de entrada

7 amperios pico a pico durante 120 ms a 240 V de CA

Capacidad nominal | 90 VA
de entrada
Capacidad nominal | 28 W
de salida
Fusible | Fusible interno no reemplazable. Fusible externo instalado por el usuario.
Alimentacion (P24)
Tensién. | De 21 a29V de CC

Corriente de entrada

30 A durante 3ms a29VdeCC

Capacidad nominal | 72,5 W
de entrada
Capacidad nominal | 60 W
de salida
Fusible | Fusible interno no reemplazable. Fusible externo instalado por el usuario.
Tiempo de 500 ms. Cada tarjeta de entrada analdgica tiene su propio conversor analégico/digital para

exploracién normal

proporcionar procesamiento en paralelo.
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C30 C50 C70 C70R
Tiempo de 53 ms para hasta 27 ms para hasta 27 ms para hasta 53 ms para hasta
exploracion rapida ~250 bloques de ~250 bloques de légica | ~330 bloques de légica | ~500 bloques de légica
|6gica rapida rapida rapida rapida
67 ms para hasta 53 ms para hasta 53 ms para hasta 67 ms para hasta
~315 bloques de ~500 bloques de légica | ~660 bloques de ldgica | ~780 bloques de ldgica
|6gica rapida rapida rapida rapida
107 ms para hasta 67 ms para hasta 67 ms para hasta 107 ms para hasta
~400 bloques de ~780 bloques de légica | ~1.040 bloques de ~1.040 bloques de
|6gica rapida rapida |6gica rapida |6gica rapida
107 ms para hasta 107 ms para hasta 133 ms para hasta
~1.040 bloques de ~1.380 bloques de ~1.300 bloques de
|6gica rapida |6gica rapida |6gica rapida
133 ms para hasta 133 ms para hasta 267 ms para hasta
~1.300 bloques de ~1.700 bloques de ~2.500 bloques de
I6gica rapida I6gica rapida l6gica rapida
267 ms para hasta
~3.300 bloques de
I6gica rapida

Tiempo de deteccidén
y Failover desde la
CPU principal alade
reserva

N/D

Hasta 4 ciclos de
exploracion analdgica

Tiempo de
transferencia

de edicién en modo
de ejecucion

3 tiempos de exploracion normales (1,5 s tipico) para todas las ediciones de configuracion sin
incluir las modificaciones de E/S

Modos de
funcionamiento

Run (Ejecucién) (No se descargan datos de configuraciéon en esta posicién)
Run/Program (Ejecucion/Programa) (Se permite la descarga)
Program (Programa) (Salidas desactivadas, inicializacién en la descarga).

El modo Offline (Desconectado) sélo se encuentra disponible si se selecciona mediante
software (para la calibraciéon de entrada analdgica).

Caracteristicas

C30

C50

C70

C70R

NUmero maximo de

bloques de funciones

configurables por el
usuario

400

2000

5000

Maximo de lazos de control

Cantidad basada en la memoria disponible

Bloques de sistema
(no configurables
por el usuario

100 (que no forman parte de los 400, 2.000 6 5.000), para bloques de grupos de
alarma, bloque de sistema, bloques de monitor del bastidor y comunicaciones

Salidas del lazo

Actual, proporcional al tiempo, proporcional a la posicién, paso de 3 posiciones
(posicionamiento motor), salida dual [caliente/frio])

Tipos de lazo de control

PID A, PID B, duplex A, duplex B, velocidad, cascada, porcentaje de carbono, punto de
condensacion, humedad relativa, activado/desactivado, polarizacion
automatica/manual

Autoajuste

Funcién Accutune lll, supresion de sobrecargas de légica difusa, aplicable a todos los

lazos de control

Programadores de puntos
de consigna

Tipos de rampa: Velocidad de rampa o tiempo de rampa

Unidades de tiempo: Horas o minutos

Segmentos de tiempo: 0-99,999,999 horas o minutos

Ciclos de programa: Hasta 100 o infinito, rango de segmentos configurable

Eventos de programador Asignable a salida digital o estado interno

Perfiles de puntos de
consigna

50 segmentos por perfil. EI nUmero de perfiles almacenados es configurable por el
usuario.
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Caracteristicas

C30 C50

C70 C70R

Elaborador de calendarios
de puntos de consigha

Tipo de rampa: Tiempo de rampa
Unidades de tiempo:

Segmentos de tiempo:
Ciclos:

Horas o minutos
De 0,001 a 9.999,999 horas o minutos
Por segmento hasta 999 o infinito

Puntos de consigna
auxiliares en el calendario

Hasta 8 puntos de consigna, s6lo mantenimiento

Programar eventos

Hasta 16, asignables a salida digital o estado interno

Programaciones de puntos
de consignaen el
calendario

50 segmentos por programacion. El nimero de programaciones almacenadas es

configurable por el usuario.

Secuenciadores

Estados: 50
Texto de estado: 12 caracteres
Pasos: 64

Unidades de tiempo: Minutos o segundos.

Salidas digitales: 16

Salida analdgica: 1, valor/paso configurable

Ejecucién de pasos: a la hora, evento 1, evento 2 o por adelantado

Préximo paso: cualquiera

Secuencias

El numero de secuencias almacenadas es configurable por el usuario.

Recetas (Variables)

El nimero de Recetas (Variables) almacenadas es configurable por el usuario.

Parametros de receta

Hasta 50 variables analdgicas o digitales (pueden incluir nUmeros de perfil)

Etiquetas de sefial (sélo
lectura)

Hasta 65.535

Identificacion de etiquetas

Nombre de la etiqueta de 16 caracteres, descriptor de 16 caracteres, unidades de
medida de 6 caracteres (s6lo analdgico), estado activado/desactivado de 6 caracteres

(sélo digital)

Variables
(Lectural/escritura)

Hasta 2048

Identificacién de variables

Nombre de la etiqueta de 16 caracteres, descriptor de 16 caracteres, unidades de
medida de 6 caracteres (s6lo analdgico), estado activado/desactivado de 6 caracteres

(sdlo digital)
Comunicaciones
C30 C50 C70 C70R
Puertos de comunicaciones
dered
Numero de conexiones 1 1 2 2
Ethernet 10/100Base-T

Ethernet 10/100Base-T,
conexion RJ-45

Numero maximo de
conexiones simultaneas
Ethernet al host

Admite el protocolo TCP/Modbus para los
paquetes de software para la supervision
de PC y adquisicion de datos, servidor
OPC, Modbus/TCP Initiator,
comunicaciones entre pares y el software
de configuraciéon Hybrid Control Designer

Admite el protocolo TCP/Modbus
redundante para los paquetes de software
para la supervisiéon de PC y adquisicion
de datos, servidor OPC, Modbus/TCP
Initiator (no redundante), comunicaciones
entre pares y el software de configuracion
Hybrid Control Designer

Hasta 5 (el
intercambio de
datos entre pares
no consume una
conexién de host)

Hasta 10 compartidas entre dos puertos (el intercambio de datos
entre pares no consume una conexion de host).

Puertos RS-232
Puertos por controlador

Velocidades en baudios

Dos, el usuario puede seleccionar entre RS 232 y RS-485 con protocolo Modbus RTU
0 Honeywell. Se suministran conectores de 3 clavijas.

1.200, 2.400, 4.800, 9.600, 19.200, 38.400, 57.600, 115.200 configuradas por el
software del disefiador de control hibrido o la 10.
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Comunicaciones

C30 C50 C70 | C70R

Modem

Para la conexion remota al software del disefiador de control hibrido, es necesario un
modem externo en el controlador, de 1.200 a 57,6 KB baudios

Puertos RS-485
Puertos por controlador

Tipo de cable

Distancia de 1042, 559 desde
el controlador

Alimentacion de 1042, 559 a
lalO

Direcciones de unidad

Dos, el usuario puede seleccionar entre RS-485 y RS-232 (conector suministrado) con
protocolo Modbus RTU o Honeywell. Sélo un puerto para la compatibilidad con la
interfaz del operador 1042/ 559.

Bifilar con blindaje, Belden 9271 o equivalente

600 m (2.000 pies)

24V de CC, proporcionada por el usuario en la 10

1a247

Puertos RS-232, RS-485
Paridad (seleccionable por el
usuario)
Bits de parada (seleccionable
por el usuario)
Velocidad (seleccionable por
el usuario)
Formato de doble registro
para datos de Modbus RTU
esclavo y maestro
(seleccionable por el usuario)

Par, impar, ninguna

162

1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200

Orden de bytes seleccionable

Uso del esclavo RS-232,
RS-485 Modbus

Numero de puertos por
controlador
Maestros por puerto
Rango de direcciones de los
bloques de funciones
principales

Hasta dos

Uno

Rango de direcciones inicial seleccionable por el usuario para registros asignados a
cada tipo de bloque principal.

Uso del maestro RS-232,
RS-485 Modbus
Numero de puertos por
controlador
Tipos de bloques de
funciones

Dispositivos esclavos por
controlador

Numero de parametros
Modbus de lectura/escritura
Double Register Format
(Formato de doble registro)
Velocidad

Velocidad de la aplicacién
avanzada de Modbus
maestro

Uno (RS232 o0 RS485)

Esclavo: 4 puntos de datos de lectura y 4 de escritura

Lectura (bloque de extension de esclavo) hasta 16 parametros

Escritura (extensién de esclavo) hasta 8 parametros

(No existe un limite en el nimero de bloques de extensién de lectura y escritura por
blogue de esclavo hasta un maximo de 1.024 parametros por controlador).

Hasta 32

Hasta un maximo de 1.024 por controlador

Seleccionable por dispositivo

1 segundo mas rapido, segun la carga

Se recomienda para el uso con dispositivos de puerta de acceso
Hasta 500 ms

Uso de Ethernet
Modbus/TCP Initiator
Numero de puertos por
controlador

Uno (modelos C30 y C50) - Dos (modelos C70 y C70R) RS232 o0 RS485
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Comunicaciones

C30 C50 | C70 C70R

Tipos de bloques de
funciones

Dispositivos esclavos por
controlador

Numero de parametros
Modbus de lectural/escritura
Double Register Format
(Formato de doble registro)
Velocidad

Esclavo: 4 puntos de datos de lectura y 4 de escritura

Lectura (bloque de extension de esclavo) hasta 16 parametros

Escritura (extensién de esclavo) hasta 8 parametros

(No existe ningun limite en el nimero de bloques de extension de lectura y escritura
por bloque de esclavo hasta un maximo de 1.024 parametros por controlador).

Hasta 32

Hasta un maximo de 1.024 por controlador

Seleccionable por dispositivo

1 segundo mas rapido, segun la carga

Comunicacién al mismo
nivel
10/100Base-T mediante un
puerto de red

N.° de sistemas
interconectados/
controladores

Velocidad de actualizacion
Datos de sistemas
interconectados

Compatible con el protocolo UDP y los bloques de funcién de intercambio de datos
entre sistemas interconectados para el intercambio de datos en comunicaciones al
mismo nivel

32

De 500 ms a 5 s, seleccionable

Etiquetas de sefales digitales y analdgicas, variables, hasta 2.240 parametros

Ethernet
Conexiéon Ethernet en red
Protocolo de red del host

10/100 Base-T, RJ-45

Modbus/TCP

Distancias maximas para especificaciones Ethernet

Del bastidor del controlador al

bastidor de E/S

Cable Ethernet CAT5 con conectores RJ-45
Cable de fibra 6ptica con conmutador

Cable de fibra éptica con conmutador y
repetidor

100 m / 328 pies
750 m

1.500 m (consulte
la pagina 187)

Del controlador al conmutador

Ethernet

Cable Ethernet CAT5 con conectores RJ-45 100 m / 328 pies

Del conmutador Ethernet al
bastidor de E/S

Cable Ethernet CAT5 con conectores RJ-45 100 m/ 328 pies

Del controlador al conmutador

de red

Cable Ethernet CAT5 con conectores RJ-45 100 m / 328 pies

Del conmutador de red al PC

Cable Ethernet CAT5 con conectores RJ-45 100 m / 328 pies

Del controlador a la Interfaz del

operador 1042

Blindado, par trenzado 610 m/ 2.000 pies
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Homologaciones

Conformidad CE Este producto cuenta con la conformidad de los requisitos de proteccién de las siguientes
Directivas del Consejo Europeo: 73/23/EEC, Directiva de baja tensién y 89/336/EEC, Directiva
EMC (Compatibilidad electromagnética). No se supondra la conformidad de este producto con
cualquier otra Directiva “Marca CE”. EN61326: Equipo eléctrico para mediciones, control
y uso en laboratorio. Requisitos EMC.
Aprobaciones de tipo | Certificado de evaluacion de disefio — N.° 06-HS186538-PDA
ABS Certificado de evaluacién de fabricacion — N.° 06-BA766694-X
Seguridad para uso Cumple con EN61010-1, UL, UL 61010C-1, CSA C22.2 N.° 1010-1
general
Seguridad de FM Clase I, Div. 2 grupos A, B, C, D
ubicacion peligrosa CSA Clase |, Div. 2 grupos A, B, C, D
(clasificada) Clase 1, Zona 2, lIC
Clasificaciones por la Tipo de médulo Clasific Tipo de médulo Clasificacion
temperatura de los acion “7
modulos “T”
Bastidor de CPU redundante T6 Puerto del escaner 2 T6
Bastidor de extension de suministro Te Entrada analdgica (8 canales) T6
de alimentacion redundante
Bastidor de extension de suministro Entrada analégica (16 canales) T6
de alimentacion redundante, T6
8 ranuras
Bastidor de extensién de suministro Salida analdgica (4 canales) T4
de alimentacion redundante, T6
12 ranuras
Bastidor de 4 ranuras de E/S T6 Salida analdgica (8 canales) Por determinar
Salida analdgica (16 canales) Por determinar
Bastidor de 8 ranuras de E/S T6 Entrada digtal, tipo de contacto T5
(16 canales)
Bastidor de 12 ranuras de E/S T6  |[Entradadigital, 24 V de CC, (16 canales) T4
Fuente de alimentacion (PO1) T4 Entrada digital, 120/240 V de CA T3CaTa=60°C
(8 canales) T4aTa=40°C
Fuente de alimentacion (P02) T4 Entrada digital, VV de CC, (32 canales) T5
Fuente de alimentacién (P24) T4 Salida digital, tipo relé (8 canales) T5
Madulo de estado de alimentacion T6 Salida digital, 24 V de CC, (16 canales) T4
(PSM)
CPU C30/C50/C70/C70R T5 Salida digital, 120/240 V de CA T4
(16 canales)
Madulo de conmutacion de T6 Salida digital, V de CC, (32 canales) T6
redundancia (RSM)
Puerto del escéner 1 T6 Pulsoffrecuencia/cuadratura (4 canales) T5
Condiciones ambientales
Temperatura Referencia Valor nominal Extremo Transporte
ambiente y almacenamiento
F 77+/-5 De 32 a 140 De 32 a 140 De -40 a 158
C 25+/-3 De 0 a 60 De 0 a 60 De -40a70
Humedad relativa | *HR de 45% a *HR de 10% a *HR de 5% a 90%sin | *HR de 5% a 95%sin
del ambiente 55%sin condensacion | 90%sin condensacion | condensacion condensacion
Duracionde la
aceleracionmecan | 0g 19 19 No clasificado
ica 0ms 30 ms 30 ms
Vibracién OHz Entre 0 Hzy 14 Hz— Entre OHzy 14 Hz—
O0g amplitud de 2,5 mm amplitud de 2,5 mm
(pico a pico) (pico a pico)
Entre 14 Hz y 250 Hz— | Entre 14 Hzy 250 Hz—
aceleracionde 1g aceleracionde 1g

* Aplicable hasta 40 °

C
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Especificaciones - Rangos de entrada analégica del HC900 comparados con los rangos de entrada analdgica del

UMCB800

Rangos de entrada analdgica del HC900 comparados con los rangos

de en

trada analdgica del UMCB800

Los usuarios de controladores UMC800 de Honeywell notaran que las selecciones de rangos analégicos
del controlador HC900 tienen algunas diferencias con respecto a los disponibles en el UMC800. Dichas
diferencias se muestran en Tabla 42 en la columna identificada como “(Referencia): Rango y tipo de
entrada de UMCB800 correspondientes”. EI nimero que esta a la derecha del dato correspondiente al rango
indica la referencia de nimero de rango para la tabla de rangos de UMCB800.

Cuando se utiliza el software de configuracion del disefiador de control hibrido para convertir los archivos
de configuracion del UMCB800 a los archivos de configuracion del HC900, el programa de conversion
utiliza el rango del HC900 a la izquierda de los datos correspondientes al UMC800. También pueden
existir rangos del UMCB800 no compatibles con el controlador HC900. Para dichos rangos, el proceso

de conversidn utilizara como valores predeterminados de datos de rangos un valor de rango nulo, no
programado.

Tabla 42 — Tipos y rangos de Variable de Proceso de entrada del HC900

Tipo Valor Valor EU (Referencia): Rango y tipode entrada de UMC800
inferior del superior correspondientes
rango del rango
Ninguno n/c
B -18 1815 C B 401820 C 58
B 0 3300 F B 104 3308 F 59
E -270 1000 C n/c
E -454 1832 F n/c
E -129 593 C n/c
E -200 1100 F n/c
J -18 871 C J—-200 870C 4
J 0 1600 F J-328 1598 F 5
J -7 410 C J 0400C 2
J 20 770 F J 32 752F 3
K -18 1316 C K 01200C 16
K 0 2400 F K 322192F 17
K -18 982 C K 0800C 14
K 0 1800 F K 321472F 15
K -29 538 C K 0 400C 12
K 20 1000 F K 32 752F 13
Ni-NiMo 0 1371 C NiMo 01400 C 50
Ni-NiMo 32 2500 F NiMo 322552 F 51
Ni-NiMo 0 682 C n/c
Ni-NiMo 32 1260 F n/c
NiMo-NiCo 0 1371 C MoCo 0 1400C 110
NiMo-NiCo 32 2500 F MoCo 322552 F 111
NiMo-NiCo 0 682 C n/c
NiMo-NiCo 32 1260 F n/c
NiCroSil-NiSil -18 1300 C N 01200C 24
NiCroSil-NiSil 0 2372 F N 322192F 25
NiCroSil-NiSil -18 800 C N 0 800C 22
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UMC800
Tipo Valor Valor EU (Referencia): Rango y tipode entrada de UMCB800
inferior del superior correspondientes
rango del rango
NiCroSil-NiSil 0 1472 F N 321472 F 23
R -18 1704 C R -20 1760 C 28
R 0 3100 F R -43200F 29
S -18 1704 C S 01600 C 30
S 0 3100 F S 322912 F 31
T -184 371 C T-200 400 C 40
T -300 700 F T-328 752 F 41
T -129 260 C T -50 150 C 34
T -200 500 F T -58 302 F 35
W_W26 -20 2320 C W_W26 -20 2320 C 52
W_W26 -4 4200 F W_W26 -44208 F 53
W5W26 -18 2316 C W5W26 -202320 C 54
W5W26 0 4200 F W5W26 -4 4208 F 55
W5W26 -18 1227 C n/c
W5W26 0 2240 F n/c
Platinel 0 1380 C PLTNL 01380C 118
Platinel 32 2516 F PLTNL 322516 F 119
Platinel 0 750 C PLTNL -70750 C 116
Platinel 32 1382 F PLTNL -94 1382 F 117
Pt100 -184 816 C Pt100 —200 800 C 68
Pt100 -300 1500 F Pt100 —328 1472 F 69
Pt100 -184 649 C n/c
Pt100 -300 1200 F n/c
Pt100 -184 316 C Pt100 -50 150 C 60
Pt100 -300 600 F Pt100 -58 302 F 61
Pt500 -184 649 C n/c
Pt500 -300 1200 F n/c
Pt1000 -40 260 C Pt1000 -50 400 C 120
Pt1000 -40 500 F Pt1000 -50 752 F 121
JIS100 -200 500 C JIS -200 500 C 78
JIS100 -328 932 F JIS -328 932F 79
JIS100 -200 260 C JIS 0 100C 72
JIS100 -328 500 F JIS 32 212F 73
Cu10 -20 250 C Cu10 -20 250C 84
Cu10 -4 482 F Cul0 -4 482F 85
YSI405 10 37.8 n/c
YSI405 50 100 n/c
Ohmios 0 200 Ohmios 0 200 86
Ohmios 0 500 n/c
Ohmios 0 1000 n/c
Ohmios 0 2000 Ohmios 0 2000 87
Ohmios 0 4000 n/c
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UMC800

Tipo Valor Valor EU (Referencia): Rango y tipode entrada de UMCB800
inferior del superior correspondientes
rango del rango

mA 4 20 mA 4 20 100

mA 0 20 mA 0 20 99

MV 0 10 mV 0 10 88

MV 0 50 mV 0 50 92

MV 0 100 mV 0100 95

MV -10 10 mV -10 10 89

MV -50 50 mV -50 50 93

MV -100 100 mV -100 100 96

MV -500 500 mV =500 500 98

Y 0 1 vV 01 101

Y 0 2 vV 0 2 103

Y 0 5 V 05 105

\% 0 10 vV 010 108

\% 1 5 V 15 107

\% -1 1 vV -1 1 102

\% -2 2 vV -2 2 104

\% -5 5 V 55 106

\% -10 10 V -10 10 109

Carbono 0 1250 mV n/c

Oxigeno -30 510 mV n/c
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Resumen del dimensionamiento y la disponibilidad del sistema

Tabla 43 — Resumen del dimensionamiento y la disponibilidad del sistema

Especificaciones C30 C50 C70 C70R
E/S analdgica y digital combinada 384 puntos 1920 puntos | 1920 puntos | 1920 puntos
Entradas analdgicas 142 puntos 960 puntos 960 puntos 960 puntos
Salidas analdgicas 40 puntos 200 puntos 200 puntos 200 puntos
Entradas de bloques Cantidad basada en la memoria disponible
Parametros de bloque Cantidad basada en la memoria disponible
Valores de bloque 375,000 375,000 375,000 375,000
Hojas de trabajo FDB 20 20 40 40
Bloques de funciones 400 2000 5000 5000
E/S local Si Si Si No
Bloques de circuito Cantidad basada en la memoria disponible
Registros Modbus utilizados por bloques esclavos 1024 1024 1024 1024
Bloques Modbus esclavos 32 32 32 32
Constantes numéricas Cantidad basada en la memoria disponible
Conectores de paginas 200 1000 2500 2500
Bloques de sistemas interconectados 32 32 32 32
Elementos de intercambio de datos entre 2240 2240 2240 2240
sistemas interconectados
Bloques de salida proporcional a la posicién Cantidad basada en la memoria disponible
Perfiles en reserva Configurable por el usuario
Bloques de rampa Cantidad basada en la memoria disponible
Recetas en reserva Configurable por el usuario
Capacidad de redundancia No No No Si
Comunicaciones redundantes con el host No No Si Si
Calendarios en reserva Configurable por el usuario
Segmentos por perfil 50 50 50 50
Bloques del secuenciador Cantidad basada en la memoria disponible
Secuencias en reserva Configurable por el usuario
Bloques de programadores de puntos Cantidad basada en la memoria disponible
de consigna
Bloques de elaborador de calendarios Cantidad basada en la memoria disponible
de puntos de consigna
Etiquetas de sefiales Cantidad basada en la memoria disponible
Bytes de Soft Wire Cantidad basada en la memoria disponible
Bloques de etapas Cantidad basada en la memoria disponible
Pasos por calendario 50 50 50 50
Pasos por secuencia 64 64 64 64
Compatibilidad con escaner de puerto doble No No No Si
Descriptores de etiquetas Cantidad basada en la memoria disponible
Bytes de texto Cantidad basada en la memoria disponible
Variables 2000 2000 2000 2000
Variables en una receta 50 50 50 50
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Recomendaciones para el equipamiento de fibra optica

Honeywell recomienda que utilice el siguiente equipamiento para distancias amplias:

Tabla 44 — Recomendaciones para el equipamiento de fibra 6ptica

Conmutador Ethernet

Conmutador Ethernet Moxa no gestionado, modelo EDS-308-
MM-SC con 6 puertos Ethernet 10/100, 2 puertos de fibra de
modo multiple con conectores SC (requiere alimentacion de
CCde 24 V)

Convertidor Convertidor de medios Moxa modelo IMC-101-M-SC con 1
puerto de fibra de modo multiple 10/100BaseT(X) a 100BaseFX
con conectores SC (requiere alimentacion de CC de 24 V)
Cable de fibra De modo multiple, duplex, 62,5/125 con conectores SC

en ambos extremos

Cable Ethernet de
cobre

Cable Ethernet blindado Cat5

Conector FO

Tipo SC

Figura 89 y la Figura 90 son ejemplos de configuraciones de distancia amplia

Moxa Switch
10100 EDS-308-Mb-5C 100100
HZa00
Copper
Main Rack =2PR8 | guitch bR HC 800
Rack 2
Rack1
Fibher Cahle
Distance 7A0M
Fiber Cabl 10100
iber Cahle
i Copper|  HC00
Distance 7A0M I -
hoxa Media
Carverter
IMC-101-h-5C
Mloxa Switch 2:':'” ao
EDS-308-MM-SC | Switch opper HCa00
As a Repeater Rack 4
Fibher Cahle
Distance 750
10M00
HZa00 Capper
Ratk3 hoxa Media
Canverter
[WC-101-0-5C

Figura 89 — Ejemplo n.° 1 de distancia amplia
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Fiber Cahle

Distance 70k

Moxa Switch Moxa Switch
EDS-308-mh-5C 100100 ncaoor 10100 EDS-308-MM-SC
. Caopper| Redundsrt |[Copper .
Switch Controller Rack Switch
10100 1000
Fiker Copper HCanoR |Copper Fiker
el R o Rack [ ool
Cistance 10/M 00 104100 Distance
750M Copper| HCY00R ([Copper 750M
I Rack 2
Moxa Media Moxa Media
Converter 104100 101100 Converter
IMC—1D1—M—SCI Copper| HCO00R |Copper IIMC-1D1-M-SC
D Rack 3

Fiber Cable
Distance 750K

: 10/100 100100
Moxa Switch
EDS-308-MM-SC | Switch Copper} HCS00R ) Copper
As a Repeater o Rack 4
) hoxa Media Mosxa Media
Fiber Cable Converter 100100 10100 Converter
Distance 750k HCO0o0R

-1 |:|1-M-SCI Zopper

O Rack s

S

Mioxa Switch
EDS-308-MM-5C
Az g Repeater

itch

Fiber Cable
Distance 750M

Copper IIMC—1D1—M—SC

Figura 90 — Ejemplo n.° 2 de distancia amplia
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacién remota (RTP)

Descripcion general

El panel de terminacion remota (RTP) proporciona una forma fécil de conectar el controlador HC900 al cableado

de campo. EI RTP integra algunos de los componentes tipicos conectados en forma externa, reduciendo el tiempo de
cableado y preparacién. También minimiza la necesidad de cables multiples con una conexion de un Unico tornillo,
expandiendo la conectividad de los terminales compartidos de los modulos de E/S.

Existen tres tipos de RTP: Consulte la pagina
« Entrada analdgica de 8 puntos 190
« Salida de relé 196

« Entrada analdgica/entrada digital/salida digital/salida analégica de 16 puntos 200

HC900 Controller

Cable (various

/ lengths available)

Shield drain wire

RTP mounted on
Terminals for field DIN rail

wiring

Figura 91 — Ejemplo de instalacion (no se muestra: el segundo RTP y el cable para entrada
analdgical/entrada digital/salida digital de alta capacidad)
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analdgica

Entrada analdgica

Entrada analégica de 8 puntos

Paso

Accion

1

ATENCION: Los RTP no se utilizan con los termopares.

ATENCION: Los RTPy los cables estan destinados a la instalacion permanente dentro de su propia carcasa.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).

* Retire las aletas troqueladas apropiadas del bloque de terminales para permitir el acoplamiento con
el médulo. Consulte la pagina 72.

* Conecte el cable deseado al médulo de entrada analdgica en el controlador. Elija entre:
900RTC-L010  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 1 metro de longitud
900RTC-L025  Conjunto de cables de baja tensiéon de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
900RTC-LO50  Conjunto de cables de baja tensién de terminal remoto, 5,0 metros de longitud

* Instale la etiqueta del médulo de entrada analdgica sobre la tapa del conector de médulo.

* Conecte el cable de drenaje blindado a las barras de conexién a tierra en la base del bastidor del
HC900. Todos los blindajes del cableado de campo deben estar conectados a tierra seguin se
describe en la seccién de conexion a tierra blindada (pagina 68).

Montar el RTP en el riel DIN.

* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.
* Conecte el cable al RTP.

Ajustar las posiciones SW1 a SW8 del interruptor DIP.

Ajuste cada posicion del interruptor DIP de entrada segun el tipo de entrada. Para la entrada n utilice el
interruptor n. Por ejemplo, para la entrada 1, utilice el interruptor 1, para la entrada 2 utilice el interruptor 2,
etc. Si no se utiliza una entrada, ajuste el interruptor DIP correspondiente en OFF.

M

|3}"7 Fuses: 80mA Time lag
Wickmann part

=

X | P

§—'¢

E

Ry | P

I I e
@ @ @ @ @ (=) UL/CSA approved

TB1 -

SW9
5WH
] D oy #3740080041

—=zo0 >Z O

Voltios, milivoltios: Ohmios:
—>Z0

Transmisor:

—>Z0 p—
o~ o
O~ o~

Miliamperios: RTD:

SWO9 es el interruptor de alimentacién eléctrica rojo para una fuente de 24 voltios. La extraccién/insercion
bajo tensién (RIUP) del médulo no se ve afectada si se utiliza el RTP.

Consulte la pagina 195 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminaciéon remota (RTP) - Entrada analégica
Entrada anal6gica de 8 puntos
Paso Accibn
4 Conectar el cableado de campo.
Consulte Figura 92 hasta Figura 98 para ver el cableado de campo. Se puede conectar cualquier tipo de
entrada a cualquiera de las 8 entradas. Después de conectar el cableado, verifique nuevamente que los
interruptores DIP estén correctamente ajustados para cada tipo de entrada (Paso 3).
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \
L \ \ PR SR P P
YoloJoralololaYXoXaXeXeYeXeXcX o e Xl
“\)|”5‘5”"2/‘ﬁ i"%" —_— = == /‘
2222254855253 % 552253275
LELE Y IR Y Y Y gle MY RIg YL r 218
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \
[ KX ' KX KX KX
%z 2 222222 2152125 532\z 252
\|<‘\fT‘ S PP P Gl Gle @UT Qo P
\ \
02003 VVDOROB DB
\ \
Vo \ \ \ \ \ \ \ \
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \
\ \ \ \ \ \ \
\ \
= > > > > > > >
Use % o ge) o kel o g o
swo g =4 =, S & & & =
power - N w > (63} (o)) —~ (e00)
switch
(Red 1/0)

Figura 92 — Terminales de entrada analégica

’+—®@j®®® @@@@j@@@

@iiﬁ§7

. Input 5
Input 2 Transmitter

Input 4 Transmitter Input 6 Input 7
Transmitter
Transmitter

TransmitterTransm'tter Input 8

Note:

You must set
switches 1- 8 for
transmitters.

OIOIO,

Transmitter
Figura 93 — Conexiones del transmisor de dos cables con una alimentacion eléctrica
de 24V de CC comun
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analdgica

Entrada anal6gica de 8 puntos

Paso Accién

0JO, @@0@0@@@@@0@@@

Note: You must set
switches 1- 8 for Milliamp.

@@ @ @ 6D @) E

+

mA
Input 6

mA
Input 3

mA

mA
Input 5

Input 7

Figura 94 — Conexiones de la entrada de miliamperios con unares
de derivacion de 250 ohmios

Note:You must set
switches 1- 8
for Volts, Millivolts

@@

V, mV
Input 1

V, mV

Input 3 vV, mv

Input 4

V, mV
Input 6

V, mV
Input 2

Input 5 Inp

Figura 95 — Conexiones de la entrada de voltios y milivoltios

Input 5 Input 7

| 3 wire

(@9 @
@ @@ ®(®

OO,

:| E wire
Input 4

Note: You must set
switches 1- 8 for RTD.

@@?
[

RTD
Input 1

3 wire
RTD

Input 2

3 wire
RTD

Input 3

RTD
Input 8

Input 6

Figura 96 — Conexiones de la entrada del RTD trifilar

?@Q@

mA
Input 8

istencia

@@0@9@0@@@0@??@@?_

?@@@

+
+

V, mV

ut 7 V, mV

Input 8
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminaciéon remota (RTP) - Entrada analégica

Entrada anal6gica de 8 puntos

Paso

Accion

000000,

Note

Install jumper

wires:
3-23
6-26
8-28
12-32
13-33
16-36
17-37

@@

Note:

You must set switches 1- 8

for Ohms.

@@ @

@@ @®

Input 5

Input 7

RTD/OHMS

2 wire

(D@ E®E

RTD/OHMS

2 wire

POOPDEOO®E@D®

()@ E

20-40

2 wire
RTD/OHMS

Input 1

LT

2 wire
RTD/OHMS

2 wire T

RTD/OHMS

2 wire

" |RTD/OHMS]

2 wire

RTD/OHMS

Input 2

Input 3

Input 4

Input 6

@

O OIO

2 wire
RTD/OHMS[

Input 8

Figura 97 — Conexiones del RTD bifilar o de la entrada de ohmios

Note:

You must set switches 1- 8
for Ohms.
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Figura 98 — Conexiones de hilo y cursor de realimentacion para actuadores
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analdgica

Especificaciones de precisién de entrada analégica

Alcance Precision del RTP + Precision de cable Médulo de entrada
moédulo de entrada analdgica + Precision de
analdgica RTP

RTD de Ptde 100 Q +0,1% del rango Rango de +0,04% (0,357 °C) +0,14% del rango

RTD JIS +0,1% del rango Rango de +0,12% (0,824 °C) +0,22% del rango

RTD de Cude 10 Q +0,1% del rango Rango de +0,57% (1,540 °C) +0,67% del rango

200 Q OHMIOS +0,1% del rango Rango de +0,07% (0,140 Q) +0,17% del rango

LINEAL de 0-10 mV +0,1% del rango Rango de +0,04% (0,004 mV) +0,14% del rango
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminaciéon remota (RTP) - Entrada analégica

Diagrama esquematico interno del RTP de entrada analdgica

HC900
Terminal Block J1 TB1
1 6 2

N
i

SW 1(2 250 Ohm

J

SW2(2) 2500hm

iaislindalindabalin

5 10 @ 27

6 20 8

o 9

SW3(2) 2500hm 28

7 19 ® 29

10

18 1"

17 _T—O/ 12
SW4(2) 250 0hm

10 16 @ 32

11 15 _L( 13
SW5(2) 2500hm

12 14 ® 33

14

13 13 C 15

14 12 —T_O/ 1
SW6(2) 250 Ohm

15 11 4 36

16 1 T_O/ 17

SW7(2) 2500hm 37

17 2 18

18 3 I_—_ 19

19 4 _T—o/ 20
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20 5 40
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21
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—\F—1 25
- ~\F3—— 30
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminaciéon remota (RTP) - Salida de relé

Salida de relé

Salida de relé

Paso

Accion

1

ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados a la instalacién permanente dentro de su propia
carcasa.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figure 84).

° Retire las aletas troqueladas apropiadas del bloque de terminales para permitir el acoplamiento con
el médulo. Consulte la pagina 72.

. Conecte el cable deseado al médulo de salida de relé en el controlador. Elija entre:
900RTC-HO10 Conjunto de cables de alta tensién de terminal remoto, 1 metro de longitud
900RTC-H025 Conjunto de cables de alta tension de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
900RTC-HO50 Conjunto de cables de alta tension de terminal remoto, 5,0 metros de longitud

ATENCION:
La alimentacion eléctrica de los cables esta limitada a 24 amperios por médulo a 60 °C
(140 grados F) y 32 amperios a 54 °C (129 grados F).

° Instale la etiqueta del mdédulo de salida de relé sobre la tapa del conector de médulo.
° Conecte el cable de drenaje blindado a las barras de conexion a tierra en la base del bastidor del

HC900. Todos los blindajes del cableado de campo deben estar conectados a tierra segun se
describe en la seccién de conexion a tierra blindada (pagina 68).

Montar el RTP al riel DIN.
Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

Conecte el cable al RTP.

Ajustar las posiciones SW1 a SW8 del interruptor.

M
EOREOEOO| s
Wickmann part #3741630041
0 1 0 1 0 1 0 1 UL/CSA approved for 250V
SW1 SW3 S5 SW7

0 1 0 1 0 1 0 1
sW2 SWi SW6 Swa

TB1

Se admite la extraccion / insercion del médulo bajo tension (RIUP) desconectando los ocho interruptores a
fin de permitir la extraccién del médulo desde el bastidor sin provocar arcos. Consulte la pagina 70 para
obtener mas informacion.

Consulte la pagina 198 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalaciéon de paneles de terminacién remota (RTP) - Salida de relé

Salida derelé

Paso Accién
4 Conectar el cableado de campo.
(@) [®] § [©] [S]1 R [C) [@) (@] [@) (@) [S] § [©] [@)
z Z| |z Zl 1z z z z =z Z| |z zZ
o allo alla a a a a alla [a)
< | |I< | 1L < < < < | |< <
9 S8 = I S 9 S 9 alle S
% A ? bl e @ N @
o) o) > > '
a a & (8 [8 [8) [8 8
ODOOOWEOO®O®® WM 0@ i i @ a0 ad@®d e

ATENCION

« La alimentacion eléctrica de los cables esta limitada a 24 amperios por médulo a 60 °C (140
grados F) y 32 amperios a 54 °C (129 grados F).

« Como se muestra en el esquema, cada conmutador es unipolar de una direccién (SPST) y abre
y cierra un cable del cableado de relé. Si su aplicacion requiere la apertura y el cierre en ambos
extremos del cableado de carga, entonces sera necesario un conmutador de dos polos de una
direccion (DPST) externo.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Salida de relé

Diagrama esquemaético interno del RTP de salida de relé

HC900
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Apéndice: Instalaciéon de paneles de terminacién remota (RTP) - Salida de relé

Posiciones y colores de los cables del RTP (aplicable a la entrada analégica de 8 puntos y a la salida
derelé)

Numero de par trenzado Posicién TB del médulo HC900 Conector J1 del RTP Color
1 1 6 Negro
2 7 Rojo
2 4 9 Negro
5 10 Blanco
3 6 20 Negro
7 19 Verde
4 9 17 Negro
10 16 Azul
5 11 15 Negro
12 14 Amarillo
6 14 12 Negro
15 11 Marrén
7 16 1 Negro
17 2 Naranja
8 19 4 Rojo
20 5 Blanco
9 3 8 Rojo
8 18 Verde
10 13 13 Rojo
18 3 Azul
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analdgica

Entrada analdgica/Entrada digital/Salida digital/Salida analdgica

Se utiliza un Unico RTP de entrada digital/salida digital/salida anal6gica y cable con los siguientes mddulos:

* Salida anal6gica de 4 puntos
* Entrada digital de contactos de 16 puntos
* Entrada digital de CC de 16 puntos
* Entrada digital de CA de 16 puntos
* Salida digital de CC de 16 puntos
* Salida digital de CA de 8 puntos
* Salida analégica de 8 puntos
Se utilizan dos RTP de entrada digital/salida

digital/salida analégica y cables con los siguientes médulos:

Consulte la pagina
200
202
203
205
206
208
212

Consulte la pagina

* Salida anal6gica de 16 puntos 215
* Entrada anal6gica de 16 puntos 216
* Salida digital de CC de 32 puntos 219
* Entrada digital de CC de 32 puntos 221
Salida analégica de 4 puntos
Paso Accion
1 ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados para la instalacion permanente dentro de su

propia carcasa.

el médulo. Consulte la pagina 72.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).

° Retire las aletas troqueladas apropiadas del bloque de terminales para permitir el acoplamiento con

* Conecte el cable deseado al médulo de salida analdgica en el controlador. Elija entre:
900RTC-LO10  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 1 metro de longitud
900RTC-L025  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
900RTC-LO50  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 5,0 metros de longitud

° Instale la etiqueta del mdédulo de salida analdgica sobre la tapa del conector de modulo.
* Conecte el cable de drenaje blindado a las barras de conexién a tierra en la base del bastidor del

HC900. Todos los blindajes del cableado de campo deben estar conectados a tierra segun se
describe en la seccién de conexidn a tierra blindada (pagina 68).

2 Montar el RTP al riel DIN.
Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

Conecte el cable al RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida
analogica

Salida anal6gica de 4 puntos

Paso Accion

3 Ajustar/verificar las posiciones del puente como se muestra a continuaciéon para su uso
con un médulo de salida anal6gica.

]

42 J4 J5 Ja
) [ [ -]
53 J5 5z J
SW o) ) [ -

[ W] Jumper open
(MEW | Jumper closed

SW1 no se utiliza. La extraccion/insercion bajo tension (RIUP) del médulo no se ve afectada si se utiliza el RTP.

Consulte la pagina 211 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.

4 Conectar el cableado de campo.

LOADS ARE 0 to 750 ohm

| | | ]
Q|- ) I\ Ql® al<
3¢ 3|2 elE: 32

OIOOXOXCICEGIOION NG I PACR CY EX CATAEX R

‘YO;‘VO; ‘7% ‘7% '7% ‘7% 707707
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida
analdgica

Entrada digital de contactos de 16 puntos

Paso Accion

1 ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados para la instalacion permanente dentro de su
propia carcasa.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).

* Retire las aletas troqueladas apropiadas del panel de terminales para permitir el acoplamiento con
el modulo. Consulte la pagina 72.

* Conecte el cable deseado al médulo de entrada digital de contactos de 16 puntos en el controlador.
Elija entre:

900RTC-LO10  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 1 metro de longitud
900RTC-L025  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
900RTC-LO50  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 5,0 metros de longitud

* Instale la etiqueta del médulo de entrada digital de contactos de 16 puntos sobre la tapa del
conector de médulo.

* Conecte el cable de drenaje blindado a las barras de conexién a tierra en la base del bastidor del
HC900. Todos los blindajes del cableado de campo deben estar conectados a tierra del modo
descrito en la seccion de conexion a tierra blindada (pagina 68).

2 Montar el RTP al riel DIN.
* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

* Conecte el cable al RTP.

3 Ajustar las posiciones del puente como se muestra a continuacion para el médulo de entrada digital
de contactos de 16 puntos.

1 Jz2 M Jb Jg
[ [ [ ]

33 Js J7 J9
SW [ [ . -]

[ =] Jumper open
(MM | Jumper closed

SW1 no se utiliza. La extraccion/insercién bajo tension (RIUP) del moédulo no se ve afectada si se utiliza el RTP.

Consulte la pagina 211 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analogica

Entrada digital de contactos de 16 puntos

Paso

Accién

4

Conectar el cableado de campo.

2

198041

Entrada digital de CC de 16 puntos

Paso Accion

1 ATENCION: Los RTPy los cables estan destinados a la instalacion permanente dentro de su propia carcasa.
ATENCION: El RTP combina los dos grupos de 8 entradas en un grupo de 16.
Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).

* Retire las aletas troqueladas apropiadas del panel de terminales para permitir el acoplamiento con
el médulo. Consulte la pagina 72.

* Conecte el cable deseado al médulo de entrada digital de CC de 16 puntos en el controlador. Elija entre:
900RTC-LO10  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 1 metro de longitud
900RTC-L025 Conjunto de cables de baja tensién de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
900RTC-LO50  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 5,0 metros de longitud

* Instale la etiqueta del médulo de entrada digital de CC de 16 puntos sobre la tapa del conector de médulo.

* Conecte el cable de drenaje blindado a las barras de conexion a tierra en la base del bastidor del
HC900. Todos los blindajes del cableado de campo deben conectarse a tierra segun se describe
en la seccién de conexion a tierra blindada (pagina 68).

2 Montar el RTP al riel DIN.

* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

* Conecte el cable al RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analdgica

Entrada digital de CC de 16 puntos
Paso Accion
3 Ajustar/verificar las posiciones del puente como se muestra a continuacién para el médulo

de entrada digital de 16 puntos.

1 J2 J J6 Jg
o) - &[]
0 J3 J5 J7 Ja
SW1 o) [ [ -]
TB1 I—
[ mEE Jumper open
(MM | Jumper closed

Se admite la extraccion / insercidon del médulo bajo tension (RIUP) desconectando el interruptor SW1 a fin de

permitir la extraccién del médulo desde el bastidor sin provocar arcos. Consulte la pagina 70 para obtener

mas detalles.

ATENCION: SW1 sélo desconecta el terminal positivo, no ambos extremos del suministro de CC.

Consulte la pagina 211 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
4 Conectar el cableado de campo.

Nota: SDC+ en la siguiente figura que muestra el cableado se refiere a la tension que se desconecta de

estos terminales de tornillo cuando se abre el interruptor SW1 (0).

_|| | || |_./\}L Install jumper wires
DC Supply
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analogica
Entrada digital de CA de 16 puntos
Paso Accion
1 ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados a la instalacion permanente dentro de su propia
carcasa.

ATENCION: El RTP combina los dos grupos de 8 entradas en un grupo de 16.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).

* Retire las aletas troqueladas apropiadas del panel de terminales para permitir el acoplamiento con
el moédulo. Consulte la pagina 72.

* Conecte el cable deseado al médulo de entrada digital de CA de 16 puntos en el controlador. Elija
entre:

900RTC-HO10  Conjunto de cables de alta tensién de terminal remoto, 1 metro de longitud
900RTC-H025 Conjunto de cables de alta tension de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
900RTC-H050 Conjunto de cables de alta tension de terminal remoto, 5,0 metros de longitud

* Instale la etiqueta del médulo de entrada digital de CA de 16 puntos sobre la tapa del conector de
madulo.

* Conecte el cable de drenaje blindado a las barras de conexién a tierra en la base del bastidor del
HC900. Todos los blindajes del cableado de campo deben conectarse a tierra segun se describe
en la seccién de conexion a tierra blindada (pagina 68).

2 Montar el RTP al riel DIN.
* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

* Conecte el cable al RTP.

3 Ajustar/verificar las posiciones del puente como se muestra a continuacion.

- ]

1 Jz2 M J6 Jg
[wm [ww) [

Ji| J5 57 J9
SW o) o) [ -

[ W Jumper open
(MEE | Jumper closed

Se admite la extraccion / inserciéon del moédulo bajo tension (RIUP) desconectando el interruptor SW1 a fin de
permitir la extraccién del médulo desde el bastidor sin provocar arcos. Consulte la pagina 70.

ATENCION: SW1 sélo desconecta L1, no ambos extremos de la linea de suministro de CA.

Consulte la pagina 211 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analdgica

Entrada digital de CA de 16 puntos

Paso

Accion

4

Conectar el cableado de campo.

Nota: S-L1 en la siguiente figura que muestra el cableado se refiere a la tensiéon que se desconecta de estos
terminales de tornillo cuando se abre el interruptor SW1 (0).

L2

—@—OJ\J-Q— Install jumper wires

L1

Salida digital de CC de 16 puntos

Paso

Accion

1

ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados a la instalacion permanente dentro de su propia carcasa.

ATENCION: La salida digital de CC de 16 puntos tiene una capacidad nominal de 8 amperios por
modulo y 1 amperio por salida. Esta limitada a 4 amperios por grupo de 8.

ATENCION: El RTP combina los dos grupos de 8 salidas en un grupo de 16.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).

Retire las aletas troqueladas apropiadas del panel de terminales para permitir el acoplamiento con
el modulo. Consulte la pagina 72.

Conecte el cable deseado al médulo de salida digital de CC de 16 puntos en el controlador. Elija entre:
900RTC-LO10  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 1 metro de longitud
900RTC-L025 Conjunto de cables de baja tensién de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
900RTC-LO50  Conjunto de cables de baja tension de terminal remoto, 5,0 metros de longitud

Instale la etiqueta de salida digital de CC de 16 puntos sobre la tapa del conector de médulo.

Conecte el cable de drenaje blindado a las barras de conexion a tierra en la base del bastidor del
HC900. Todos los blindajes del cableado de campo deben conectarse a tierra segun se describe
en la seccién de conexion a tierra blindada (pagina 68).
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida
analogica

Salida digital de CC de 16 puntos

Paso Accién

2 Montar el RTP al riel DIN.

* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

* Conecte el cable al RTP.

3 Ajustar/verificar las posiciones del puente como se muestra a continuacion.

IR

g2 M J6 J8
o () = [

5 Js 57 a9
SWI [ ] ] .

[ W) Jumper open
(MM | Jumper closed

Se admite la extraccion / inserciéon del médulo bajo tension (RIUP) desconectando el interruptor SW1 a fin de
permitir la extraccion del médulo desde el bastidor sin provocar arcos. Consulte la pagina 70.

ATENCION: SW1 sélo desconecta el terminal positivo, no ambos extremos del suministro de CC.

Consulte la pagina 211 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida
analdgica

Salida digital de CC de 16 puntos

Paso Accion

4 Conectar el cableado de campo.

Nota: SDC+ en la siguiente figura que muestra el cableado se refiere a la tensiéon que se desconecta de
estos terminales de tornillo cuando se abre el interruptor SW1 (0).

||| —e"\ro— Install jumper wire

DC Supply

Nota: Las salidas de CC proporcionan una proteccién contra sobrecarga electrénica en el médulo, pero
la adicién de un fusible (ver ilustracion) protege el cableado.

Salida digital de CA de 8 puntos

Paso Accién

1 ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados a la instalacion permanente dentro de su propia carcasa.

ATENCION: La salida de CA de 8 puntos esta limitada a un méaximo de 2 amperios por salida para
cualquier voltaje de CA, a 6 amperios por RTP para 240 V de CA 'y a 8 amperios por RTP para 120 V de CA.

ATENCION: El RTP combina las 8 salidas aisladas en un grupo de 8.
Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).

* Retire las aletas troqueladas apropiadas del panel de terminales para permitir el acoplamiento con
el modulo. Consulte la pagina 72.

* Conecte el cable deseado al mddulo de salida digital de CA de 8 puntos en el controlador. Elija entre:
900RTC-HO010 Conjunto de cables de alta tension de terminal remoto, 1 metro de longitud
900RTC-H025 Conjunto de cables de alta tensién de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
900RTC-HO50 Conjunto de cables de alta tension de terminal remoto, 5,0 metros de longitud

* Instale la etiqueta de salida digital de CA de 8 puntos sobre la tapa del conector de médulo.

* Conecte el cable de drenaje blindado a las barras de conexion a tierra de la base del bastidor del
HC900. Todos los blindajes del cableado de campo deben conectarse a tierra segun se describe
en la seccion de conexion a tierra blindada (pagina 70).
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analogica

Salida digital de CA de 8 puntos

Paso

Accién

2

Montar el RTP al riel DIN.

* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

* Conecte el cable al RTP.

Ajustar/verificar las posiciones del puente como se muestra a continuacién.

1 42 M
(-]

J3 J5

J6

J7

J8

J9

SW ) ] ] ]

[ ] Jumper open
(MM | Jumper closed

Se admite la extraccion / insercion del médulo bajo tension (RIUP) desconectando el interruptor SW1 a fin de
permitir la extraccién del médulo desde el bastidor sin provocar arcos. Consulte la pagina 70.

ATENCION: SW1 sélo desconecta L1, no ambos extremos de la linea de suministro de CA.

Consulte la pagina 211 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida
analdgica

Salida digital de CA de 8 puntos

Paso Accion

4 Conectar el cableado de campo.

PRECAUCION: Los terminales S-L1 de la figura de cableado siguiente estan activos cuando
el conmutador SW1 esté activado (1).

AN [sp] <t (o) © N~ [0}
2lE g5 155 25 (G 12lE [l 2=
b =) o2 012 o2 o2 |Isl2 o2 o] =
Slo 20 2o Llklo Lklo [Elo Lzlo | (o)

L1

Nota: Las salidas de CA ya cuentan con fusible a nivel individual en el médulo, pero la adicién de un fusible
en éste protege el cableado.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida
analogica

Posiciones y colores de los cables del RTP (aplicable a la salida anal6égica de 4 puntos, a la entrada
digital de 16 puntos, a la salida digital de 16 puntos y a la salida digital de 8 puntos)

Numero de par trenzado Posicién TB del médulo HC900 Conector J1 del RTP Color
1 1 6 Negro
2 7 Rojo
2 4 9 Negro
5 10 Blanco
3 6 20 Negro
7 19 Verde
4 9 17 Negro
10 16 Azul
5 11 15 Negro
12 14 Amarillo
6 14 12 Negro
15 11 Marron
7 16 1 Negro
17 2 Naranja
8 19 4 Rojo
20 5 Blanco
9 3 8 Rojo
8 18 Verde
10 13 13 Rojo
18 3 Azul

Esquema interno del RTP (aplicable a la salida analégica de 4 puntos, la entrada digital de 16 puntos,
la salida digital de 16 puntos y la salida digital de 8 puntos)

RTP
J2 J3 Ja J5
I e N I I e s

Terminal ol e jos 3 )

Block KT c c c cl SW SPST 51
1 6 1
2 7 3,
3 8 4
4 9 [
5 10 z
6 20 g
7 19 m
8 18 1
9 17 12

14
10 16 15
16
17
18
14
20
J9 J7 J8 J6 1
O O A e :
24
I L .
19 4 N N L L ol
20 5 i i i l 5
13 13 0
14 12 4
15 11 33,
18 3 2
17 2 32
16 1 B
11 15 —1%_
12 14 A0
T CON4
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida
analdgica

Salida analégica de 8 puntos

Paso Accion

1 ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados a la instalacién permanente dentro de su propia
carcasa.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).
* Retire las aletas troqueladas apropiadas del panel de terminales para permitir el acoplamiento con
el modulo. Consulte la pagina 72.

* Conecte el extremo del bloque de terminales del conjunto de cables deseado al médulo de salida
analogica de 8 puntos en el controlador. Elija entre:
900RTC-B810 Conjunto de cables de terminal remoto, 1 metro de longitud

900RTC-B825 Conjunto de cables de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
900RTC-B850 Conjunto de cables de terminal remoto, 5,0 metros de longitud

* Instale la etiqueta de salida analdgica de 8 puntos sobre la tapa del conector de modulo.

* Conecte el cable de drenaje blindado a las barras de conexion a tierra en la base del bastidor del
HC900. Todos los blindajes del cableado de campo deben conectarse a tierra segun se describe en
la seccion de conexion a tierra blindada (pagina 68).

2 Montar el RTP al riel DIN.

* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.
* Conecte el cable al RTP.

3 Ajustar/verificar las posiciones del puente de cada RTP como se muestra a continuacion.

1 J2 M J6 Jg
m) ) [

3 J5 J7 J9
SW [ [ . -]

[ | Jumper open
(MEE | Jumper closed

Se admite la extraccion / insercidon del médulo bajo tension (RIUP) desconectando el interruptor SW1 a fin de
permitir la extraccion del médulo desde el bastidor sin provocar arcos. Consulte la pagina 70.

ATENCION: SW1 abre el extremo + de la alimentacién de 24 V externa para que sea posible la extraccién /
insercion del médulo bajo tensién (RIUP).

Consulte la pagina 214 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analogica
Salida analdgica de 8 puntos
Paso Accion
4 Conectar el cableado de campo.
~ LOADS ARE 0 to 750 ohm
o)
<
al ETC.
Lo
Q<
RTP A for @@@@@@ﬁ @ COBROBO®
B P T N AN A A AL AL A A
Inputs 1to 8 O/;QQXO,\ %%%%% %%%%%%g%
o%@@@@@@@@@@@@@@@@@@
A&
X EXT +24V |nstall 24V wires as shown:
22t0 10
| | ‘ EXT 24V RTN 2910 12
External 24VDC supply g:xgim :g ?1
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analdgica

Posiciones y colores de los cables A del RTP (para el disefio del conjunto de cables, aplicable
a la salida analdgica de 8 puntos)

NUmero de par trenzado Posicion TB del médulo HC900 Conector J1 del RTP A Color
del cable A
1 1 6 Negro
2 7 Rojo
2 4 9 Negro
5 10 Blanco
3 6 20 Negro
7 19 Verde
4 36 17 Negro
35 16 Azul
5 36 15 Negro
35 14 Amairillo
6 10 12 Negro
11 11 Marrén
7 12 1 Negro
13 2 Naranja
8 15 4 Rojo
16 5 Blanco
9 3 8 Rojo
8 18 Verde
10 9 13 Rojo
14 3 Azul
RTP A
J2 J3 J4 J5
L+ L 1 L1 [ ]
HC900 ‘ | 1 B ‘ ] —o 0—
Terminal ve i ¥ ¥
Block i c1 (H] c1 (] SWSPST TB1
1 6 :
2 7 z
3 8 4
4 o s
5 10 T
6 20 [
7 19 i
8 18 1
36 17 T
35 16 s
16|
17
18
16 |
J9 J7 B e en
B e e - 22
CJ1 C1CaC] e :
' i o =
e ! N VAR | L A | .
16 5 cf i i cr -
9 13 0
10 12 —21]
11 11 N —
14 3 24
13 2] s
12 1 En
36 15— i
35 14 a0
— CONdD
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analogica
Salida anal6gica de 16 puntos
Paso Accibn
1 ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados a la instalacién permanente dentro de su propia
carcasa.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).
* Retire las aletas troqueladas apropiadas del panel de terminales para permitir el acoplamiento con
el médulo. Consulte la pagina 72.

* Conecte el extremo del bloque de terminal del conjunto de cables deseado al médulo de salida
analdgica de 16 puntos en el controlador. Elija entre:
900RTC-3210 Conjunto de cables de terminal remoto, 1 metro de longitud

900RTC-3225 Conjunto de cables de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
900RTC-3250 Conjunto de cables de terminal remoto, 5,0 metros de longitud

* Instale la etiqueta de salida analdgica de 16 puntos sobre la tapa del conector de médulo.

* Conecte ambos cables de drenaje blindado a las barras de conexién a tierra en la base del bastidor
del HC900 Todos los blindajes del cableado de campo deben conectarse a tierra seguin se
describe en la seccion de conexion a tierra blindada (pagina 68).

2 Montar los RTP al riel DIN.

* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

* Conecte los cables a los RTP. Los cables tienen las marcas “RTP A” y “RTP B”. En el paso 4, RTP
A se conectara a las entradas 1-10 y RTP B a las entradas 9-16. Puede escribir en las etiquetas de
los RTP para distinguirlos.

* Nota: Las entradas 9 y 10 estan conectadas entre ambos RTP.

3 Ajustar/verificar las posiciones del puente de cada RTP como se muestra a continuacion.

1 J2 M J6 Jg
) ) [

53 J5 57 J9
SWI [ [ . -

[ W) Jumper open
(MM | Jumper closed

Se admite la extraccion / inserciéon del moédulo bajo tension (RIUP) desconectando el interruptor SW1 a fin de
permitir la extraccion del médulo desde el bastidor sin provocar arcos. Consulte la pagina 70.

ATENCION: SW1 abre el extremo + de la alimentacion de 24 V externa para que sea posible la extraccion /
inserciéon del médulo bajo tension (RIUP).

Consulte la pagina 214 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analdgica

Salida analégica de 16 puntos

Paso

Accion

4

Conectar el cableado de campo.

LOADS ARE 0 to 750 ohm

AO-2

A
RTP A for %%
Outputs 1 to 8, 9+ and 10+

@@@@@@@H BOOOOBOD
ooﬁ?%fé@@@@@@@@@@@@@@@@@
X
x EXT +24V  |nstall 24V wires as shown:

External 24VDC supply

22t0 10
|‘ EXT 24V RTN 29 t0 12
24VRTN to 9
24VRTN to 11

Entrada anal6gica de 16 puntos

Paso

Accion

1

ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados a la instalacion permanente dentro de su propia
carcasa.

ATENCION: EI RTP con la etiqueta “DI, DO, AO RTP ASSY” con puentes J2-J9 es el adecuado para
la entrada analdgica de 16 puntos.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).
* Retire las aletas troqueladas apropiadas del panel de terminales para permitir el acoplamiento con
el modulo. Consulte la pagina 72.

* Conecte el extremo del bloque de terminales del conjunto de cables deseado al médulo de entrada
analdgica de 16 puntos del controlador. Elija entre:
900RTC-3210 Conjunto de cables de terminal remoto, 1 metro de longitud

900RTC-3225 Conjunto de cables de terminal remoto, 2,5 metros de longitud

* Instale la etiqueta de entrada analdgica de 16 puntos sobre la tapa del conector de médulo.

* Conecte ambos cables de drenaje blindado a las barras de conexion a tierra en la base del bastidor
del HC900 Todos los blindajes del cableado de campo deben conectarse a tierra segun se
describe en la seccién de conexidn a tierra blindada (pagina 68).
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Apéndice

: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analdgica/Entrada digital/Salida digital/Salida
analogica

Entrada

analégica de 16 puntos

Paso

Accién

2

Montar los RTP al riel DIN.

* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

* Conecte los cables a los RTP. Los cables tienen las marcas “RTP A” y “RTP B”. En el paso 4, RTP
A se conectara a las entradas 1-10 y RTP B a las entradas 9-16. Puede escribir en las etiquetas de
los RTP para distinguirlos.

* Nota: Las entradas 9 y 10 estan conectadas entre ambos RTP.

Ajustar/verificar las posiciones del puente de cada RTP como se muestra a continuacion.

- ]

1 J2 J4 J6 Jg
o) [ [

53 J5 5 J
SW [ ) . .

[ =] Jumper open
(MM | Jumper closed

Se admite la extraccion / insercidon del médulo bajo tension (RIUP) desconectando el interruptor SW1 a fin de
permitir la extraccion del médulo desde el bastidor sin provocar arcos. Consulte la pagina 70.

ATENCION: SW1 abre el circuito de corriente en el extremo de conexidn atierra para que sea posible
la extraccion /insercion del médulo bajo tensién (RIUP), pero la tensién sigue presente en el extremo
positivo en los terminales del RTP y del modulo.

Consulte la pagina 223 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida
analdgica

Entrada anal6gica de 16 puntos
Paso

Accion
4

Conectar el cableado de campo. Consulte lailustracién adecuada para el tipo de entrada analégica que utiliza.

POOOPEOPOPOODPOPRPEGPOBO®
RTP A for ?%2%%25222
inputs 1 to 10 A

> =
1

+0
+0
+GN\
+ON\
-GN\
-ON\
+IN

RTP B for
inputs 9 to 16

NGO ®
_OLN\@ ®

Tenga en cuenta que las entradas 9 y 10 estan conectadas a través de RTP Ay RTP

B
Figura 99 — Conexiones de la entrada de tension

RTP A for

inputs 1 to
10

@@@%®@£$©®®@@@
ZZZzZ Zz2Z Z zZ Z
inputs 11 O ®®
w0 O 0o o0 0 ((m
016 ©58%28%58383%8%%85
POOPPDVOBRDD

No se incluye: se recomiendan fusibles de circuito de corriente externos.

De forma adicional, conecte los siguientes terminales en el RTP A: 3-22, 4-23, 7-24, 8-25, 15-26, 16-27, 19-29, 20-30
En el RTP B conecte los terminales siguientes: 1-22, 2-23, 5-24, 6-25, 13-26, 14-27, 17-28, 18-29
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analogica

Entrada

analégica de 16 puntos

Paso

Accién

Figura 100 — Conexiones de tensidn con un transmisor bifilar

Salida digital de CC de 32 puntos

Paso

Accion

1

ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados a la instalacion permanente dentro de su propia
carcasa.

ATENCION: La salida digital de CC de 32 puntos tiene una capacidad limitada de 6 amperios por RTP
y 0,5 amperios por salida.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).
* Retire las aletas troqueladas apropiadas del panel de terminales para permitir el acoplamiento con
el médulo. Consulte la pagina 72.

* Conecte el extremo del bloque de terminales del conjunto de cables deseado al médulo de salida
digital de 32 puntos en el controlador. Elija entre:
900RTC-3210 Conjunto de cables de terminal remoto, 1 metro de longitud

900RTC-3225 Conjunto de cables de terminal remoto, 2,5 metros de longitud

* Instale la etiqueta de salida digital de CC de 32 puntos sobre la tapa del conector de médulo.

* Conecte ambos cables de drenaje blindado a las barras de conexion a tierra en la base del bastidor
del HC900 Todos los blindajes del cableado de campo deben conectarse a tierra segun se
describe en la seccion de conexion a tierra blindada (pagina 68).

Montar los RTP al riel DIN.

* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

* Conecte los cables a los RTP. Los cables tienen las marcas “RTP A” y “RTP B”. En el paso 4, RTP
A se conectara a las salidas 1-16 y RTP B a las salidas 17-32. Puede escribir en las etiquetas de
los RTP para distinguirlos.

Ajuste/verifique las posiciones de los puentes en cada RTP como se muestra a continuacion.

IR

1 42 J4 J6 48
(= (= @ ] [
J3 J5 Jz Ja
s [ ] [(- [

[ W) Jumper open
(MM | Jumper closed

Se admite la extraccion / insercion del médulo bajo tension (RIUP) desconectando el interruptor SW1 a fin de
permitir la extraccion del médulo desde el bastidor sin provocar arcos. Consulte la pagina 70.

ATENCION: SW1 abre el circuito de corriente en el extremo de conexidn atierra para que sea posible
la extraccion / insercion del médulo bajo tensién (RIUP), pero la tensién sigue presente en el extremo
positivo en los terminales del RTP y del médulo.

Consulte la pagina 223 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analdgica

Salida digital de CC de 32 puntos

Paso

Accion

Conectar el cableado de campo.

Install jumper wire

o [

RTP A for
outputs 1 to 16

DC Supply

Install jumper wire

—s o l[1[H-

RTP B for outputs

17 to 32

DC Supply

se refiere al extremo conmutado negativo del suministro de CC.

Nota: SDC

Nota: Los terminales 9 y 11 (CC) se conectan a través del cable del RTP. Lo mismo sucede con los

terminales 10y 12 (CC+).
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analogica

Entrada

digital de CC de 32 puntos

Paso

Accién

1

ATENCION: Los RTP y los cables estan destinados a la instalacion permanente dentro de su propia
carcasa.

Montar el conjunto de cables del RTP en el controlador HC900 (Figura 91).
* Retire las aletas troqueladas apropiadas del panel de terminales para permitir el acoplamiento con
el moédulo. Consulte la pagina 72.

* Conecte el extremo del bloque de terminales del conjunto de cables deseado al médulo de entrada
digital de 32 puntos en el controlador. Elija entre:
900RTC-3210 Conjunto de cables de terminal remoto, 1 metro de longitud

900RTC-3225 Conjunto de cables de terminal remoto, 2,5 metros de longitud
* Instale la etiqueta del moédulo de entrada digital de CC de 32 puntos sobre la tapa del conector de
modulo.

* Conecte ambos cables de drenaje blindado a las barras de conexién a tierra en la base del bastidor
del HC900 Todos los blindajes del cableado de campo deben conectarse a tierra segun se
describe en la seccion de conexion a tierra blindada (pagina 68).

Montar los RTP al riel DIN.

* Enclavada al riel. Consulte la pagina 225.

* Conecte los cables a los RTP. Los cables tienen las marcas “RTP A” y “RTP B”. En el paso 4, RTP
A se conectara a las entradas 1-16 y RTP B a las entradas 17-32. Puede escribir en las etiquetas
de los RTP para distinguirlos.

Ajuste/verifique las posiciones de los puentes en cada RTP como se muestra a continuacion.

- ]

1 J2 J4 J6 Jg
o) [ [

53 J5 5 J
SW [ ) . .

[ EEE] Jumper open
(MEE | Jumper closed

Se admite la extraccion / insercion del médulo bajo tension (RIUP) desconectando el interruptor SW1 a fin de
permitir la extraccion del médulo desde el bastidor sin provocar arcos. Consulte la pagina 70.

Consulte la pagina 223 para ver el diagrama esquematico interno del RTP.
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida
analdgica

Entrada digital de CC de 32 puntos

Paso Accion

4 Conectar el cableado de campo.

RTP A for
inputs 1 to 16

.../\,,_llllh Install jumper wires

DC Supply

RTP B for inputs| 4
17 to 32 3

P |||I|' Install jumper wires
DC Supply

Nota: SDC+ se refiere al extremo conmutado positivo del suministro de CC.

Nota: Los terminales 9 y 11 (CC) se conectan a través del cable del RTP. Lo mismo sucede con los
terminales 10 y 12 (CC-).
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Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analédgica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analogica

Posiciones y colores de los cables del RTP A (para el disefio del conjunto de cables, aplicable
a la entrada analdgica de 16 puntos, la entrada digital de 32 puntos y la salida digital de 32 puntos)

Ndmero de par trenzado Posicion TB del médulo HC900 Conector J1 del RTP A Color
del cable A
1 1 6 Negro
2 7 Rojo
2 4 9 Negro
5 10 Blanco
3 6 20 Negro
7 19 Verde
4 18 17 Negro
17 16 Azul
5 18 15 Negro
17 14 Amarillo
6 10 12 Negro
11 11 Marron
7 12 1 Negro
13 2 Naranja
8 15 4 Rojo
16 5 Blanco
9 3 8 Rojo
8 18 Verde
10 9 13 Rojo
14 3 Azul
RTP A
J2 J3 J4 J5
I I N e I swi
HC900 | | ‘ | /] ‘ —o o—
Terminal s s s 4
Block i c1 c1 c1 [} SWSPST TE1
1 6 :
2 7 3
3 8 d
4 9 3
5 10 T
6 20 2
7 19 o
8 18 1
18 17 13
17 16 =
18
17
18
14
Jo J7 J8 J6 i
I I e 2
T OIT T T .
15 4 J L J J poa
16 5 i & ol T 2
9 13 20
10 12 i
11 11 a1
14 3 A
13 2 a5
12 1 iz
18 15 -
17 14 40
T COMN40
(continuacién)
Revision 15 HC900 Hybrid Controller Installation and User Guide 223

1/08



Apéndice: Instalacion de paneles de terminacion remota (RTP) - Entrada analégica/Entrada digital/Salida digital/Salida

analdgica

Posiciones y colores de los cables del RTP B (para el disefio del conjunto de cables, aplicable
a la entrada analdgica de 16 puntos, la entrada digital de 32 puntos y la salida digital de 32 puntos)

NUmero de par trenzado Posicion TB del médulo HC900 Conector J1 del RTP B Color
del cable B
1 19 6 Negro
20 7 Rojo
2 22 9 Negro
23 10 Blanco
3 24 20 Negro
25 19 Verde
4 36 17 Negro
35 16 Azul
5 36 15 Negro
35 14 Amairillo
6 28 12 Negro
29 11 Marrén
7 30 1 Negro
31 2 Naranja
8 33 4 Rojo
34 5 Blanco
9 21 8 Rojo
26 18 Verde
10 27 13 Rojo
32 3 Azul
RTP B
J2 J3 J4 J5
| L I L 1 [ ]
HC900 | | | | | | | | e
Terminal o w o W )
Block i Gc1 Gc1 Gc1 c1 SW SPST TBE1
19 6 :
20 7 )
21 8 n
22 9 &
23 10 e
24 20 [
25 19 i
26 18 1
36 17 L
35 16 1s
16
17
18
149
Jo J7 J8 J6 i
| CI1C 0] o -
24
T 7 17 10 -
33 4 1 1 L L o7
34 5 & il e ct 2
27 13 a0
28 12 2
29 11 a3,
32 3 H
31 2 a5
30 1 s
36 15 =
35 14 A0
T COM40
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Enganche/desenganche del RTP al/del riel

Paso Accibn
1 Los tornillos de montaje se deben instalar en cada extremo del riel de montaje con tornillos adicionales cada
203 mm aproximadamente para impedir que el riel se tuerza.
2 Inserte un lado del riel DIN en A.
3 Inserte el otro lado del riel DIN en B y empuje B sobre el riel para encajarlo en su posicion.
4 Para retirarlo, utilice un destornillador para ranuras para elevar C suavemente (el plastico es fragil) a fin de
desengancharlo en B. Levantelo por el riel y, a continuacion, suéltelo en A.
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ASIA Y PACIFICO

Productos de control

Oficinas centrales en el Pacifico
asiatico

Teléfono: +(65) 6355-2828

Fax: +(65) 6445-3033

Asistencia técnica
internacional en el Pacifico
asiatico

Asistencia técnica
Instrumentos de campo
Teléfono: +65 6580 3156
Fax: +65 6445-3033
Instrumentos de proceso
Teléfono: (603) 76950 4777
Fax: (603) 7958 8922

Australia

Honeywell Limited

Teléfono: +(61) 7-3846 1255
FAX: +(61) 7-3840 6481
Teléfono gratuito: 1300-36-39-36
Fax sin cargo:

1300-36-04-70

China- RPCh - Pekin
Honeywell China Inc.
Teléfono: +(86-10) 8458-3280
Fax: +(86-10) 8458-4650

China- RPCh - Shanghai
Honeywell China Inc.
Teléfono: (86-21) 5257-4568
Fax: (86-21) 6237-2826

China- RPCh - Chengdu
Honeywell China Inc.
Teléfono: +(86-28) 8678-6348
Fax: +(86-28) 8678-7061

China—RPCh - Xi'an
Honeywell China Ltd - Xi'an
Teléfono: +(86-29) 8833-7490
Fax: +(86-29) 8833-7489

China- RPCh — Shenzhen
Honeywell China Inc.

Teléfono: +(86) 755-2518-1226
Fax: +(86) 755-2518-1221

Indonesia

PT Honeywell Indonesia
Teléfono: +(62) 21-535-8833
FAX: +(62) 21-5367 1008

India Automation India Ltd.
Honeywell Ltd.

Teléfono: +(91) 5603-9400
Fax: +(91) 5603-9600

Japén

Honeywell Inc.

Teléfono: +(81) 3 6730 7150
Fax: +(81) 36730 7228

Ventas y servicio

Para obtener asistencia sobre aplicaciones, especificaciones actuales, precios o el nombre del distribuidor autorizado mas cercano,
péngase en contacto con una de las oficinas enumeradas a continuacion.

Malasia

Honeywell Engineering

Sdn Bhd

Teléfono: +60-3) 7950-4776
Fax: +(60-3) 7958-8922

Nueva Zelanda

Teléfono:

Teléfono: +(64-9) 623-5052
Fax: +(64-9) 623-5060
Teléfono gratuito: (0800) 202-
088

Filipinas

Honeywell Systems

Honeywell Systems

Teléfono: +(63-2) 633-2830-31/
636 1661-62

Fax: +(63-2) 638-4013

Singapur

Honeywell Pte Ltd.
Teléfono: +(65) 6580 3278
Fax: +(65) 6445-3033

Coreadel Sur

Honeywell Corea Co. Ltd.
Teléfono: +(822) 799 6315
Fax: +(822) 792 9015

Tailandia

Honeywell Systems
(Tailandia) Ltd.

Teléfono: +(662) 693-3099
FAX: +(662) 693-3089

Taiwan R.O.C.

Honeywell Taiwan Ltd.
Teléfono: +(886-2) 2245-1000
FAX: +(886-2) 2245-3241

Paises del sudeste asiatico
consulte Honeywell Pte Ltd
(Singapur)

para:

Pakistan

Camboya

Guam

Laos

Myanmar

Vietnam

Timor Oriental

Paises del sudeste asiatico
consulte Honeywell Automation
India Ltd para:

Bangladesh

Nepal

Sri Lanka

EUROPA

Austria

Honeywell Austria GmbH
Teléfono: +43 (316)400123
FAX: +43 (316)40017

Bélgica

Honeywell SAINV

Teléfono: +32 (0) 2 728 24 07
FAX: +32 (0) 272822 45

Bulgaria

Honeywell EOOD

Teléfono: +(359) 2 40 20 900
FAX: +(359) 2 40 20 990

Republica Checa
Honeywell spol. s.r.o.
Teléfono: +420 242 442 232
FAX: +420 242 442 131

Dinamarca

Honeywell A/'S

Teléfono: +(45) 39 55 55 55
FAX: +(45) 39 55 55 58

Finlandia

Honeywell OY

Teléfono: +358 (0) 20752 2753
FAX: +358 (0) 20752 2751

Francia

Honeywell SA

Teléfono: +33 (0)1 60198075
FAX: +33 (0)1 60198201

Alemania

Honeywell AG

Teléfono: +49 (69)8064336
FAX: +49 (69)806497336

Hungria

Honeywell Kift.

Teléfono: +36-1-451 4300
FAX: +36-1-451 4343

ltalia

Honeywell S.p.A.

Teléfono: +39 02 92146 307/
395

FAX: +39 0292146377

Paises Bajos

Honeywell B.V.

Teléfono: +31 (0) 20 5656200
FAX: +31 (0) 20 5656210

Noruega
Honeywell A/'S
Teléfono: (45) 39 55 55 55

Polonia

Honeywell Sp. zo.o
Teléfono: +48-22-6060900
FAX: +48-22-6060901

Portugal

Honeywell Portugal Lda
Teléfono: +351 21 424 5000
FAX: +351 21 424 50 99

Rumania

Honeywell Bucharest
Teléfono: +40 (0) 21 2316437
FAX: +40 (0) 21 2316439

Federacion Rusa (FR),
ZAO "Honeywell"

Teléfono: +7 (095) 796 98 00
FAX: +7 (495) 797 99 64

Republica Eslovaca
Honeywell s.r.o.

Teléfono: +421-2-58247 410
FAX: +421-2-58247 415
Espafia

Honeywell S.A.

Teléfono: +34 (0)91313 61 00
FAX: +34 (0)91313 61 30

Suecia

Honeywell AB

Teléfono: +(46) 8 775 55 00
FAX: +(46) 8 775 56 00

Suiza

Honeywell AG

Teléfono: +41 18552448
FAX: +(41) 185524 45

Turquia

Honeywell Turkey A.S.
Teléfono: +90 216 578 71 00
FAX: +90 216 575 66 35

Ucrania

Honeywell

Tel: +380-44-201 44 74
Fax: +380-44-201-44-75

Reino Unido

Honeywell Control Systems
Ltd.

Teléfono: +44 (0)1344 655251
FAX: +44 (0) 1344 655554

ORIENTE MEDIO

Abu Dhabi EAU

Oficinas Centrales en Oriente
Medio

Honeywell Middle East Ltd.
Teléfono: +971 2 4041246
FAX: +971 2 4432536

Sultanato de Oman
Honeywell & Co Oman LLC
Teléfono: +968 24 701153/
Ext. 33

FAX +968 24 787351

Arabia Saudi

Honeywell Turki Arabia Ltd
Oficina de Jubail
Teléfono: +966-3-341-0140
Fax: +966-3-341-0216
Honeywell - ATCO
Oficina de Dammam
Teléfono: 0096638304584
Fax: 0096638338059

Kuwait

Honeywell Kuwait KSC
Teléfono: +965 242 1327 a 30
Fax: +965 242 8315

y
Teléfono: +965 326 2934/1821
Fax: +965 326 1714

AFRICA

Distribudores del &rea del
Mediterréneo y Africa
Honeywell SpA

Teléfono: +39 (02) 250 10 604
FAX: +39 (02) 250 10 659

Sudéfrica (Republica de)
y Africa subsahariana
Honeywell Southem Africa
Honeywell S.A. Pty. Ltd.
Teléfono: +27 11 6958000
FAX +27 118051504

AMERICA DEL NORTE
Canada

Honeywell Ltd.

Teléfono: 1-800-737-3360
FAX: 1-800-565-4130

EE.UU.

Honeywell Process Solutions
Teléfono: 1-800-343-0228
FAX: 1-717-771-8251
Direccién de correo electronico:
sc-cp-appssales@
honeywell.com

LATINOAMERICA
Argentina

Honeywell SA.IC.

Teléfono: +(54-11) 4383-3637
FAX: +(54-11) 4325-6470

Brasil

Honeywell do Brasil & Cia
Teléfono: +(55-11) 7266-1900
FAX: +(55-11) 7266-1905

Chile

Honeywell Chile, S.A.
Teléfono: +(56-2) 233-0688
FAX: +(56-2) 231-6679

México

Honeywell SA.de C.V.
Teléfono: +(52) 55 5259-1966
FAX: +(52) 55 5570-2985

Puerto Rico

Honeywell Inc.

Teléfono: +(809) 792-7075
FAX: +(809) 792-0053

Trinidad

Honeywell Inc.

Teléfono: +(868) 624-3964
FAX: +(868) 624-3969

Venezuela

Honeywell CA

Teléfono: +(58-2) 238-0211
FAX: +(58-2) 238-3391
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