Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura Doble PID con Autosintonia (Series TZ/TZN)
[ZIComo Especificarlo

Tz 4 M — 1 4 R

salida de control a Relevador
salida de control SSR
salida de control (4-20mACC)

Salida de control

O|lwn|x
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24VCA/24-48VCC
100-240VCA 50/60Hz

TZASP/TZN4S
4| 1 |Alarma1 |

Alarma 1

Alimentacion (1)

~

TZ4ST

Alarma 1 + Alarma 2

ol I\

Salida alterna Alarma 1 + Transmision valor de proceso(4-20mACC)

Alarma 1

Alarma 2

Etc.

Alarma 1+ Transmision valor de proceso(4-20mACC)
Alarma 1 + Alarma 2 + Salida de transmision PV (4-20mACC)

Alarma 1 + Salida de comunicacion RS485

|| > || =

Alarma 1 + Alarma 2 + Salida de comunicacion RS485

TZN4
4' S | DIN W48 x H48mm (Bloque de terminales) |

TZ4 SP | DIN W48 x H48mm (Plug)
Tamafio ST | DIN W48 x H48mm (Bloque de terminales)

M | DIN W72 XH72mm
TZA/TZN4 W | DIN W96 X H48mm

H

L

DIN W48 X H96mm
DIN W96 X H96mm

Digitos [ 4 ]9999(4 Digitos)
Modelo TZ | Control de Temperatura PID
(3%1) Solo para las series TZ4SP, TZ4ST, TZ4L, TZN4M. TZN | Control de Temperatura PID modelo nuevo

[wEspecificaciones

Modelo TZ4SP TZ4ST TZ4M TZ4H TZ4W TZ4L
C€E Nss CE N C€E Nhis C€E Nhis C€ N C€ Nss
Apariencia
y
Dimensiones
. Atoniay e
[W48xH48XL95mm] | [W48xH48XLI5mm] [ [W72XH72XL100mm] |[W48xHI6XL100mm] | [W96 X H48 < L100mm] [ [W96 X H96 X L100mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz, 24VCA 50/60Hz / 24-48VCC (3% 1) [90 a 110% de rango nominal]
Consumo de energia Aprox. 5VA | Aprox. 6VA (Voltaje menor = CA: Aprox. 8VA, CC: Aprox. 7W)
Caract. do Display Display LED 7 Segmentos [Valor de proceso (PV) : Rojo, Valor de ajuste (SV): Verde]
. . - PV: W9.8 x H14.2mm PV: W9.8 x H14.2mm

Dimensiones de los digitos W4.8 x H7.8mm SV- W8 x H10mm W3.8 x H7.6mm W8 x H10mm SV- W8 x H10mm

Termopar K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT) <Tolerancia max. de resistencia 100 o por cable>
Entrada|RTD Pt100Q, JIS Pt100Q, 3 cables modelo <Tolerancia max. de resistencia 5Q por cable>

Analégico 1-5VCC, 0-10VCC, 4-20mA CC
Salida |Relevador 250VCA 3A 1c

de |SSR 12VCC +3V 30mA Max.

control [~ iente 4-20mA CC carga 600 Q Max.

Transmision — Transmision PV : 4-20mA CC carga max. 600Q

. Alarma 1 250VCA 1A 1

Salida
alterna | Alarma 2 250VCA 1A 1a

Comunicacién — — 2 Alarmas: Relevador 250VCA 1A 1a
Tipos de Control Control ON/OFF, P, PI, PD, PIDF, PIDS
Precision del Display F.S+0.3% 6 3 °C (el mas alto)
Tiempo de Visualizacion| 0.5seg.
Ajuste de tiempo LBA 1~ 999seg.
Aj. tiempo de la rampa Rampa Ascendente, Rampa Descendente de 1~99min.

(3%¢1) Solo para las series TZ4SP, TZ4ST, TZ4L.
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Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura Doble PID con Autosintonia (Series TZ/TZN)
[ElEspecificaciones

Modelo TZN4S TZN4M TZN4H TZN4W TZN4L
C€ N C€ s CE M C€E M CeE s
Apariencia
y
Dimensiones
[W48xH48x1L90mm] [W72xH72x185mm] [W48xH96 X L100mm] [W96 x H48 x L100mm] [W96 x H96 x L100mm]
Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz, 24VCA/24-48VCC (++1) [90~110% del voltaje nominal]
Consumo Aprox. 5VA Aprox. 6VA (Voltaje baje = CA: Aprox. 8VA, CA: Aprox. 7W)
Display Display LED de 7 Segmentos [ Valor del proceso (PV) : Rojo. Valor de ajuste (SV) verde]
D iy PV: W7.8 x H1Imm PV: W8 x H13mm PV: W7.8 x H11mm W8 x H10mm PV: W9.8 x H14.2mm
9 SV: W5.8 x H8mm SV: W5 x HOmm SV: W5.8 x H8mm SV: W8 x H10mm
Termopar K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT) <Tolerancia max. de resistencia 1000 por cable>
Entrada| RTD Pt100Q, JIS Pt100Q2 modelo 3 cables <Tolerancia max. de resistencia 5Q por cable> I —
Analdgico 1-5VCC, 0-10VCC, 4-20mA CC $:mperam,a
Relevador 250VCA3A 1c
Control
output SSR 12VCC +3V 30mA Max.
Corriente 4-20mVCA carga 600Q2 Max.
Transmision _— Transmision del valor de proceso : 4-20mA CC carga max. 600Q
Sub Alarma 1 250VCA 1A 1a
output| Alarma 2 250VCA 1A 1a
Comunicacién B — Transmision del Valor de Proceso, Ajuste del Valor del Set Point
Tipos de Control Control ON/OFF, P, PI, PD, PIDF, PIDS
Precision del Display F.S+0.3% o 3 °C (el mas alto)
Tiempo de Visualizacion 0.5seg.
Ajuste de tiempo LBA 1~ 999seg.
Ajuste del tiempo de rampa Rampa Ascendente, Rampa Descendente de 1~99min.

(3%1) Only for TZN4M Type.
[Eldentificacion del panel frontal

oTZN4S oTZN4M

TEMPERATURE CONTROLLER

TEMPERATURE CONTROLLER °C

PV
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oTZAST/TZ4ASP oTZ4AM

—\_ sv2 A oL v r

9

L

6
PV: Muestra el valor del proceso (Rojo) MD Key : Tecla de modo 9 EV1 : Evento1 indica la salida
[ZIPV : Muestra el valor de ajuste (Verde) [6) AT Key : Tecla de Autoajuste EV2 : Evento 2 indica la salida
SV2: Indica la Operacion [7): Teclas de ajustes Proceso para las teclas de ajuste.

AT :Indica la indicacion de autosintonia OUT : Indica la operacion de la salida de control.

» Desde que la serie TZ4SP usa la misma placa de identificacion con la serie TZ4ST, la lampara no funciona aunque haya una sefial de salida EV2.
«Las teclas (D, » )no estan disponibles en las series TZ4SP, TZ4ST, TZ4H, TZ4W, TZN4S, TZN4H y TZN4W.
*El Indicador de la salida de control (OUT) no funciona cuando se usa como tipo de salida actual.
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Seleccion de Productos

Controlador de temperatura auto tuning doble PID (Series TZ/ TZN)

mConexiones

¥RTD (Sensor de temperatura resisitivo): DIN Pt 1008 (3 hilos),JIS Pt 100 (3 hilos).
% (Termopares): K,J,R,E,T,S,W,N.
*En caso de entrada analdgica, por favor usar las terminales para T.C y tenga cuidado con la polaridad.
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